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Acerca deste manual

O titular dos direitos de autor deste manual é a Vacon Plc. Todos os Direitos Reservados.

Este manual descreve as funcionalidades e a utilizacao do Vacon® 100 FLOW. O manual foi
compilado de acordo com a estrutura de menus da unidade (capitulos 1 e 3-7):

e O capitulo 1, Guia de inicio rapido, apresenta informacoes sobre
- Como utilizar o teclado
- Como seleccionar a configuracao da aplicacao
- Como configurar rapidamente a aplicacao seleccionada
- As aplicacoes com exemplos

e 0 capitulo 2, Interfaces de utilizador, apresenta informacoes sobre
- O teclado em detalhe, as vistas, os tipos de teclado, etc.
- Vacon Live
- A funcionalidade de bus de campo integrado

e 0O capitulo 3, Menu de monitorizacao, apresenta informacoes detalhadas sobre os
valores de monitorizacao.

e 0O capitulo 4, Menu de parametros apresenta todos os parametros da unidade
e 0O capitulo 5 apresenta o Menu de diagndsticos
e 0 capitulo 6 apresenta o Menu de E/S e hardware

e 0O capitulo 7 apresenta os Menus de definicoes do utilizador, favoritos e niveis de
utilizador

e 0O capitulo 8, Descricoes de parametros, apresenta informacoes adicionais sobre
- Parametros e respectiva utilizacao
- Programacao de entradas digitais e analdgicas
- Funcoes especificas da aplicacao

e 0 capitulo 9, Deteccao de falhas, apresenta informacoes sobre
- As falhas e as respectivas causas
- Fazer reset das falhas

e 0 capitulo 10, Apéndice apresenta informacdes sobre os diferentes valores
predefinidos das aplicacdes

NOTA! Este manual inclui uma grande quantidade de tabelas de parametros. Abaixo pode
encontrar os nomes das colunas e as respectivas explicacoes:

Indicacao da localizacao Breve descricao dos

no teclado; mostraao  Nome do Valor minimodo  Valor maximo Nimerode D Vvalores dos parametros
operador o nimerodo pardmetro parametro do parametro do pardmetro  /ou darespectiva
pardmetro

} funcao

y——
Indice) Qarémeto) Q/Iin. Méx.) ZUnidades E?ﬁ‘c’g{) (ID y Qescri;éQ
Estao disponiveis mais Unidade de valor do o
informacoes sobre este parametro; fornecida, Z:l:)ér;:‘:;iefmldo 9304.emf
parametro mais adiante caso disponivel
no manual.
Figura 1.
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Funcoes especificas do inversor de CA Vacon® 100 FLOW

Caracteristicas

Assistentes completos para programacao, Standard, HVAC, Controlo PID, Multibomba
(unidade individual ou véarias unidades) e Modo de Disparo, utilizados para facilitar

a colocacao em servico

Botdao FUNCT para alternar facilmente entre um local de controlo Local (teclado)

e Remoto. O local de controlo remoto é seleccionavel por pardmetro (E/S ou bus

de campo)

8 frequéncias predefinidas

Funcdes de potenciometro do motor

Funcao de limpeza

2 tempos de rampa programaveis, 2 supervisoes e 3 intervalos de frequéncias
proibidas

Paragem rapida

Pagina de controlo para facil monitorizacao e utilizacao dos valores mais essenciais.
Mapeamento de dados do bus de campo

Reset automatico

Utilizacdo de modos de pré-aquecimento diferentes para evitar problemas

de condensacao

Frequéncia de saida maxima de 320 Hz

Funcoes de relégio em tempo real e de temporizador disponiveis (pilha opcional
necessaria). Possibilidade de programacao de 3 canais temporizados para servir
diferentes funcdes na unidade (por exemplo, Iniciar/Parar e frequéncias predefinidas)
Controlador PID externo disponivel. Pode ser usado para controlar, por exemplo, uma
valvula que utilize as E/S do inversor de CA

Funcao de modo de suspensao que activa e desactiva automaticamente o
funcionamento da unidade com os niveis definidos pelo utilizador para poupar energia.
Controlador PID de 2 zonas (2 sinais de feedback diferentes; controlo minimo

e maximo)

Duas fontes de valor de referéncia para o controlo PID. Seleccdo com entrada digital
Funcao de reforco de valor de referéncia PID

Funcao de feedforward para melhorar a resposta as alteracoes de processo
Supervisao do valor de processo

Controlo Multibomba para sistemas de unidade individual ou varias unidades

Modos com varias unidades principais e varias unidades secundarias em sistemas
de varias unidades

Alternancia multibomba baseada no relégio em tempo real

Contador de manutencao

Funcoes de controlo da bomba: funcao de Rotacao Automatica, Controlo da Bomba
de Ferragem, Controlo de Bomba Jockey, Limpeza Automatica de Impulsor da Bomba,
Anti-bloqueio, Supervisao da Pressao de Entrada da Bomba e Proteccao Anti-gelo
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1. VHCON®1OO FLOW - GUIA DE INICIO RAPIDO

1.1 TECLADO DO Vnc0N®1oo FLOW

0 teclado de controlo é a interface entre o inversor de CA Vacon® 100 e o utilizador. Com
o teclado de controlo, é possivel controlar a velocidade de um motor, supervisionar o estado
do equipamento e definir os parametros do inversor de CA.

Pode escolher entre dois tipos de teclados para a sua interface de utilizador: Teclado com
visor grafico e Teclado textual.

Consulte uma descricdo detalhada sobre a utilizagdo do teclado no capitulo 2.

1.1.1 BOTOES DO TECLADO

A seccao dos botoes do teclado é idéntica para ambos os tipos de teclado:

Retroceder no menu Deslocar o menu para cima Mudar local d l
Sair do modo de edicdo Aumentar o valor udar tocat de Fo_ntro 0
Reset de falhas premindo Acesso a pagina

de controlo
Mudar direccao

Consulte o cap.
2.2.1.3 para obter
mais informacoes

demoradamente

Mover o cursor para
adireita
Entrar no modo
de edicao
Ignorar pagina
de propriedades

Mover o cursor
para a esquerda

Botao de Botao de Iniciar

Deslocar o menu para baixo

Parar Diminuir valor
9086.emf
Entrar no nivel/item activo
Confirmar seleccao
Figura 2.
1.1.2 VISOR

0 visor do teclado indica o estado do motor e da unidade e eventuais irregularidades no
funcionamento do motor ou da unidade. No visor, o utilizador vé informacoes sobre a unidade,
bem como a localizacao actual na estrutura de menus e o item apresentado.
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VacoN®100 FLOW - GuIia DE INfcIO RAPIDO

Visor grafico:

Campo de estado
PARAR/MARCHA

Campo de estado

Dlreccao / ALARME

PRONTO/NAO PRONTO/FALHA Local de controlo:

PC/ES/TECLADO/
- BUS DE CAMPO

)

STOP Cj READY ‘ / ‘ 1,0 ~| Campo da localizacao
- (ndmero de ID
e) Main Menu do parametro
mw? M1 e localizacao

actual no menu)

Quick Setup

E:I 17 Grupo/item activado:
( \) premir OK para entrar
Monitor
(5)
—_ Parameters \ Nidmero de itens
(12 ) no grupo

9159.emf

Figura 3.

Se o texto na linha de texto for demasiado longo para caber no visor, sera deslocado
da esquerda para a direita para mostrar toda a sequéncia de texto:

Visor textual:

Indicadores: Indicadores:
Estado Alarme, Falha
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
A A N ;
— ome do grupo
iy CEThH iy
’_W_’ | , “ " J ,’ ou do parametro
’\ /’ ’ Localizacao do menu
YT 5
g
3
a
FW v /o KEYPAD BU
Indicadores: Indicadores:
Direccao Local de controlo

Figura 4.
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1.2 PROGRAMAGAO INICIAL
Depois de a unidade ser ligada, o Assistente de Programacao sera iniciado.

No Assistente de Programacao, ser-lhe-a pedida a informacao essencial necessaria para
a unidade comecar a controlar o seu processo.

1 Opcoes de idioma (P6.1) Depende do pacote de idiomas
Russia

2  |Horade Verao® (P5.5.5) LEJLéA
DESL.

3 Tempo* (P5.5.2) hh:mm:ss

4 Ano* (P5.5.4) aaaa

B  |Data*(P5.5.3) dd.mm.

* Estas perguntas aparecem se a bateria estiver instalada

. Sim
?
6 Executar Assist. progra.”? N3o

Seleccione Sim’e prima OK. Se seleccionar ‘Nao’, a unidade saird do assistente.

NOTA! Se seleccionar ‘Nao’ e premir OK, tera de definir manualmente os valores de todos
0s parametros.

Standard

, , ~ HVAC
Seleccionar a configuracao
7 predefinida da aplicacao Controlo PID

(P1.2 Aplicacdo (ID 212)) Multibomba (unidade individual]

Multibomba (varias unidades)

NOTA! Se alterar posteriormente o valor de P1.2 Aplicacao (ID 212) no teclado grafico,
0 assistente ird orienta-lo do passo 8 ao passo 17 e depois passa para o assistente
de aplicacao seleccionado.

Seleccionar P3.1.2.2 Tipo
de motor Motor PM
8 (de acordo com a placa Motor de inducio
de identificacdo) '
Definir o valor para P3.1.1.1
9 Tensao nominal do motor
(de acordo com a placa de
identificacao)
Definir o valor para P3.1.1.2
1 0 Frequéncia nominal do motor
(de acordo com a placa de
identificacao)

Intervalo: Varia

Intervalo: 8,00...320,00 Hz
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Definir o valor para P3.1.1.3

1 1 Velocidade nominal do motor
(de acordo com a placa de

identificacao)

12 Definir o valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do motor

13 Definir o valor para P3.1.1.5 Cos
Phi do Motor

Intervalo: 24...19200

Intervalo: Varia

Intervalo: 0,30-1,00

Se ‘Motor de inducdo for seleccionado no passo 8, aparecem os passos 9 - 13. Se for
seleccionado Motor PM’, aparecem os passos 9 - 12 e o assistente passa depois para
0 passo 14.

14 Definir o valor para P3.3.1.1
Referéncia de frequéncia minima

1 5 Definir o valor para P3.3.1.2 Intervalo:P3.3.1.1...320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

Intervalo: 0,00...P3.3.1.2 Hz

16 Definir o valor para P3.4.1.2 Intervalo: 0,1...300,0 s
Tempo de aceleracao 1
17 Definir o valor para P3.4.1.3 Intervalo: 0,1...300,0 s
Tempo de desaceleracao 1
18 Executar Assist. aplicacao? Sim
Nao

Se seleccionar S/m’e premir o botdo OK, passa para o assistente de aplicacdo de acordo com
a seleccao efectuada no passo 7.

Se seleccionar ‘Nao’ e premir OK, o assistente ird parar e terad de definir manualmente os
valores de todos os parametros.

O Assistente de Programacao esta concluido.

E possivel reiniciar o Assistente de programacao activando o parametro P6.5.1 Restaurar as
predefinigbes de fabrica OU seleccionando Activar para o parametro B1.1.2 Assist. program.
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1.3 ASSISTENTE DO MODO DE DISPARO
NOTA! A GARANTIA NAO TERA VALIDADE SE A FUNCAO MODO DE DISPARO FOR ACTIVADA.

0 Modo de Teste pode ser usado para testar a funcao Modo de Disparo sem anulacao da
garantia. Antes de avancar, leia algumas informacdes importantes sobre a palavra-passe
e questoes relacionadas com a garantia no capitulo 8.13.

0 Assistente do Modo de Disparo destina-se a facilitar a colocacao em servico da funcao Modo
de Disparo. O Assistente do Modo de Disparo pode ser iniciado seleccionando Activar para o
parametro 1.1.2 no menu Definicdo Rapida.

1 Fonte de frequéncia do modo Varias opcoes, consulte o capitulo
de disparo (P3.17.2) 4.17.

Se for seleccionada uma fonte diferente de ‘Frequéncia do modo de disparo’, o assistente
passa directamente para a pergunta 3.

2 Frequéncia do modo de disparo |8,00 Hz...ReferénciaFreqMax

(P3.17.3) (P3.3.1.2)
O sinal devera activar quando
3 Sinal de activacio? o contacto é aberto ou fechado?

0 = Contacto aberto
1 = Contacto fechado

Activacao do modo de disparo

ao ABRIR (P3.17.4)/ Seleccione a entrada digital para
4 Activacao do modo de disparo activar o modo de Disparo.

ao FECHAR Consulte também o capitulo 8.13.

(P3.17.5)

Seleccione a entrada digital para
activar a direccao inversa no modo
de Disparo.

5 ;g\ée;;a;m modo de disparo ENTdig Ranhura0,1 = Sempre na
T direccao DIRECTA
ENTdig Ranhura0,2 = Sempre na
direccao INVERSA
Seleccione a palavra-passe para
6 Palavra-passe do modo de activar a funcao Modo de Disparo.
disparo (P3.17.1) 1234 = Activar modo de teste

1002 = Activar Modo de Disparo

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com
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1.4 ASSISTENTES DE APLICAGAO

Os assistentes de aplicacao foram concebidos para facilitar a colocacao em servico e a
parametrizacao do inversor de CA. Estes irao personalizar as definicdes para corresponder
aos requisitos de utilizacao final em termos de funcionalidade e ligacdes de E/S. Os
assistentes sao bem adaptados para aplicacdes de campo tipicas, sendo possivel seleccionar
a configuracao da aplicacao mais aproximada a utilizacao prevista do conversor de frequéncia.
A configuracao da aplicacao pode ser seleccionada no Assistente de Programacao durante a
colocacao em servico (consulte o capitulo 1.2, passo 7), ou a qualquer momento com

o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212]). (Consulte o capitulo 8].

Quando a seleccao for efectuada com o parametro P1.2, os valores predefinidos dos
parametros sao definidos para estar em conformidade com a aplicacao seleccionada. O menu
de definicao rapida mostra os parametros especificos da aplicacao mais essenciais. Estes
parametros e todos os outros parametros também podem ser editados e alterados a qualquer
momento no menu Parametros (M3), dando liberdade ao utilizador para efectuar alteracées,
independentemente da configuracao da aplicacao seleccionada.

Consulte descricoes detalhadas das aplicacdoes no capitulo 1.5.

Quando uma das aplicacdes for seleccionada com o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212),
0 assistente mostra sempre primeiro os passos seguintes:

Seleccionar P3.1.2.2 Tipo de Motor PM
1 motor (de acordo com a placa _ .
de identificac3o) Motor de indugao

Definir o valor para P3.1.1.1

2 Tensao nominal do motor
(de acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.2

3 Frequéncia nominal do motor
(de acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.3

4 Velocidade nominal do motor
(de acordo com a placa de

identificacao)

5 Definir o valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do motor

6 Definir o valor para P3.1.1.5 Cos
Phi do Motor

Intervalo: Varia

Intervalo: 8,00...320,00 Hz

Intervalo: 24...19200

Intervalo: Varia

Intervalo: 0,30-1,00

0 passo 6 so aparece se Motor de inducdo for seleccionado no passo 1.

7 Definir o valor para P3.3.1.1

A N Intervalo: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referéncia de frequéncia minima

8 Definir o valor para P3.3.1.2 Intervalo:P3.3.1.1...320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

9 Definir o valor para P3.4.1.2 Intervalo: 0,1...300,0 s
Tempo de aceleracao 1

10 Definir o valor para P3.4.1.3 Intervalo: 0,1...300,0 s

Tempo de desaceleracao 1

Depois disso, 0 assistente passa para passos especificos da aplicacao, que sao apresentados
nos capitulos seguintes:
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1.4.1 ASSISTENTES DE APLICAGAO STANDARD E HVAC

Se seleccionar a Aplicacdo Standard ou HVAC com o parédmetro P1.2 Aplicacao (ID 212),
aparecem os passos 1 - 10 referidos acima (capitulo 1.4).

Contudo, se tiver seleccionado Aplicacao Standard ou Aplicacao HVAC no passo 7 do
Assistente de Programacao (consulte capitulo 1.2), apenas aparecera este passo:

Seleccionar o local de controlo Terminal de E/S

1 (de onde sdo dados os comandos Bus de campo
de arranque/paragem e de referéncia | Teclado

de frequéncia da unidade)

0 Assistente de Aplicacao Standard ou HVAC esta concluido.

1.4.2 ASSISTENTE DE APLICAGAO DE CONTROLO PID

Se seleccionar a Aplicacdo de Controlo PID com o pardmetro P1.2 Aplicac3o (ID 212),
aparecem os passos 1 - 10 referidos acima (capitulo 1.4).

Contudo, se tiver seleccionado Aplicacao de Controlo PID no passo 7 do Assistente de
Programacao, aparecerao em seguida os passos abaixo apds o passo 18 do Assistente
de Programacao (consulte capitulo 1.2):

Seleccionar o local de controlo Terminal de E/S

1 (de onde sdo dados os comandos Bus de campo
de arranque/paragem e de referéncia | Teclado

de frequéncia da unidade)

2 Seleccdo de unidade de processo |Varias opcoes
(P3.13.1.4)

Se % for seleccionado como unidade de processo, o assistente passa directamente para o
passo 6. Se for seleccionada qualquer outra unidade diferente de %, aparecem os seguintes
passos:

Min. de unidade de processo Defina o valor de acordo com a

3 (P3.13.1.5) gama de sinal de feedback PID.
Por exemplo, 0...20 mA

corresponde a 0...10 Bar.

4 Max. de unidade de processo Idem.
(P3.13.1.6)

5 Decimais de unidade de processo |Intervalo: 0...4
(P3.13.1.7)

6 Seleccao de fonte 1 de feedback |[Consulte a Tabela 61 para
(P3.13.3.3) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analégica no passo 6, aparece o passo 7. Caso
contrario, o assistente passa directamente para o passo 8.
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7

Gama de sinal da entrada
analogica

0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

8

Inversao de erro (P3.13.1.8)

0 = Normal
1 = Invertido

9

Seleccao de fonte do valor de
referéncia (P3.13.2.6)

Consulte a Tabela 60 para

conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica no passo 9, aparece o passo 10 e, em
seguida, o passo 12. Se for efectuada uma seleccao diferente de Al1 - Al6, o assistente passa
para o passo 11.

Se for seleccionada a opcao Valor de referéncia 1 do teclado ou Valor de referéncia 2
do teclado’no passo 9, o assistente passa directamente para o passo 12.

10

Gama de sinal da entrada
analogica

0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

11

Valor de referéncia do teclado
(P3.13.2.1 ou P3.13.2.2)

Depende do que for
seleccionado no passo 9.

12

Funcao Suspensao?

0 =Nao

1=Sim

Se for seleccionada a op¢cdo 'Sim’, aparecem os seguintes passos. Caso contréario, o assistente
passa directamente para o fim.

13

Limite de Frequéncia de
Suspensao (P3.13.5.1)

Intervalo: 0,00...320,00 Hz

14

Atraso 1 de Suspensao (P3.13.5.2)

Intervalo: 0...3000 s

15

Nivel de Reactivacao (P3.13.5.3)

O intervalo depende da unidade

de processo seleccionada.

O Assistente de Aplicacao de Controlo PID esta concluido.
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1.4.3 ASSISTENTE DE FIPLICQ(_;EIO MULTIBOMBA (UNIDRDE INDIVIDUQL)

Se seleccionar a Aplicacdo Multibomba (unidade individual) com o parametro P1.2 Aplicacao
(ID 212), aparecem os passos 1 - 10 referidos acima (capitulo 1.4).

Contudo, se tiver seleccionado Aplicacao Multibomba (unidade individual) no passo 7 do
Assistente de Programacao, aparecerao em seguida os passos abaixo apos o passo 18 do
Assistente de Programacao (consulte capitulo 1.2):

Seleccionar o local de controlo Terminal de E/S

1 (de onde sdo dados os comandos Bus de campo
de arranque/paragem e de referéncia | Teclado

de frequéncia da unidade)

2 Seleccao de unidade de processo |Varias opcoes
(P3.13.1.4)

Se % for seleccionado como unidade de processo, o assistente passa directamente para
o0 passo 6. Se for seleccionada qualquer outra unidade diferente de %, aparecem os
seguintes passos:

Min. de unidade de processo Defina o valor de acordo com a
3 (P3.13.1.5) gama de sinal de feedback PID.
Por exemplo, 0...20 mA
corresponde a 0...10 Bar.
4 Max. de unidade de processo Idem.
(P3.13.1.6)
5 Decimais de unidade de processo |Intervalo: 0...4
(P3.13.1.7)
6 Seleccao de fonte 1 de feedback |[Consulte a Tabela 61 para
(P3.13.3.3) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica no passo 6, aparece o passo 7. Caso
contrario, o assistente passa directamente para o passo 8.

7 Gama de sinal da entrada 0=0..10V/0..20 mA
analdgica 1=2..10V/4..20 mA
8 Inversao de erro (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Seleccao de fonte do valor de Consulte a Tabela 60 para
referéncia (P3.13.2.6) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica no passo 9, aparece o passo 10 e, em
seguida, o passo 12. Se for efectuada uma seleccao diferente de Al1 - Alé, o assistente passa
para o passo 11.

Se for seleccionada a opcao Valor de referéncia 1 do teclado’ou Valor de referéncia 2 do
teclado’no passo 9, o assistente passa directamente para o passo 12.

1 0 Gama de sinal da entrada 0=0..10V/0..20 mA
analdgica 1=2..10V/4...20 mA
1 1 Valor de referéncia do teclado Depende do que for
(P3.13.2.2) seleccionado no passo 9.
1 2 Funcao Suspensao? 0=Nao
1=Sim
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Se for seleccionada a opcao ‘Sim’, aparecem os passos 13 - 15. Caso contrario, o assistente
passa directamente para o passo 16.

13

Limite de Frequéncia de
Suspensao (P3.13.5.1)

Intervalo: 0,00...320,00 Hz

14

Atraso 1 de Suspens3o (P3.13.5.2)

Intervalo: 0...3000 s

15

Nivel de Reactivacao (P3.13.5.3)

O intervalo depende da unidade
de processo seleccionada.

16

NUmero de bombas (P3.15.2)

Intervalo: 1...8

17

Encravamento da bomba (P3.15.5)

0 = Nao utilizado
1 = Activado

18

Rotacao automatica (P3.15.6)

0 = Desactivado
1 = Activado (intervalo)
2 = Activado (tempo real)

Se a funcao de rotacdo automatica for activada, aparecem os passos 19-24. Se a rotacao
automatica for desactivada, o assistente passa directamente para o passo 25.

19

Bombas com rotacao automatica
(P3.15.7)

0 = Bombas auxiliares
1 = Todas as bombas

0 passo 20 s aparece se a opcao ‘Activado (intervalo)’ tiver sido seleccionada no passo 18.

20

Intervalo de rotacao automatica
(P3.15.8)

Intervalo: 0...3000 s

Os passos 21-22 s6 aparecem se a opcao ‘Activado (tempo real)’ tiver sido seleccionada

no passo 18.

21

Dias de rotacao automatica
(P3.15.9)

Intervalo: Segunda-
feira...Domingo

22

Hora de rotacao automatica
(P3.15.10)

Intervalo: 00:00:00...23:59:59

23

Limite de frequéncia de rotacao
automatica (P3.15.11)

Intervalo: P3.3.1.1...P3.3.1.2 Hz

24

Limite de bombas de rotacao
automatica (P3.15.12)

Intervalo: 1...8

25

Largura de banda (P3.15.13)

0...100%

26

Atraso de largura de banda
(P3.15.14])

0...3600 s

0 Assistente de Aplicacdo Multibomba (unidade individual) esta concluido.
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1.4.4 ASSISTENTE DE APLICAGAO MULTIBOMBA (VARIAS UNIDADES)

Se seleccionar a Aplicacdo Multibomba (varias unidades) com o pardmetro P1.2 Aplicacao
(ID 212), aparecem os passos 1 - 10 referidos acima (capitulo 1.4).

Contudo, se tiver seleccionado Aplicacao Multibomba (varias unidades) no passo 7 do
Assistente de Programacao, aparecerao em seguida os passos abaixo apos o passo 18
do Assistente de Programacao (consulte capitulo 1.2):

Seleccionar o local de controlo Terminal de E/S

1 (de onde sdo dados os comandos Bus de campo
de arranque/paragem e de referéncia | Teclado

de frequéncia da unidade)

2 Seleccao de unidade de processo |Varias opcoes
(P3.13.1.4)

Se % for seleccionado como unidade de processo, o assistente passa directamente para
o0 passo 6. Se for seleccionada qualquer outra unidade diferente de %, aparecem os
seguintes passos:

Min. de unidade de processo Defina o valor de acordo com a
3 (P3.13.1.5) gama de sinal de feedback PID.
Por exemplo, 0...20 mA
corresponde a 0...10 Bar.
4 Max. de unidade de processo Idem.
(P3.13.1.6)
5 Decimais de unidade de processo |Intervalo: 0...4
(P3.13.1.7)
6 Seleccao de fonte 1 de feedback |[Consulte a Tabela 61 para
(P3.13.3.3) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica no passo 6, aparece o passo 7. Caso
contrario, o assistente passa directamente para o passo 8.

7 Gama de sinal da entrada 0=0..10V/0..20 mA
analdgica 1=2..10V/4..20 mA
8 Inversao de erro (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Seleccao de fonte do valor de Consulte a Tabela 60 para
referéncia (P3.13.2.6) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica no passo 9, aparece o passo 10 e, em
seguida, o passo 12. Se for efectuada uma seleccao diferente de Al1 - Alé, o assistente passa
para o passo 11.

Se for seleccionada a opcao Valor de referéncia 1 do teclado’ou Valor de referéncia 2
do teclado’no passo 9, o assistente passa directamente para o passo 12.

1 0 Gama de sinal da entrada 0=0..10V/0..20 mA
analdgica 1=2..10V/4...20 mA
1 1 Valor de referéncia do teclado Depende do que for
(P3.13.2.2) seleccionado no passo 9.
1 2 Funcao Suspensao? 0=Nao
1=Sim
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Se for seleccionada a opcao ‘Sim’, aparecem os passos 13 - 15. Caso contrario, o assistente
passa directamente para o passo 16.

13

Limite de Frequéncia de
Suspensao (P3.13.5.1)

Intervalo: 0,00...320,00 Hz

14

Atraso 1 de Suspens3o (P3.13.5.2)

Intervalo: 0...3000 s

15

Nivel de Reactivacao (P3.13.5.3)

O intervalo depende da unidade
de processo seleccionada.

16

Modo Multibomba (P3.15.1)

1 =Varias unidades secundarias
2 = Varias unidades principais

17

NUmero de ID da bomba (P3.15.3)

Intervalo: 1...8

18

Modo de operacao da unidade
(P3.15.4)

0 = Unidade auxiliar
1 = Unidade principal

19

NUmero de bombas (P3.15.2)

Intervalo: 1...8

20

Encravamento da bomba (P3.15.5)

0 = Nao utilizado
1 = Activado

21

Rotacao automatica (P3.15.6)

0 = Desactivado
1 = Activado (intervalo)
2 = Activado (Dias da semana)

Se a funcao de rotacao automatica for activada (intervalo), aparece o passo 23 e, em seguida,
0 assistente passa para o passo 26. Se a funcao de rotacdo automatica for activada (dias da
semanal, o assistente passa para o passo 24. Se a rotac3o automatica for desactivada,

o0 assistente passa directamente para o passo 26.

22

Bombas com rotacao automatica
(P3.15.7)

0 = Bombas auxiliares
1 = Todas as bombas

0 passo 23 s¢ aparece se a opcao ‘Activado (intervalo) tiver sido seleccionada no passo 18.

23

Intervalo de rotacao automatica
(P3.15.8)

Intervalo: 0...3000 s

Os passos 24-25 s6 aparecem se a opcao ‘Activado (Dias da semana)’ tiver sido seleccionada

no passo 18.

24

Dias de rotacao automatica
(P3.15.9)

Intervalo: Segunda-
feira...Domingo

25

Hora de rotacao automatica
(P3.15.10)

Intervalo: 00:00:00...23:59:59

26

Largura de banda (P3.15.13)

0...100%

27

Atraso de largura de banda
(P3.15.14)

0...3600 s

0 Assistente de Aplicacdo Multibomba (varias unidades) esta concluido.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205



VacoN®100 FLOW - GuIAa DE INfcIO RAPIDO VACON ® 18

1.5 DESCRIGAO DAS APLICAGOES

1.5.1 APLICAGOES STANDARD E HVAC

As aplicacdes Standard e HVAC sao normalmente utilizadas em aplicacdes controladas por
velocidade simples (por exemplo, bombas e ventiladores), em que ndo sdo necessarias
caracteristicas especiais.

A unidade pode ser controlada por teclado, bus de campo ou terminal de E/S.

No controlo de terminais de E/S, o sinal de referéncia de frequéncia da unidade é ligado a Al1
(0...10 V) ou Al2 (4...20 mAJ, consoante o tipo de sinal de referéncia. Hd também trés referéncias
de frequéncia predefinidas disponiveis. As referéncias predefinidas podem ser activadas
através de DI4 e DI5. Os sinais de iniciar/parar a unidade sao ligados a DI1 (marcha directa)

e DI2 (marcha inversa).

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S basica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha,
Falha, Pronto).

Consulte as descricoes detalhadas sobre os parametros especificos da aplicacao no capitulo 8.
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1.5.1.1

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacao standard e HVAC

Placa de E/S normal

Terminal — sl | Descricao

x
r *[ : ] ﬁ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Saida de referéncia ‘ ‘ ‘
|

Potenciémetro de || ‘o -

referéncia 1,10 kQ 3 -1 2 All+ Entrada analdgica 1 + Referéncia de
I frequéncia
L-----o 3 Al1- Entrada analdgica 1 - (predefini¢cdo 0...10 V)

4 Al2+ Entrada analdgica 2 + Referéncia de

frequéncia
L. (predefinicao 4...20 mA)

5 Al2- Entrada analégica 2 -
o 6 || saida24V @ | [ Tensao auxiliar de 24 V] | |
! . [ 7 ][ oND @ | [E/Sdeterra | |
Fe-e’ ------- {8 ][ on | [ Entrada digital 1 |[Marchadirecta |
:P —-T e { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘ Entrada digital 2 ‘ ‘ Marcha inversa ‘
R CEEEEE {10 ][ b3 | [Entradadigital3 ][ Falhaexterna |
: (11 ][ cM ® | | [comum paraDI1-DI6 || *)
3 [ 12 || saida24v @ | [ Tensao auxiliar de 24 V] | \
} r---4113 ][ oND ® | [E/Sdeterra || \
e AT | [ Entradadigital4 | %ﬁ'%‘ﬁ%
| - Fechado| Aberto | Freq.2 predef. 1
et a5 | [ o6 Entrada digital dom e | s s ¢
| - ! q.° p!
Feee” - 16 ] [ DI6 | [ Entradadigitalé ][ Resetdefalhas |
: l [17 ][ cM ® | | [ comum paraDI1-DI6 || %)
! 1
PR 18 | | AO1+ Saida analégica 1+
L mA \) I {:requéncia de saida ]
Do b definicao: 0...20 mA)
3 RN . [ AO1- @® | | Saida analdgica 1 - precetinicae "
1 |
! |
3 | 30 || Entradade+24V Tenedo de entrada
3 i ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus de série, negativo ‘
3 : ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus de série, positivo ‘ Modbus RTU
} | 21 RO1/1 NC Saida do relé 1
; MARCHA % 22 RO1/2 CM -/ MARCHA
‘®; ””” 23 RO1/3 NO —
I
! ! 24 R02/1 NC Saida do relé 2
, |
! FALHA - L ["25 R02/2 CM j FALHA
-- @ ———————— 26 RO2/3NO —

32 R03/2 CM " Saidadorelé3 PRONTO

33 R03/3 NO

9301.emf
Figura 5.

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte

a figura abaixo:

9109.emf

Figura 6.

Flutuante
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1.5.1.2 Parédmetros de definicao rapida da aplicacao standard e HVAC

M1.1 Assistentes

do motor

— A , . Uni- | Prede- . -
Indice Parametro Min. Max. . o ID Descricao
dade | finicao ’
0 = Nao activar
1 = Activar
Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 [inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
Capitulo 1.2 "Programacao
inicial”).
Se seleccionar Activar,
inicia o Assistente do Modo
. . de Disparo (consulte o
1.1.2 Assist. modo disparo 0 1 0 1672 capitulo o Capitulo 1.3
"Assistente do modo de
disparo”).
M1 Definicao Rapida:
- ~ q o Uni- | Prede- -
Indice Parametro Min. Max. Lo ID Descricao
dade | finicao ;
0 = Standard
1=HVAC
2 = Controlo PID
1.2 Aplicacao 0 4 1 212 |3 =Multibomba
(unidade individual)
4 = Multibomba
(varias unidades)
13 RefAere.nma’d.e 0,00 P14 Hz 0.0 101 Re’fgrenC|a de.f_requenaa
frequéncia minima minima permitida.
1.4 Referencia de P13 | 3200 | Hz |500/600| 102 |Referénciade frequéncia
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo fie 0.1 3000,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe sglda
aceleracao 1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida
1.6 po de 0,1 3000,0 s 5,0 103 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 o
maxima para a
frequéncia zero.
Limite de corrente . Corrente maxima do motor
15*0,1 I . .
17 do motor H S A Varia 107 a partir do inversor de CA.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de iman
permanente
Localize este valor U, na
= . placa de caracteristicas
1.9 Te”jg"mno‘i;“r'”al Varia | Varia v Varia | 110 |do motor.
NOTA! Também a ligacao
usada (Delta/Estrelal.
énci i Locali te valor f L
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 Uy 50,0/60,0 | 111 ocalize este valor f,, na placa

de caracteristicas do motor.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com
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indice Parametro Min. | Max, | UM |Prede-| 5 Descricao
dade | finicao ;

. . Localize este valor n, na
Velocidade nominal n

1.1 do motor 24 19200 Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas
do motor.
112 Corrente nominal 10,1 I A Varia 113 Localize est,e Yalor I, naplaca
do motor de caracteristicas do motor.
113 Cos Phi do Motor 0.3 1,00 Varia | 120 |Localize este valor na placa

de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 | pode ser usadaem
aplicacoes de ventilador

e bomba, por exemplo.

0 = Desactivada

1 = Activada

A identificacao automatica

do motor calcula ou mede

os parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1.15 Identificacao 0 2 0 631
C 1=Em pausa
2 = Com rotacao
NOTA! Os parametros da
placa de identificacao do
motor tém de ser definidos
antes de ser executada
a identificacao.
- 0=Em rampa
1.16 Funcao arrang. 0 1 0 505 1 = Arranque lancado
1.17 Funcao parar 0 1 0 506 |0 = Livre
1=Em rampa
118 Reset autom. 0 1 0 731 |0 = Desactivada
1 = Activada
0 =Sem accao
Resposta a falha 1= Alarme
1.19 P 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo

externa
com o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

0 =Sem accao

1 =Alarme

2 = Alarme+frequéncia
de falha predefinida

Resposta a falha (par. P3.9.1.13)
120 Al baixa 0 5 0 700 3 =Alarme + frequéncia
anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de paragem)
5 = Falha (paragem livre)
Seleccao do local de controlo
1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 17 |remoto liniciar/parar).

0 = Controlo E/S
1 = Controlo de bus de campo
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- A . . Uni- | Prede- .
Indice Parametro Min. Max. - ID Descricao
dade | finicao ;
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo
éaE/SA
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Bus de campo
4=Al
5=AI2
6 = Al+AI2
7=PID
Seleccdo da referéncia 8 = Potenciometro do motor
122 de controlo A de E/S ! 20 S 17 11 = Bloco 1 saida
12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
17 = Bloco 7 saida
18 = Bloco 8 saida
19 = Bloco 9 saida
20 = Bloco 10 saida
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao selec-
cionada com o parametro 1.2
103 |Seleccaodereferéncia | 20 1 121 | Consulte P1.22.
de controlo do teclado
Seleccao de referéncia
1.24 de controlo do bus 1 20 2 122 | Consulte P1.22.
de campo
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1=2.10V/4.20 mA
. 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 1=2.10V/4.20 mA
1.27 Funcao RO1 0 51 2 1101 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 Funcdo RO2 0 51 3 1104 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 Funcao RO3 0 51 1 1107 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 Funcdo AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
M1.31 Standard/M1.32 HVAC
o A q z Uni- | Prede- .
Indice Parametro Min. Max. s~ ID Descricao
dade | finicao ;
Frequéncia Frequéncia predefinida
1.31.1 q . P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |seleccionada pela entrada
predefinida 1 o
digital Dl4.
Frequéncia Frequéncia predefinida
1.31.2 q . P1.3 P1.4 Hz 15,0 106 |seleccionada pela entrada
predefinida 2 o
digital DI5.
Frequéncia Frequéncia predefinida
1.31.3 redi-finida 3 P1.3 P1.4 Hz 20,0 126 |seleccionada pela entrada
P digital DI4 e DIS5.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com
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1.5.2 ApLIcAGAO DE CONTROLO PID

A aplicacao de controlo PID é, normalmente, usada em aplicacdes em que a variavel do
processo (por exemplo, pressdo) é controlada através do controlo da velocidade do motor
(por exemplo, bomba ou ventilador]. Nesta configuracao, o controlador PID interno da unidade
sera configurado para um ponto de referéncia e um sinal de feedback. A aplicacao de controlo
PID fornece um controlo sem dificuldades e um pacote integrado de medicao e controlo,

em gque nao sao necessarios componentes adicionais.

Podem ser usados dois locais de controlo individuais. A seleccao do local de controlo A e

B faz-se através da DI6. Quando esta activo o local de controlo A, os comandos de iniciar/parar
sao dados através da DI1 e a referéncia de frequéncia é obtida do controlador PID. Quando esta
activo o local de controlo B, os comandos de iniciar/parar sdo dados através da Dl4 e a
referéncia de frequéncia é obtida directamente da Al1.

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S bésica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Consulte as descricoes detalhadas sobre os parametros especificos da aplicacao no capitulo 8.
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1.5.2.1

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacao de controlo PID

Placa de E/S normal

L g 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Saida de referéncia ‘ ‘ ‘
Referéncia potenciometro : \ o Local A: Valor ref.2
1.10ka |’ e All+ Entrada analdgica 1 + PID (referéncia)
| Local B: Referéncia
b - ~ de frequéncia
3 Al1- Entrada analogica | (predefinicio: 0...10 V)
Transmissor de 2 fios
77777777 4 Al2+ Entrada analdgica 2 + Feedback PID
Valor real + (valor real)
(predefinicao:
=== 5 Al2- Entrada analégica 2 - 4...20 mA)
I=(0)4.20mA| -+ |
ppp———r— ] 6 Saida 24 \@ ‘ Tensao auxiliar de ZAV‘ ‘ ‘
1 ‘ ﬂ{
! t----{ 7 ][ oND ® | [E/Sdeterra || \
IR {78 ][ on | [Entrada digital 1| [ oA Marchedirecta |
boee” e {9 ][ o | [Entradadigital2  |[ Falhaexterna |
bl e {10 ][ b3 | [Entrada digital3 | [ Resetde falhas |
‘ 11 ‘ ‘ CcM ® ‘ ‘ Comum para DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
S 12 | [ saida2s | [ Tensao auxiliar de 24 V] | \
|
C e 113 ][ onD ® | [E/Sdeterra || \
| P !
- F L B: M di
:’ - - :’ T “ 14 ‘ ‘ Dl4 ‘ ‘ Entrada d|g|taL 4 ‘ ‘ [lgecfilrénc\:I;icehfaregef-%?w.6]
- |
oo 77+7———~‘ 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘ Entrada digital 5 ‘ ‘ Frequéncia predefinida 1 ‘
| - ! =
Lo ot 16 || DI | [Entrada digital 6 | [ Setecs@e de focal \
| | ‘ 17 ‘ ‘ CM ® ‘ ‘ Comum para DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
| |
| |
[ S el 18 AO1+ Saida analdgica 1 + o
Lo Yo Frequéncia saida
N mA ) (predefinicdo:
! Sooemmheoo- 19 AO1-/GND ® | | Saida analégica 1 - 0...20 mA)
| |
| : Tensao de entrada
! ! 30 Entrada de +24 V auxiliar de 24 V
| : ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ Bus de série, negativo
! | — = Modbus RTU
! \ ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ Bus de série, positivo
| | . .
21 RO1/1 NC Saida do relé 1
| |
MARCHA ;
! - 22 RO1/2 CM MARCHA
|
l——®~+ 77777 23 RO1/3 NO —
| |
! | 24 R0O2/1 NC j Saida do relé 2
! FALHA = ____| 25 RO2/2 CM FALHA
- - ® ———————— 26 R02/3 NO —
32 R03/2 CM " Saidadorelé3 PRONTO
33 RO3/3 NO
9303.emf
Figura 7.

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte
a figura abaixo

@) I
[N]
o ol |
[S]
S|
S
S| Entradas digitais
8 Flutuante
d =
g L i LigadaaGND (Predefinicao!)
S|
= S
9

9109.emf

Figura 8.
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1.5.2.2 Parametros de definicao rapida da aplicacao de controlo PID
M1.1 Assistentes
P A . . Uni- | Prede- =
Indice Parametro Min Max s o ID Descricao
dade | finicao ’
0 = Nao activar
1 = Activar
Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 [inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
Capitulo 1.2 "Programacao
inicial").
Se seleccionar Activar,
inicia o Assistente do Modo
1.1.2 Assist. modo disparo 0 1 0 1672 | de Disparo (consulte o
Capitulo 1.3 "Assistente do
modo de disparo”).
M1 Definicao Rapida:
o A q . Uni- | Prede- . o
Indice Parametro Min Max. s ID Descricao
dade | finicao ;
0 = Standard
1=HVAC
2 = Controlo PID
1.2 Aplicacao 0 4 2 212 |3 =Multibomba
(unidade individual)
4 = Multibomba
(varias unidades)
13 RefAere.nma,d.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Refgrenua de. f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 RefAere.nualdg P13 3200 Hy 50.0/60,0 | 102 Re{fe.renua de.frequenma
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo Sje 0.1 3000,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe sglda
aceleracao 1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida
1.6 pode 0,1 3000,0 s 5,0 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 L. .
maxima para a frequéncia
zero.
Limite de corrente . Corrente maxima do motor
I4*0,1 I . .
1.7 do motor H s A Varia 107 a partir do inversor de CA.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de iman
permanente
Localize este valor U, na
Tensio nominal placa de caracteristicas
1.9 do motor Varia Varia \Y Varia 110 |do motor.
NOTA! Também a ligacao
usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 Hy 50,0 11 Localize estle \{alorfn na placa
do motor de caracteristicas do motor.
Velocidad inal Localize este valor n, na
1.1 etocidade nomina 24 19200 | Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas

do motor

do motor.
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indice Parametro Min. | Max, | Uni- | Prede-| 5 Descricao
dade | finicao ;

112 Corrente nominal do 14*0,1 Is A Varia 113
motor

Localize este valor |, na placa
de caracteristicas do motor.

Localize este valor na placa

1.13 Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia 120 -
de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 |pode ser usada em
aplicacoes de ventilador

e bomba, por exemplo.

0 = Desactivada

1 = Activada

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede

os parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1.15 Identificacao 0 2 0 631
C 1 =Em pausa
2 = Com rotacao
NOTA! Os parametros da
placa de identificacao do
motor tém de ser definidos
antes de ser executada a
identificacao.
~ 0 =Em rampa

1.16 Funcao arrang. 0 1 0 505 1 = Arranque lancado

1.17 Funcao parar 0 1 0 506 |0 = Livre
1=Em rampa

1.18 Reset autom. 0 1 0 731 0= Desiactlvada
1 = Activada
0 =Sem accao

Resposta a falha 1 = Alarme
1.19 P 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo

externa
com o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

0 =Sem accao

1=Alarme

2 = Alarme+frequéncia
de falha predefinida

Resposta a falha (par. P3.9.1.13)
120 Al baixa 0 5 0 700 3 = Alarme + frequéncia
anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de paragem)
5 = Falha (paragem livre)
Seleccao do local de controlo
1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 172 remoto (iniciar/parar].

0 = Controlo E/S
1 = Controlo de bus de campo
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indice Parametro Min. | Max, | Uni- | Prede- | Descricdo
dade | finicao ’
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo
éaE/SA
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Bus de campo
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 =PID
Seleccao da 8 = Potenciémetro do motor
1.22 referéncia de 1 20 6 117 |11 =Bloco 1 saida
controlo A de E/S 12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
17 = Bloco 7 saida
18 = Bloco 8 saida
19 = Bloco 9 saida
20 = Bloco 10 saida
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2.
Seleccao de
1.23 referéncia de 1 20 1 121 |Consulte P1.22.
controlo do teclado
Seleccao de
1.24 referéncia de 1 20 2 122 | Consulte P1.22.
controlo do bus de
campo
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1=2.10V/4.20 mA
1.26 | Gama de sinal Al2 0 1 1 390 ? ; 218 aggg m
1.27 Funcao RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 Funcao RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 Funcao RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 Funcao AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
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M1.33 Controlo PID

T a 7 . Uni- |Predefi- -
Indice Parametro Min Max. . - ID Descricao
dade | nicao ’
Se o valor do parametro for
definido para 100%, uma
alteracao de 10% no valor
1.33.1 Ganho PID 0,00 100,00 % 100,00 18 ’ ,
de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10%.
Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
3 0,
133.2 . Tempq de 0,00 600,00 S 1,00 119 alteracao de 10% no valolr
integracao PID de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10,00%/s.
Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
Tempo de alteracao de 10% no valor de
1333 derivacao PID 0.00 100,00 s 0.00 1132 erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
seja alterada em 10,00%/s.
1334 | Seleccaodefonte | 0 30 2 334 | Consulte P3.13.3.3.
de feedback
1.33.5 | >eleccaode fonte 1 0 32 1 332 |Consulte P3.13.2.6.
do valor de referéncia
1.33.4 | Valordereferéncial | o | varia | varia 0 167
do teclado
A unidade entra em modo
de suspensao quando a
Limite 1 de frequéncia de saida perma-
1.33.7 frequéncia de 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 | necer abaixo deste limite
suspensao por um periodo superior
ao definido no parametro
Atraso de suspensao.
Quantidade minima de tempo
que a frequéncia tem de
1.33.8 Atraso 1 ~de 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
suspensao -
de Suspensao antes de a
unidade ser parada.
Define o nivel da supervisao
Nivel 1 de de reactivacao do valor
1.33.9 L Varia Varia Varia Varia 1018 | de feedback PID. Usa as
reactivacao .
’ unidades de processo
seleccionadas.
Frequéncia Frequéncia predefinida
1.33.10 redifinida 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |seleccionada pela
P entrada digital DI5.
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1.5.3 APLICAGAO MuLTIBOMBA (UNIDADE INDIVIDUAL)

A aplicacdo Multibomba (unidade individual) foi concebida para aplicacées em que existe
apenas uma unidade a controlar um sistema composto por um maximo de 8 motores paralelos
(por exemplo, bombas, ventiladores, compressores). Por predefinicao, a aplicacao
Multibomba (unidade individual] é configurada para 3 motores paralelos.

A unidade ¢ ligada a um dos motores. O controlador PID interno da unidade controla a
velocidade do motor de regulacao e fornece sinais de controlo (através de saidas de relé) para
iniciar/parar os motores auxiliares. Sdo necessarios contactores externos para ligar os
motores auxiliares a rede de alimentacao.

A variavel do processo (por exemplo, pressao) é controlada através do controlo da velocidade
do motor e do nUmero de motores em funcionamento.

Consulte as descricoes detalhadas sobre os parametros especificos da aplicacao no
capitulo 8.11.

Iniciar/Parar

—

3068.emf

Figura 9. Principio da configuracdo Multibomba (unidade individual)
(PT = Sensor de presséo)
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A funcao de rotacao automatica pode ser utilizada para equilibrar o desgaste de todos os
motores no sistema. A funcao de rotacao automatica monitoriza as horas de funcionamento de
cada motor e determina a ordem de inicio dos motores em funcao disso. O motor com o menor
numero de horas de funcionamento é iniciado primeiro e o motor com o maior nimero de
horas de funcionamento ¢ iniciado por uUltimo. A rotacdo automatica (alteracio da ordem de
inicio) pode ser configurada para ser efectuada com base no intervalo de rotacdo automatica
ou com base no relégio em tempo real interno da unidade (se a pilha do RTC estiver instalada
na unidade).

A rotacao automatica pode ser configurada para abranger todas as bombas no sistema ou
apenas as bombas auxiliares.

NOTA! Diferentes ligacdes, consoante o modo de rotacdo automatica seleccionado (Consulte
a Figura 10 e a Figura 11).

3~

[

o__o
o —o

3069.emf

Figura 10. Esquema de controlo principal, quando apenas os motores auxiliares
tém rotacdo automatica.
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K1 K1.1 K2 ‘ K2.1 K3 ‘ K3.1

3070.emf

Figura 11. Esquema de controlo principal, qguando todas as bombas tém rotacdo automatica

Podem ser usados dois locais de controlo individuais. A seleccao do local de controlo A e

B faz-se com DI6. Quando esta activo o local de controlo A, os comandos de iniciar/parar sdo
dados com DI1 e a referéncia de frequéncia é obtida do controlador PID. Quando esta activo
o local de controlo B, os comandos de iniciar/parar sdo dados com Dl4 e a referéncia de
frequéncia é obtida directamente da Al1.

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S basica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha,
Falha, Pronto).
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1.5.3.1 Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacdo multibomba (unidade individual)

Placa de E/S normal

N emina B smal | Desaigio

‘r*{ : ]ﬂ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Saida de referéncia ‘ ‘ ‘
K \ Local A:
Referéncia |1 -
o - - Val f.a PID
potenciémetro 1..10 kQ | | 2 Al Entrada analogica 1 + [rzief()er;grelcia]
! Local B:
o] _ 2 i _ Referéncia de frequéncia
3 All Entrada analégica 1 (predefinicao: 0...10 V)
frensmissorde2fios | 4 Al2+ Entrada analdgica2+ | | Feedback PID
Valor real + (valor real)
(predefinicao:
i ----4 5 Al2- Entrada analégica 2 - | | 4...20 mA)
I=(0)4...20mA | -
g Saida 24V @ [ Tensho auxiliar de 24V_| | \
|
l bo-- - ‘ 7 ‘ ‘ GND ° ‘ ‘ E/S de terra ‘ ‘ ‘
Pl e {78 | [ on | [Entradadigital1 | [ o hmarmnr = |
RN 1.9 ][ o | [Entradadigital2 | [ Rentiateneas el |
R TR {10 ][ D3 | [ Entrada digital3 | [ §elecsaode focal \
[ 11 ][ cMm ¢ | | [Comum paraDI1-DI6 || |*)
P ‘ 12 ‘ ‘ Saida 24V @ ‘ ‘ Tens&o auxiliar de 24V ‘ ‘ ‘
| ‘r**ﬂ 13 H GND 0‘ ‘E/Sdeterra H ‘
| -
L7 i { 14 ‘ ‘ DI4 ‘ ‘ Entrada digital 4 ‘ ‘ Encravamento motor 1 ‘
. 7‘+7774 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘ Entrada digital 5 ‘ ‘ Encravamento motor 2 ‘
- |
:L e :7 - 4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘ Entrada digital 6 ‘ ‘ Encravamento motor 3 ‘
} | (17 ][ oM ® | | [ Comum paraDI1-DI6 || *)
| |
|
| S Nt el B |- A0+ Saida analégica 1 +
[ Yo Frequéncia de saida
b mA S (predefinicdo: 0...20 mA)
! R it I} AO1-/GND ® | | Saida analégica 1 -
| |
| |
i I Tensao de entrada
| ! 30 Entrada de +24V auxiliar de 24 V
\ : RS485 Bus de série, negativo
I I Modbus RTU
[ ! B RS485 Bus de série, positivo
|
3 3 2; Eg:;; 2‘; Saidadorelé 1 s]ournirgé?nrg:t;w (contactor
R ;
LA A2
e I e 23 RO1/3 NO —
|
i o 3 2: 283; S:jl 7> Saida dorelé 2 E]ournirgé?nrg:tygzrf (contactor
A A2
e T e e B L) R02/3 NO —
: — L] 32 RO3/2CM ~" Saida do relé 3 | | Controlo motor 3 (contactor
AT A2 multibomba K3)
R B 33 R0O3/3 NO

3074.emf

Figura 12.
*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura
abaixo

&) [
(N
O, [S) il
N
[N
S
S Entradas digitais
S Flutuante
S i Ligadaa GND (Predefinicao!)
I]s
N g
= S|
S

9109.emf

Figura 13.
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1.5.3.2 Parametros de definicdo rapida da aplicacdo multibomba (unidade individual]
M1.1 Assistentes
— A , . Uni- | Prede- . -
Indice Parametro Min Max s o ID Descricao
dade | finicao ’
0 = Nao activar
1 = Activar
Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 [inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
Capitulo 1.2 "Programacao
inicial").
Se seleccionar Activar,
inicia o Assistente do Modo
1.1.2 Assist. modo disparo 0 1 0 1672 | de Disparo (consulte o
Capitulo 1.3 "Assistente do
modo de disparo”).
M1 Definicao Rapida:
T a 7 . Uni- | Prede- L
Indice Parametro Min Max. s ID Descricao
dade | finicao ;
0 = Standard
1=HVAC
2 = Controlo PID
1.2 Aplicacao 0 4 3 212 |3 =Multibomba
(unidade individual)
4 = Multibomba
(varias unidades)
13 RefAere.nma,d.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Refgrenua de. f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 RefAere.nualdg P13 3200 Hy 50.0/60,0 | 102 Re{fe.renua de.frequenma
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo Sje 0.1 3000,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe sglda
aceleracao 1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida
1.6 pode 0,1 3000,0 s 5,0 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 L. .
maxima para a frequéncia
zero.
Limite de corrente . Corrente maxima do motor
[4*0,1 I
1.7 do motor o s A Varia 107 a partir do inversor de CA.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de iman
permanente
Localize este valor U, na
Tensio nominal placa de caracteristicas
1.9 do motor Varia Varia \Y Varia 110 |do motor.
NOTA! Também a ligacao
usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 Hy 50,0 11 Localize estle \{alorfn na placa
do motor de caracteristicas do motor.
Velocidad inal Localize este valor n, na
1.1 etocidade nomina 24 19200 | Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas

do motor

do motor.
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indice Parametro Min. | Max, | Uni- | Prede-| 5 Descricao
dade | finicao ;

Corrente nominal .
l4*0,1 |
1.12 do motor H S A Varia 113

Localize este valor |, na placa
de caracteristicas do motor.

Localize este valor na placa

1.13 Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia 120 -
de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 |pode ser usada em
aplicacoes de ventilador

e bomba, por exemplo.

0 = Desactivada

1 = Activada

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede

os parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1.15 Identificacao 0 2 0 631
C 1 =Em pausa
2 = Com rotacao
NOTA! Os parametros da
placa de identificacao do
motor tém de ser definidos
antes de ser executada a
identificacao.
~ 0 =Em rampa
1.16 Funcao arrang. 0 1 0 505 1 = Arranque lancado
1.17 Funcao parar 0 1 0 506 |0 = Livre
1=Em rampa
1.18 Reset autom. 0 1 0 731 0= Desiactlvada
1 = Activada
0 =Sem accao
Resposta a falha 1 = Alarme
1.19 P 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo

externa
com o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

0 =Sem accao

1=Alarme

2 = Alarme+frequéncia
de falha predefinida

120 Resposta_a falha Al 0 5 0 700 (par. P3.9.1.13]A .
baixa 3 = Alarme + frequéncia
anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de paragem)
5 = Falha (paragem livre)
Seleccao do local de controlo
1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 172 remoto (iniciar/parar].

0 = Controlo E/S
1 = Controlo de bus de campo
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indice Parametro Min. | Max, | Uni- | Prede- | Descricdo
dade | finicao ’
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo
éaE/SA
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Bus de campo
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 =PID
Seleccao da 8 = Potenciémetro do motor
1.22 referéncia de 1 20 6 117 |11 =Bloco 1 saida
controlo A de E/S 12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
17 = Bloco 7 saida
18 = Bloco 8 saida
19 = Bloco 9 saida
20 = Bloco 10 saida
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com
o parametro 1.2.
Seleccao de
1.23 referéncia de 1 20 1 121 |Consulte P1.22.
controlo do teclado
Seleccao de
1.24 referéncia de 1 20 2 122 | Consulte P1.22.
controlo do bus
de campo
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1=2.10V/4.20 mA
1.26 | Gama de sinal Al2 0 1 1 390 ? ; 218 aggg m
1.27 Funcao RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 Funcao RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 Funcao RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 Funcao AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
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M1.34 Multibomba (unidade individual)

Uni-

Predefi-

indice Parametro Min. | Max. - ID Descricao
dade | nicao ’
Se o valor do parametro for
definido para 100%, uma
alteracao de 10% no valor
1.34.1 Ganho PID 0,00 100,00 % 100,00 18 ’ ,
de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10%.
Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
3 0,
134.2 . Tempq de 0,00 600,00 S 1,00 119 alteracao de 10% no valolr
integracao PID de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10,00%/s.
Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
Tempo de alteracao de 10% no valor de
1.34.3 derivacao PID 0.00 100,00 s 0.00 1132 erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
seja alterada em 10,00%/s.
1344 | Seleccdodefonte ] 0 30 2 334 | Consulte P3.13.3.3.
de feedback
1345 | Seleccaode fonte 1 0 32 1 332 |Consulte P3.13.2.6.
do valor de referéncia
1.34.6 | Valordereferéncial | o | varia | varia 0 167
do teclado
A unidade entra em modo
de suspensao quando a
e
1.34.7 frequéncia de 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 | Pe" .
~ limite por um periodo
suspensao . .
superior ao definido no
parametro Atraso de
suspensao.
Quantidade minima de tempo
que a frequéncia tem de
1.34.8 Atraso 1 Eje 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
suspensao ~
de Suspensao antes de
a unidade ser parada.
Define o nivel da supervisao
Nivel 1 d de reactivacao do valor de
1.34.9 ver 1 de Varia | Varia | Varia | Varia | 1018 |feedback PID. Usa as
reactivacao .
’ unidades de processo
seleccionadas.
Selecciona o modo
Multibomba.
1.34.10 | Modo Multibomba 0 2 0 | 1785 |07 Unidade individual
1 =Varias unidades
secundarias
2 =Varias unidades principais
Ndmero total de motores
1.34.11 | Numero de bombas 1 8 1 1001 | (bombas/ventiladores) usado

no sistema multibomba.
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Indice

Parametro

Min.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

Descricao

1.34.12

Encravamento
da bomba

1032

Activar/desactivar a utilizacdo
de encravamentos. Os
encravamentos sao usados
para informar o sistema se
um motor esta ligado ou nao.
0 = Desactivado

1 = Activado

1.34.13

Rotacao automatica

1027

Desactiva/activa a rotacao da
ordem de arranque e da
prioridade dos motores.

0 = Desactivado

1 = Activado (intervalo)

2 = Activado (dias da semana)

1.34.14

Bomba com rotacao
automatica

1028

0 = Bomba auxiliar
1 = Todas as bombas

1.34.15

Intervalo de rotacao
automatica

0,0

3000,0

48,0

1029

Depois de decorrido o tempo
definido neste parametro, a
funcao de rotacao automatica
¢ activada se a capacidade
usada estiver abaixo do nivel
definido com os parametros
P3.15.11 e P3.15.12

1.34.16

Dias de rotacao
automatica

127

15904

Intervalo

BO = Domingo

B1 = Segunda-feira
B2 = Terca-feira
B3 = Quarta-feira
B4 = Quinta-feira
B5 = Sexta-feira
Bé6 = Sabado

1.34.17

Hora de rotacao
automatica

00:00:00

23:59:59

Tempo

15905

Intervalo: 00:00:00...23:59:59

1.34.18

Rotacdo automatica:
Limite de frequéncia

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00

1031

1.34.19

Rotacdo automatica:
Limite de bombas

1030

Estes parametros definem o
nivel abaixo do qual tem de
permanecer a capacidade
usada para que possa ser
activada a rotacao
automatica.

1.34.20

Largura de banda

100

%

10

1097

Percentagem do valor de
referéncia. Por exemplo:
Valor de referéncia = 5 bar,
Largura de banda = 10%:
Enquanto o valor de feedback
se situar entre 4,5...5,5 bar,

0 motor nao sera desligado
nem retirado.

1.34.21

Atraso de largura
de banda

3600

10

1098

Com o feedback fora da
largura de banda, este tempo
tem de decorrer antes de as
bombas serem adicionadas
ou removidas.
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- a , . Uni- |Predefi- L
Indice Parametro Min. Max. . - ID Descricao
dade | nicao ;
134.22 Encravamento ENTdig 426 FALSO = Nao activo
T da bomba 1 Ranhura0, VERDADEIRO = Activo
134.23 Encravamento ENTdig 427 FALSO = Nao activo
o da bomba 2 Ranhura0, VERDADEIRO = Activo
1.34.24 Encravamento da ENTdig 428 FALSO = Nao activo
" bomba 3 Ranhura0,1 VERDADEIRO = Activo
134,25 Encravamento da ENTdig 429 FALSO = Nao activo
T bomba 4 Ranhura0, VERDADEIRO = Activo
1.34.26 Encravamento da ENTdig 430 FALSO = Nao activo
o bomba 5 Ranhura0, VERDADEIRO = Activo
134,27 Encravamento da ENTdig 486 FALSO = Nao activo
" bomba 6 Ranhura0,1 VERDADEIRO = Activo
134.28 Encravamento da ENTdig 487 FALSO = Nao activo
T bomba 7 Ranhura0, 1 VERDADEIRO = Activo
134.29 Encravamento da ENTdig 488 FALSO = Nao activo
o bomba 8 Ranhura0, VERDADEIRO = Activo
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1.5.4 APLICAGAO MULTIBOMBA (VARIAS UNIDADES)

A aplicacdo Multibomba (varias unidades) foi concebida para um sistema composto por um
maximo de 8 motores paralelos de velocidade varidvel (por exemplo, bombas, ventiladores,
compressores). Por predefinicao, a aplicacdo Multibomba (varias unidades) é configurada para
3 motores paralelos.

Consulte as descricoes detalhadas sobre os parametros especificos da aplicacao no
capitulo 8.11.

A lista de verificacdo para colocacdo em servico de um sistema multibomba (varias unidades)
é apresentada no capitulo 8.11.1.

Cada motor é controlado pela sua prdpria unidade. As unidades do sistema comunicam entre
si através de comunicacao Modbus RTU.

3~

Iniciar/Parar

| |
&0
| |
cn
e

FB

-

3071.emf

Figura 14. Principio da configuracdo Multibomba (varias unidades).
(PT = Sensor de pressdo, FB = bus de comunicacéo)
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A variavel do processo (por exemplo, pressao) é controlada através do controlo da velocidade
dos motores e do nimero de motores em funcionamento. O controlador PID interno da
unidade principal controla a velocidade dos motores e pede aos outros motores para iniciar/
parar quando necessario.

0 funcionamento do sistema depende do modo de funcionamento seleccionado. No modo
com Varias unidades secundarias, os motores auxiliares seguem a velocidade da unidade
de regulacao.

—

BB &

Figura 15. Regulagdo no modo com Varias unidades secundarias. A bomba 1 é de regulacdo
e as bombas 2 e 3 seguem a velocidade da bomba 1, conforme mostrado nas curvas A.

A figura abaixo mostra um exemplo do modo com Varias unidades principais, em que a
velocidade do motor de regulacdo é fixa a uma velocidade de producao constante (B)
gquando o motor seguinte é iniciado. (A = curvas de regulacdo das bombas)
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min.

—

3073.emf

Figura 16. Regulacdo no modo com Varias unidades principais.

A funcao de rotacao automatica pode ser utilizada para equilibrar o desgaste de todos os
motores no sistema. A funcao de rotacao automatica monitoriza as horas de funcionamento
de cada motor e determina a ordem de inicio dos motores em funcao disso. O motor com o
menor niumero de horas de funcionamento é iniciado primeiro e o motor com o maior nimero
de horas de funcionamento é iniciado por Gltimo. A rotacdo automatica (alteracio da ordem de
inicio) pode ser configurada para ser efectuada com base no intervalo de rotacdo automatica
ou com base no relégio em tempo real interno da unidade (se a pilha do RTC estiver instalada
na unidade).
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1.5.4.1

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacdo multibomba (varias unidades)

Placa de E/S normal

O i B sl | Descicio |

T T i ]ﬂ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Saida de referéncia ‘ ‘ ‘
A \
Referéncia |1 . Valor ref.2 PID
potenciémetro 1...10 kQ ! -1 2 All+ Entrada analdgica 1+ (predefinicdo: 0...10 V)
I
””””” 3 Al1- Entrada analdgica 1 - Feedback PID
(valor real)
Transmissor de 2 fios v
—— 4 Al2+ ‘ Entrada analdgica 2 + [predefinic3o: 4...20 mA)
+ T
r*"‘ 5 ‘ ‘ Al2- | ‘ ‘ Entrada analdgica 2 - ‘ ‘ ‘
| ‘ 6 ‘ ‘ Saida24V o 1 ‘ ‘ Tensdo auxiliar de ZAV‘ ‘ ‘
|
e S :::4 7 ‘ ‘ GND Y ‘ ‘ E/S de terra H ‘
:k SeeT e «{ 8 ‘ ‘ DI ‘ ‘ Entrada digital 1 ‘ ‘ Marcha directa ‘
Loorl {9 J[on | [Entradadigital2 | [Mrteimecn  rostmpes |
T T {10 ][ i3 | [Entradadigital3 | [ i oenen S soiocms
[11 ][ cM ® | | [ comum paraDI1-DI6 || *)
em o [12 ] [ saicazav @ | [ Tens@o auxiliar de 24 V] | \
,,,,,,,, Lo---4 13 GND ® E/S de terra
s s NEH | i | |
A e R | [ Entrada digital 4 | | Reset de falhas ]
! - |
LT 15 ][0 | [Entradadigital5 | [EE0anoitenes. oumn |
F---" oot --] 16 | [ Di6 | [ Entrada digital 6 || Falhaexterna |
| 1 ‘ 17 ‘ ‘ CM ® ‘ ‘ Comum para DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
! |
I
LI E—— 18 AO1+ Saida analdgica 1 + - .
| ’ \ 9 Frequéncia de saida
I
Lol mA /) ! (predefinicao: 0...20 mA)
! AR R 19 AO1-/GND L] Saida analégica 1 -
! |
I | -
I Tensao de entrada
: | 30 Entrada de +24V auxiliar de 24 V
|
[ ‘r 77777777 : 777777 A RS485 Bus de série, negativo Comunicacio
I ) i == = entre unidades
| R ----- B RS485 Bus de série, positivo (Modbus RTU)
! [ |
! P | 21 RO1/1 NC Saida dorelé 1
I I
| | 1 MARCHA | ____] 22 | | RO1/2CM - MARCHA
I
; | ;——@A 777777 23 | | RO1/3NO I—
I
| b ! 24 RO2/1NC Saida do relé 2
! [ |
! ! . FALHA ] 25 R0O2/2 CM j FALHA
| Pl
A X 26 R0O2/3NO "
Y ___
oo ! 32 RO3/2 CM |~ Saidadorelé3 PRONTO
terminal A ! 33
nas outras : RO3/3 NO  —
unidades v ) 3075.emf
Para o terminal B
nas outras unidades
Figura 17.

o interruptor DIP.

Consulte a Figura 18 abaixo.

CUIDADO! *] Isolar as entradas digitais da terra com
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H 4J\
=
) 1
N
5 NI
S
S
S
)
S Entradas digitais
= S Flutuante
H S Ligada a GND (Predefinicao!)
N
= |®
®

9335.emf

Figura 18.
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Esguema das ligacoes eléctricas do sistema Multibomba (varias unidades)

VacoN®100 FLOW - GUIA DE IN

1.5.4.2
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1.5.4.3 Pardmetros de definicio rapida da aplicacdo multibomba (varias unidades)

M1.1 Assistentes

do motor

indice Parametro Min. Max. Uni- | Predefi- | -, Descricdo
dade nicao :
0 = Nao activar
1 = Activar
Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 |inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
Capitulo 1.2 "Programacao
inicial").
Se seleccionar Activar,
inicia o Assistente do Modo
1.1.2 Assist. modo disparo 0 1 0 1672 | de Disparo (consulte o
Capitulo 1.3 "Assistente do
modo de disparo”).
M1 Definicao Rapida:
- a , . Uni- | Prede- L
Indice Parametro Min. Max. s o ID Descricao
dade | finicao ’
0 = Standard
1=HVAC
2 = Controlo PID
1.2 Aplicacao 0 4 4 212 |3 = Multibomba (unidade
individual)
4 = Multibomba (varias
unidades)
13 RefAerelnua,d.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Relfgrenua de. f.requenma
frequéncia minima minima permitida.
1.4 Referéncia de P13 | 3200 | Hz |500/60,0 | 102 |Referenciade frequéncia
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo Eﬂe 0.1 3000,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe s§|da
aceleracao 1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Ternpo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 3000,0 s 50 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 . .
’ maxima para a frequéncia
zero.
Limite de corrente . Corrente maxima do motor
[4*0,1 I
17 do motor H'0, s A Varia 107 a partir do inversor de CA.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de iman
permanente
Localize este valor U, na
Tensio nominal placa de caracteristicas
1.9 do motor Varia Varia \Y Varia 110 |do motor.
NOTA! Também a ligacéo
usada (Delta/Estrela).
énci i Locali te valor f L
110 | Frequencianominal |\ gq | 3300 | hz | 50,0/60,0 | 111 | -C¢212€ estevaloriy naplaca
do motor de caracteristicas do motor.
Velocidad inal Localize este valor n,, na
1.11 etoctiade nomina 24 19200 Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas

do motor.
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indice Parametro Min. | Max, | Uni- | Prede-| 5 Descricao
dade | finicao ;

Corrente nominal .
l4*0,1 |
1.12 do motor H S A Varia 113

Localize este valor |, na placa
de caracteristicas do motor.

Localize este valor na placa

1.13 Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia 120 -
de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 |pode ser usada em
aplicacoes de ventilador

e bomba, por exemplo.

0 = Desactivada

1 = Activada

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede
os parametros do motor
necessarios para um
controlo dptimo do motor
e da velocidade.

0 =Sem accao

1.15 Identificacao 0 2 0 631
’ 1 =Em pausa
2 = Com rotacao
NOTA! Os parametros da
placa de identificacao do
motor
tém de ser definidos antes de
ser executada a identificacao.
~ 0 =Em rampa

1.16 Funcao arrang. 0 1 0 505 1 = Arranque lancado

1.17 Funcao parar 0 1 0 506 |0 = Livre
1=Em rampa

1.18 Reset autom. 0 1 0 731 0= Desiactlvada
1 = Activada
0 =Sem accao

Resposta a falha 1=Alarme
1.19 P 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo

externa
com o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

0 =Sem accao

1=Alarme

2 = Alarme+frequéncia
de falha predefinida

120 Resposta_a falha Al 0 5 0 700 (par. P3.9.1.13]A .
baixa 3 = Alarme + frequéncia
anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de paragem)
5 = Falha (paragem livre)
Seleccao do local de controlo
1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 172 remoto (iniciar/parar].

0 = Controlo E/S
1 = Controlo de bus de campo
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indice Parametro Min. | Max, | Uni- | Prede- | Descricdo
dade | finicao ’
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo
éaE/SA.
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Bus de campo
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 =PID
Seleccao da 8 = Potenciémetro do motor
1.22 referéncia de 1 20 6 117 |11 =Bloco 1 saida
controlo A de E/S 12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
17 = Bloco 7 saida
18 = Bloco 8 saida
19 = Bloco 9 saida
20 = Bloco 10 saida
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com
o parametro 1.2.
Seleccao de
1.23 referéncia de 1 20 1 121 |Consulte P1.22.
controlo do teclado
Seleccao de
1.24 referéncia de 1 20 2 122 | Consulte P1.22.
controlo do bus de
campo
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1=2.10V/4.20 mA
1.26 | Gama de sinal Al2 0 1 1 390 ? ; 218 aggg m
1.27 Funcao RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 Funcao RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 Funcao RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 Funcao AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
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M1.35 Multibomba (varias unidades)

indice Parametro Min. | Max. | UM | Predefi-| 5 Descricao
dade | nicao ;

Se o valor do parametro for
definido para 100%, uma
alteracao de 10% no valor
de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10%.

Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
alteracao de 10% no valor
de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10,00%/s.

1.35.1 Ganho PID 0,00 100,00 % 100,00 18

Tempo de

1352 integracao PID

0,00 600,00 s 1,00 19

Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma

Tempo de alteracao de 10% no valor de
1353 derivacao PID 0.00 100,00 s 0.00 1132 erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
seja alterada em 10,00%/s.
1354 | Seleccdodefonte ] 0 30 2 334 | Consulte P3.13.3.3.
de feedback
1355 | eleccdodefonte 1 0 32 1 332 | Consulte P3.13.2.6.
do valor de referéncia
1.35.6 | Valordereferéncial | i | varia | varia 0 167
do teclado
A unidade entra em modo
de suspensao quando
e e
1.35.7 frequéncia de 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 p . ,
~ limite por um periodo
suspensao . .
superior ao definido no
parametro Atraso de
suspensao.
Quantidade minima de tempo
Atraso 1 de que a frequéncia tem de

1.35.8 ~ 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
suspensao ~
de Suspensao antes de
a unidade ser parada.

Define o nivel da supervisao
Nivel 1 de de reactivacao do valor
1.35.9 o Varia Varia Varia Varia 1018 | de feedback PID. Usa as
reactivacao .

’ unidades de processo
seleccionadas.

Selecciona 0 modo

Multibomba.

0 = Unidade individual

1 =Varias unidades
secundarias

2 =Varias unidades principais

1.35.10 Modo Multibomba 0 2 0 1785

Numero total de motores
1.35.11 | Ndmero de bombas 1 b 1 1001 | (bombas/ventiladores) usado
no sistema multibomba.
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Indice Parametro

Min.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

Descricao

Numero de ID

1.35.12 da bomba

1500

Numero da ordem da unidade
no sistema de bombas.
NOTA! Este parametro sé

¢é utilizado nos modos com
Varias unidades secundarias
ou Varias unidades principais

Modo de operacao

1.35.13 da unidade

1782

Define o modo de operacao
da unidade no sistema
Multibomba (varias
unidades).

0 = Unidade auxiliar

1 = Unidade principal

Encravamento

1.35.14 da bomba

1032

Activar/desactivar a utilizacao
de encravamentos. Os
encravamentos sao usados
para informar o sistema se
um motor esta ligado ou nao.
0 = Desactivado

1 = Activado

1.35.15 | Rotacao automatica

1027

Desactiva/activa a rotacdo da
ordem de arranque e da
prioridade dos motores.

0 = Desactivado

1 = Activado

Bomba com rotacao

1.35.16 -
automatica

1028

0 = Bomba auxiliar
1 = Todas as bombas

Intervalo de rotacao

1.35.17 -
automatica

0,0

3000,0

48,0

1029

Depois de decorrido o tempo
definido neste parametro, a
funcao de rotacao automatica
é activada se a capacidade
usada estiver abaixo do nivel
definido com os parametros
P3.15.11 e P3.15.12.

Dias de rotacao

1.35.18 .
automatica

127

1786

Intervalo: Segunda-
feira...Domingo

Hora de rotacao

1.35.19 L
automatica

Tempo

1787

Intervalo: 00:00:00...23:59:59

Rotacdo automatica:

1:35.20 Limite de frequéncia

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00

1031

Rotacdo automatica:

1.35.21 Limite de bombas

1030

Estes parametros definem

o nivel abaixo do qual tem
de permanecer a capacidade
usada para que possa ser
activada a rotacao
automatica.

1.35.22 Largura de banda

100

%

10

1097

Percentagem do valor de
referéncia. Por exemplo:
Valor de referéncia =5 bar,
Largura de banda = 10%:
Enquanto o valor de feedback
se situar entre 4,5...5,5 bar,

0 motor nao sera desligado
nem retirado.
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Uni-

Predefi-

indice Parametro Min. Max. . - ID Descricao
dade | nicao ;
Com o feedback fora da
Atraso de largura largura de banda, este tempo
1.35.23 9 0 3600 s 10 1098 | tem de decorrer antes de as
de banda .
bombas serem adicionadas
ou removidas.
Define a velocidade constante
a qual a bomba é fixa apds
. ser atingida a frequéncia
1.35.24 Velocidade de 0 100 % 100 1513 | méaxima e a bomba seguinte
producao constante L ~
iniciar a regulacao no Modo
com Varias unidades
principais
1.35.95 Encravamento da ENTdig 426 FALSO = Nao activo
o bomba 1 Ranhura0,1 VERDADEIRO = Activo
a Define a referéncia de
- a a
1.35.26 Refgrenua de R?f' Re,f. Hz 50,00 1239 | frequéncia quando a funcao
limpeza max. max.

de limpeza é activada.
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2. INTERFACES DE UTILIZADOR NO VHCON®1OO FLOW

Este capitulo apresenta as diferentes interfaces de utilizador no Vacon® 100 FLOW:

e Teclado
e Vacon Live
e Bus de campo

2.1 NAVEGAGAO NO TECLADO
Consulte a descricao dos botoes do teclado e do visor no capitulo 1.1.

Os dados no teclado de controlo encontram-se dispostos em menus e submenus. Utilize as
setas para cima e para baixo para se deslocar entre os menus. Entre no grupo/item premindo
0 botdo OK e volte ao nivel anterior premindo o botao Back/Reset.

0 campo da Localizagdo indica a sua localizacao actual. O campo do Estado apresenta
informacdes sobre o estado actual da unidade. Consulte a Figura 21.

A estrutura basica dos menus encontra-se representada na Figura 20.
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Figura 20. Tabela de navegacdo no teclado
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2.2 TECLADO GRAFICO VACON

Campo de estado Campo de estado
pARXR/MARCHA PRONTO/NAO PRONTO/FALHA  Local de controlo:

PC/ES/TECLADO/
; 5 ALARME
__ Direccdo / ) __ BUS DE CAMPO
stop (| ReapY ‘ / ‘ 1/0 | Campo da localizagéo
- (ndmero de ID
c) Main Menu do parametro
D! M1 e localizacao

actual no menu)

Quick Setup

Grupo/item activado:

17 ;
( \) premir OK para entrar
Monitor
(5)
= Parameters \NL’Jmero de itenS
(12 ) no grupo
9159.emf
Figura 21. Menu principal
2.2.1 UTILIZAR O TECLADO GRﬁFICO

2.2.1.1 Editar valores

E possivel aceder aos valores seleccionaveis e edita-los de duas formas diferentes no teclado
grafico.

Parametros com um valor valido

Normalmente, um parametro é definido com um valor. O valor ¢ seleccionado a partir de uma
lista de valores (consulte o exemplo abaixo) ou é atribuido ao parametro um valor numérico
num intervalo definido (por exemplo, 0,00...50,00 Hz).

Altere o valor de um parametro seguindo o procedimento abaixo:
1. Localize o parametro.
Entre no modo de Edigdo.

3. Defina o novo valor com as setas para cima/para baixo. Se o valor for numérico, também
pode mover de digito para digito com as setas esquerda/direita e, em seguida, alterar o
valor com as setas para cima/para baixo.

4. Confirme a alteracao com o botdao OK ou ignore-a voltando ao nivel anterior com o botao
Back/Reset.
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STDP‘G READY ‘ ‘ /0 STOP|G READY ‘ | /0 STOP‘G READY | ‘ /0

D Start/Stop Setup - Rem Control Place - Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 E ID: M3.2.1 E M3.2.1 @

" 2o conteon
Edit
: ) (9
/0 Contro FieldbusCTRL BACK
RESET

) KeypadStopButton
L Yes @ Help 1/0 Control ¥
[ Start Function )
Ramping @ Add to favorites
sToP |(‘;| READY ‘ ‘ 1/0 sToP ‘(‘;] READY ‘ ‘ 1/0

E Start/Stop Setup Rem Control Place
M3.2.1

1D:172 M3.2.1

2 Rem Control Place
OU H 1/0 Control > FieldbusCTRL

<] KeypadStopButton
Yes 1/0 Control 4

9160.emf

<) Start Function
i
e} Ramping

Figura 22. Edicao tipica de valores no teclado grafico (valor textual)

stor (0| RERDY 140 stor (| READY /0 stoF (0| RERDY 140
N\
MinFreqReference ~ o ~ o NS
iz > v — 0.00Hz — < v —00.00Hz —
MaxFregReference -, = -~ = < >
50,00 Hz Min: 0.00Hz Min: (LOGHZ
PosFreqRefLimit Mass: 50.00Hz Massz 50.00HZ
320,00 Hz
9257.emf
stor (0| RERDY 140

-~ — [
v — 11.00Hz —
—~ | =~

Mire 0.00HZ
Maw: BOO0HZ

Figura 23. Edigao tipica de valores no teclado gréfico (valor numérico)

Parametros com seleccao de caixa de verificacao

Alguns parametros permitem a seleccao de varios valores. Faca uma seleccao da caixa de
verificacao de cada valor que pretende activar, da forma indicada abaixo.

stor |5 RERDY ] stor |5 READY /0

e
ON Time A\ y
= 0000200 amm I:‘ Honday |:| Monday
E—] 0OFF Time I:‘ Tuesday > I:‘ Tuesday
2 0000200 D Hednesday D bedhnesday
I:‘ Thur-sday D Thursday
(] Friday [ ] Friday

9256.emf

Simbolo para seleccao de caixa de verificacdo

Figura 24. Aplicar a seleccdo do valor da caixa de verificacdo no teclado grafico
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2.2.1.2 Fazer reset de falhas

As instrucoes sobre o modo de fazer reset de uma falha podem ser encontradas no capitulo
9.1 Aparece uma falha.

2.2.1.3 Botao de funcao

O botao FUNCT ¢ utilizado para quatro funcoes:

1. para aceder rapidamente a pagina de Controlo;

2. para alternar facilmente entre um local de controlo Local (teclado) e Remoto;
3. para alterar a direccao de rotacao; e

4. para editar rapidamente o valor de um parametro.

Locais de controlo

O local de controlo ¢ a fonte de controlo, onde é possivel iniciar e parar a unidade. Cada local
de controlo possui o seu proprio parametro para seleccionar a fonte da referéncia de
frequéncia. O local de controlo Local é sempre o teclado. O /ocal de controlo Remoto é
determinado pelo parametro P3.2.1 (E/S ou bus de campo). O local de controlo seleccionado
pode ser visto na barra de estado do teclado.

Local de controlo remoto

E possivel utilizar E/S A, E/S B e Bus de campo como locais de controlo remotos. E/S A e Bus
de campo possuem a prioridade mais baixa e podem ser seleccionados com o parametro
P3.2.1 (Local ctrl remoto). Uma vez mais, a E/S B pode ignorar o local de controlo remoto
seleccionado com o parametro P3.2.1 utilizando uma entrada digital. A entrada digital é
seleccionada com o parametro P3.5.1.7 (Forgar Ctrl E/S B).

Controlo local

O teclado é sempre utilizado como local de controlo quando se esta em controlo local.

O controlo local tem uma prioridade mais elevada que o controlo remoto. Por conseguinte, se,
por exemplo, for ignorado pelo parametro P3.5.1.7 através da entrada digital enquanto estd em
Remoto, o local de controlo mudarad, ainda assim, para o Teclado se Local estiver
seleccionado. E possivel alternar entre o Controlo Local e Remoto premindo o botdo FUNCT no
teclado ou usando o pardmetro "Local/Remoto” (ID211).

Mudar o local de controlo
Mude o local de controlo de Remoto para Local (teclado).

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a Seta para cima ou a Seta para baixo para seleccionar Local/Remoto e confirme
com o botao OK.

3. No ecra seguinte, seleccione Local ou Remoto e confirme novamente com o botdao OK.

4. O ecra volta ao mesmo local em que se encontrava quando foi premido o botao FUNCT. No
entanto, se tiver alterado o local de controlo Remoto para Local (teclado), ser-lhe-a pedida
a referéncia do teclado.
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SToP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad sToP ‘@ Ready ‘ ‘ Keypad sTOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu 5 Choose action 2 Local/Remote
?
8 1D:1805 A 1D:211
) Monitor
(12) FUNCT Change direction \/
Parameters Control page Local
21 Local/Remote A A
( ) / v @ Remote {
D Diagnostics
Q
(] %6
STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0
Main Menu
ID: M1
Monitor
(12)
Parameters
m (21)

9161.emf

Diagnostics
e (6)

Figura 25. Mudar o local de controlo

Aceder a pagina de controlo

A Pagina de controlo destina-se a uma facil monitorizacao e utilizacao dos valores mais
essenciais.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Pdag.@ controlo e confirme
com o botao OK.

3. Aparece a pagina de controlo
Se o local de controlo do teclado e a referéncia do teclado estiverem seleccionados para
serem utilizados, pode definir a Referéncia do teclado depois de ter premido o botao OK.
Se forem utilizados outros locais de controlo ou valores de referéncia, o visor indica a
Referéncia de frequéncia, que nao é editavel. Os outros valores na pagina sao valores de
Multimonitorizacao. Pode escolher quais os valores que aqui aparecem para monitorizacao
(para obter informacdes sobre este procedimento, consulte a 2.4.2 Monitorizac3o).

STOP ‘(j READY | | 1/0 STOP |d Ready ‘ ‘ Keypad STOP |G| READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu < Choose action Keypad Reference
& r
: M1 1ID:1805 /\ 1D:184
Monitor

(112 ) FUNCT Change direction v C QOO HZ @
—. Parameters Control page Output Frequency Motor Torque
(21) Local/Remote A 0.00HzZ 0.00%
Diagnostics Motor Current Motor Power
BN 0.00a 0.00%
sToP ‘(_7] READY | | Keypad
E‘ Keypad Reference

ID:168

A oo N\
-0.00 Hz-
v s 1 N v
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
9162.emf

Figura 26. Aceder a pagina de controlo
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Mudar de direccao

A direccao de rotacao do motor pode ser rapidamente alterada premindo o botao FUNCT.

NOTA! O comando para mudar de direcgdo sé esta visivel no menu se o local de controlo
seleccionado for Local.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Mudar direccao e confirme
com o botao OK.

3. Em seguida, escolha a direccao em que pretende que o motor funcione. A direccao
de rotacao efectiva fica intermitente. Confirme com o botao OK.

4. A direccao de rotacao muda imediatamente e a indicacao da seta no campo de estado
é alterada.

sTOP |d READY | | 1/0 RUN ‘GI Ready ‘ ‘ Keypad RUN |G| Ready | | Keypad
c> Main Menu ﬁ Choose action @ Choose action
1 M1 1ID:1805 A ® 1D:1805 /\
Monitor N NS
Pa:::a;.nset)ers Change direction A @ Reverse A @
Control page Y Forward VY
Di(aggo)stics Local/Remote

STOI(|D‘)READY | | 1/0

Main Menu

ID: M1

Monitor
(7)

Parameters

(15)

9163.ai

Diagnostics

(6)

Figura 27.

Edicao rapida
Através da funcionalidade Edi¢do réapida, pode aceder rapidamente ao parametro pretendido
introduzindo o respectivo nimero de ID.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Edicao rapida e confirme
com o botao OK.

3. Em seguida, introduza o numero de ID do parametro ou do valor de monitorizacdo a que
pretende ter acesso. Prima o botao OK para confirmar.

4. O pardmetro/valor de monitorizacao solicitado aparece no visor (no modo de edicao/
monitorizacao).
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2.2.1.4 Copiar parametros

NOTA! esta funcao so6 se encontra disponivel no teclado grafico.

A funcao de copia de parametros pode ser utilizada para copiar parametros de uma unidade
para outra.

Os parametros comecam por ser guardados no teclado, sendo depois este retirado e ligado
a outra unidade. Por fim, os parametros sao transferidos para a nova unidade, sendo
restaurados a partir do teclado.

Para ser possivel copiar quaisquer parametros do teclado para a unidade, esta tem de ser
parada antes da transferéncia dos parametros.

e Comece por entrar no menu Def. do utilizador e localize o submenu Cépia seg. parém.
No submenu Cdpia seg. pardm, é possivel seleccionar trés funcoes:

e Restaurar as predefini¢bes de fabrica restabelece as definicdes dos parametros
originalmente criadas na fabrica.

* Ao seleccionar Guardar p/ teclado, pode copiar todos os parametros para o teclado.

* Restaurar a partir do teclado copia todos os parametros do teclado para uma unidade.

STOP ‘G] READY | | Keypad STOP |( , READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘(j READY | | Keypad
= = User settings Iil Parameter backup
ID

M6.5.1

Main Menu
8T &

ID: M6 ID: M6.5

5 I/? 9an)d Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults

User settings Parameter backup o)
a0 g [j (1) §ﬁ Save to keypad

Favourites 0, Drive name 0,
® . ® Restore from keypad
(0) Oi Drive

9164.emf

Figura 28. Cépia de parametros

NOTA! se o teclado for trocado entre unidades de tamanhos diferentes, os valores copiados
dos seguintes parametros nao serao utilizados:

Corrente nominal do motor (P3.1.1.4)

Tensao nominal do motor (P3.1.1.1)

Velocidade nominal do motor (P3.1.1.3)
Poténcia nominal do motor (P3.1.1.6)
Frequéncia nominal do motor (P3.1.1.2)

Cos phi do motor (P3.1.1.5)

Frequéncia de comutacao (P3.1.2.3)

Limite de corrente do motor (P3.1.3.1)

Limite de corrente de bloqueio (P3.9.3.2)
Frequéncia maxima (P3.3.1.2)

Frequéncia do ponto de desexcitacado (P3.1.4.2)
Frequéncia do ponto médio U/f (P3.1.4.4)
Tensao da frequéncia zero (P3.1.4.6)

Corrente de magnetizacdo no arranque (P3.4.3.1)
Corrente de travagem CC (P3.4.4.1)

Corrente de travagem com fluxo (P3.4.5.2)
Constante de tempo térmica do motor (P3.9.2.4)
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2.2.1.5 Comparar parametros

Com esta funcao, o utilizador pode comparar o conjunto de parametros activo com um dos
quatro conjuntos que se seguem:

e Conjunto 1 (Bé.5.4: Guardar em Conj. 1, consulte o capitulo 7.1.1)
e Conjunto 2 (B6.5.6: Guardar em Conj. 2, consulte o capitulo 7.1.1)
e Predefinicoes (Predefinicdes de fabrica, consulte o capitulo 7.1.1)
e Conjunto do teclado (B6.5.2: Guardar p/ teclado, consulte o capitulo 7.1.1)

Consulte a figura abaixo.

NOTA! Se o conjunto de parametros com que ira ser feita a comparacao nao tiver sido
guardado, o visor apresenta a mensagem: “Comparacao falhou”

sToP (5| RERDY 10 sToP || RERADY 140 sTor (G| READY ]

'O Active set-Set 1

Application Selection
= General Purpose

(2 Y@,

lz‘_—' Par(‘?rgleter Backup pm] Active set—Set 2 @ Help
I:-__| Pa?il!:eter Compare pm| Active set-Defaults @ add to Favorites ;‘:

Valor do parametro actual

0.68

Motor Cos Phi H Valor do conjunto comparado
0.74 I

Figura 29. Comparacdo de parédmetros
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2.2.1.6 Textos de ajuda

O teclado grafico dispde de ecras de ajuda instantanea e de informacao para varios itens.
Todos os parametros disponibilizam um ecra de ajuda instantanea. Seleccione Ajuda e prima

o botao OK.

Também se encontra disponivel informacao textual relativa as falhas, aos alarmes e ao
assistente de programacao.

STOP‘d READY | ‘ 1/0 STOP ‘(, READY | | /0 STOP|d READY | ‘ /0

Digital Inputs Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1 ID:403 M3.5.1.1

ID:403 M3.5.1.1

o) Ctrl Signal 1 A

Edit I/0 A. Start Signal 1
o functionality chosen with I/0 A
Logic in Start/Stop Setup Menu.
Ctrl Signal 2 A @ Help ‘

[e]

of

9) Ctrl Signal 1 B 5

Add to favorites

Figura 30. Exemplo de texto de ajuda

Start Signal 1 for control Place

9165.emf
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2.3 TECLADO TEXTUAL YACON

Pode igualmente optar por um denominado Teclado textual para a sua interface de utilizador.
Possui, essencialmente, as mesmas funcionalidades que o teclado grafico, embora algumas
destas funcionalidades sejam um pouco limitadas.

2.3.1 VISOR DO TECLADO

0 visor do teclado indica o estado do motor e da unidade e eventuais irregularidades no
funcionamento do motor ou da unidade. No visor, o utilizador vé informacoes sobre a unidade,
bem como a localizacdo actual na estrutura de menus e o item apresentado. Se o texto na linha
de texto for demasiado longo para caber no visor, sera deslocado da esquerda para a direita
para revelar toda a sequéncia de texto.

Indicadores: Indicadores:
Estado Alarme, Falha
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
A A
— — — Nome do grupo
T CIZTHE = oy do oaramer
U,-’ I ’-’\ ”- l ,-’ ou Oparame ro
’\/’ ’ Localizacao do menu
YT g
N
»
a
FW v /o KEYFAD BU
Indicadores: Indicadores:
Direccao Local de controlo
Figura 31.
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2.3.2 UTILIZAR O TECLADO TEXTUAL

2.3.2.1 Editar os valores

Altere o valor de um parametro seguindo o procedimento abaixo:
1. Localize o parametro.
Entre no modo de Edicao premindo OK.

3. Defina o novo valor com as setas para cima/para baixo. Se o valor for numérico, também
pode mover de digito para digito com as setas esquerda/direita e, em seguida, alterar o
valor com as setas para cima/para baixo.

4. Confirme a alteracao com o botdao OK ou ignore-a voltando ao nivel anterior com o botao
Back/Reset.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a 1A

CTeaT 7 T EILCM 5 T eI -1 /1 FRnTEer -
LIHR TS5 TUH Rell O R JAULUniiRY D |
M T D O (oK

1. U U
BACK
RESET
- 4 | W& h_4 h_4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV 7o KEYPAD BUS

9168.emf

Figura 32. Editar valores

2.3.2.2 Fazer reset de falhas

As instrucoes sobre o modo de fazer reset de uma falha podem ser encontradas em
9.1 Aparece uma falha.

2.3.2.3 Botao de funcao
O botao FUNCT é utilizado para quatro funcoes:

Locais de controlo

O local de controlo ¢ a fonte de controlo, onde é possivel iniciar e parar a unidade. Cada local
de controlo possui o seu proprio parametro para seleccionar a fonte da referéncia de
frequéncia. O local de controlo Local é sempre o teclado. O /ocal de controlo Remoto

é determinado pelo pardmetro P3.2.1 (E/S ou bus de campo). O local de controlo
seleccionado pode ser visto na barra de estado do teclado.

Local de controlo remoto

E possivel utilizar E/S A, E/S B e Bus de campo como locais de controlo remotos. E/S A e Bus
de campo possuem a prioridade mais baixa e podem ser seleccionados com o parametro
P3.2.1 (Local ctrl remoto). Uma vez mais, a E/S B pode ignorar o local de controlo remoto
seleccionado com o parametro P3.2.1 utilizando uma entrada digital. A entrada digital é
seleccionada com o parametro P3.5.1.7 (Forgar Ctrl E/S B).

Controlo local

0O teclado é sempre utilizado como local de controlo quando se esta em controlo local.

O controlo local tem uma prioridade mais elevada que o controlo remoto. Por conseguinte, se,
por exemplo, for ignorado pelo parametro P3.5.1.7 através da entrada digital enquanto estd em
Remoto, o local de controlo mudara, ainda assim, para o Teclado se Local estiver
seleccionado. E possivel alternar entre o Controlo Local e Remoto premindo o botdo FUNCT no
teclado ou usando o pardmetro “"Local/Remoto” (ID211).
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Mudar o local de controlo

Mude o local de controlo de Remoto para Local (teclado).

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Utilizando as setas, seleccione Local/Remoto e confirme com o botao OK.

3. No ecra seguinte, seleccione Local ou Remoto e confirme novamente com o botao OK.
4

0 ecravolta ao mesmo local em que se encontrava quando foi premido o botdo FUNCT. No
entanto, se tiver alterado o local de controlo Remoto para Local (teclado), ser-lhe-3
pedida a referéncia do teclado.

READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5ToP ALARM FAULT

a a a a a
S EOOME TG0 L AEE O M OCMATE -

HHEHME TER'Y LUCHL /RENMY | A~ | RelU T e A
M / ~M V
17 / @ L @

4 w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9169.emf

Figura 33. Mudar o local de controlo

Aceder a pagina de controlo

A Pagina de controlo destina-se a uma facil monitorizacao e utilizacao dos valores mais
essenciais.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Pag.@ controlo e confirme
com o botao OK.

3. Aparece a pagina de controlo
Se o local de controlo do teclado e a referéncia do teclado estiverem seleccionados para
serem utilizados, pode definir a Referéncia do teclado depois de ter premido o botdao OK.
Se forem utilizados outros locais de controlo ou valores de referéncia, o visor indica a
Referéncia de frequéncia, que nao ¢ editavel.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a P a a
IIMIET T I - Tan o - LT LI T T
HHEHME TER'S Lurii f§II1_IL :UH\ KEYHHLD REl O
M T ~ 7 D s nn
112 C 12,00 (o]
A4 Hz
i 4 i 4 i 4
FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV 4] KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYFPAD BUS

9170.emf

Figura 34. Aceder a pagina de controlo
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Mudar de direccao

A direccao de rotacao do motor pode ser rapidamente alterada premindo o botao FUNCT.

NOTA! O comando para mudar de direcgdo sé esta visivel no menu se o local de controlo
seleccionado for Local.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Mudar direccao e confirme
com o botao OK.

3. Em seguida, escolha a direccao em que pretende que o motor funcione. A direccao
de rotacao efectiva fica intermitente. Confirme com o botao OK.

4. A direccao de rotacao muda imediatamente e a indicacao da seta no campo de estado
é alterada.

Edicao rapida
Através da funcionalidade Edicdo rapida, pode aceder rapidamente ao parametro pretendido
introduzindo o respectivo nimero de ID.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Edicao rapida e confirme
com o botao OK.

3. Em seguida, introduza o numero de ID do parametro ou do valor de monitorizacdo a que
pretende ter acesso. Prima o botao OK para confirmar.

4. O parédmetro/valor de monitorizacao solicitado aparece no visor (no modo de edicao/
monitorizacao).
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2.4 ESTRUTURA DE MENUS

Tabela 1. Menus do teclado

Definicao rapida| Consulte o capitulo 1.

Monitorizacao |Multimonitorizacao*

Curva de tendéncias*

Elementos basicos
E/S
Extras/Avancado

Funcoes do temporizador
Controlador PID
Controlador PID externo
Multibomba

Contadores de manutencao

Dados do bus de campo

Parametros Consulte o capitulo 8.

Diagndsticos Falhas activas

Reset de falhas

Historico falhas

Contadores totais

Cont. de disparo

Informacoes de software

E/S e hardware |Def. do utilizador
Ranhura C
Ranhura D
Ranhura E
Reldgio tmp real

Definicoes da unidade de

poténcia

Teclado

RS-485

Ethernet
Def. do Opcoes de idioma
utilizador Cépia seg. param*

Comparacao de parametros

Nome da unidade
Favoritos” Consulte o capitulo 7.2.

Niveis utilizador| Consulte o capitulo 7.3.

*. Nao disponivel no teclado textual
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2.4.1

DEFINIGAO RAPIDA

O grupo Definicao Rapida inclui os diferentes assistentes e os parametros de definicao rapida
da Aplicacao Vacon® 100. Para obter informacdes mais detalhadas sobre os parametros deste
grupo, consulte o capitulo 1.

2.4.2

Multimonitorizacao

MONITORIZAGAO

NOTA! este menu nao se encontra disponivel no teclado textual.

Na pagina de multimonitorizacao, pode obter quatro a nove valores que pretenda monitorizar.
O numero de itens monitorizados pode ser seleccionado com o parametro 3.11.4.

STOP ‘( f READY | | 1/0 STOP |Q , READY | ‘ 1/0
c) Main Menu Monitor
ID: M1 ID: M2.1
Quick Setup @ Multimonitor
s @
Monitor E Basic
(12) (7)
Parameters D Timer functions
(21) (13)
STOP ‘1 . READY | | 1/0 STOP |( . Ready ‘ ‘ 1/0
@ Multimonitor FreqReference
1D25 FreqReference 1:1 M2.1.1.1
JR LT TRLITNN] Output Freq | Motor Speed Z Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz IS 0.0rpm [v] Freqreference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00Aa 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-link volt|Unit Tempera |[Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 &

9171.emf

Figura 35. Pagina de multimonitorizacdo

Altere o valor monitorizado activando a célula do valor (com as setas esquerda/direita)
e clicando em OK. Em seguida, seleccione um novo item na lista de valores de Monitorizacao
e cligue novamente em OK.

Curva de tendéncias

A funcionalidade Curva de Tendéncias é uma apresentacao grafica simultanea de dois valores
de monitorizacao.

Elementos basicos

Os valores de monitorizacao basicos sao os valores actuais dos parametros e sinais
seleccionados, assim como também os estados e as medicdes.

E/S

E possivel monitorizar aqui os estados e os niveis de diversos valores de sinais de entrada
e saida. Consulte o capitulo 3.1.4.

Entradas de temperatura
Consulte o capitulo 3.1.5
Extras/Avancado

Monitorizacao de diferentes valores avancados como, por exemplo, valores do bus de campo.
Consulte o capitulo 3.1.6.
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Funcoes do temporizador

Monitorizacao das funcoes do temporizador e do Reldgio em Tempo Real. Consulte
o capitulo 3.1.7.

Controlador PID

Monitorizacao dos valores do controlador PID. Consulte o capitulo 3.1.8.
Controlador PID externo

Monitorizacao dos valores do controlador PID externo. Consulte o capitulo 3.1.9.
Multibomba

Monitorizacao de valores relacionados com a utilizacao de diversas unidades. Consulte o
capitulo 3.1.10.

Contadores de manutencao

Monitorizacao de valores relacionados com os contadores de Manutencao. Consulte
o capitulo 3.1.11.

Dados do bus de campo

Dados do bus de campo apresentados como valores de monitorizacao para fins de depuracao
durante, por exemplo, a colocacao em servico do bus de campo. Consulte o capitulo 3.1.12.
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2.5 VACON LIVE

Vacon Live é uma ferramenta de PC para colocacao em servico e manutencao de unidades de
nova geracao (Vacon10, Vacon20, Vacon100). A ferramenta Vacon Live pode ser transferida a
partir de www.vacon.com.

A ferramenta Vacon Live inclui as seguintes funcionalidades:

e Parametrizacao, monitorizacao, informacoes sobre unidades, registo de dados, etc.
e Aferramenta de transferéncia de software Vacon Loader esté integrada.
e Suporte para RS-422 e Ethernet
e Suporte Windows 7
e |diomas suportados: inglés, alemao, espanhol, finlandés, francés, italiano, russo,
sueco, chinés, checo, dinamarqués, holandés, polaco, portugués, romeno, eslovaco
e turco.
» Aligacdo pode ser estabelecida utilizando o cabo USB/RS-422 preto ou o cabo
de Ethernet (Vacon 100) da Vacon
e Os controladores RS-422 sao automaticamente instalados durante a instalacao
do Vacon Live.
e Quando a ligacao for estabelecida, o Vacon Live encontra automaticamente
a unidade ligada

P Vacon Live 1.0.39.0

e VACON
vB 1IEEBC IR v o
[ Ditves Parametes Browser X | Meafodng 1 X
Datee B L Bl b LLO E= SBO GO s @
ies ||| = (o - Incex VanableTest alus Min Max  Unit  Defa ™
e il Sakp P11 Moor Mom Voltg 230 180 240 v oo
S (2 Monkor P12 Molor Mom Freq 50,00 800 320,00 Hz 000
¥ 21, Mulimanite: P12 Molor Mom Speed 1370 4 19200 e @
#2z2 Bosic P14 Motor Nom Commt 190 0,28 830 A 000
¥ 2.3 Timer Functions P15 Wcter Cos Py .74 0,30 1.00 0,00
¥2.4 PID Contrctler 1 P16 Motor Nom Power 037 008 1.10 KN 000
¥26 PID Controller 2 P17 Current Limi 70 0,28 520 A 000
¥ 2.6 Muti-Pump P18 Min Fraquency 000 0,00 £2,00 Hz 00
¥ 2.5 Fieicbus Data P13 My Fragusncy 50,00 0.00 320,00 Hr 000
= | 3 Porameters P1.10 W A Ce Raf Ale2 1 8 Aea
= 3.1 Motor Settings LERT] Preset Freq 1 10,00 0,00 50,00 Hz 10,00
¥ 31,1 Basic Settings P42 Preset Fraq 2 15,00 0,00 52,00 Hz 15,00
312 Motor Control P113 Aceal Tima 1 200 o 300,0 s &0
¥ 3.2 StanSiop Setup P14 Decel Time 1 200 6,1 0.0 s 50
# 3.3 Reterences P115 Rem CH. Place LD Control o 1 VO Ca
¥ 3.4 Ramps And Brakes P11 Automatic Reset  Disabled o 1 Disath
= W36 O Config
#3519 Digtal inputs M2.1.4 FreqReferenoe 2754 -35,58 220,00 Hz 0,00
#1352 Ansiog inputs M212 Output fraquancy 0,00 388 X000 Hz 00
S #3535 Dighal ougputs M213 Mstor Speed o 18200 19200 pen 0
#3632 St € Bosle M214 Motor Current 0.00 0.00 520 A Q00
= W 354 Arslog culpats M215 Mstor Torqus 0.0 1500 150,0 % 00
¥ 3541 Skt ABasic M218 Miotor Vokage 0.0 0.0 T00,0 v a0
¥35 Ficidbus DaloMap M217 DGk Voage 330 o 1200 v o0
¥ 3.7. Prohibit Freq M214 Unit Temperature 30,0 100 100,0 a0
¥ 36 Limie Supenr M213 Mot Tamparatuns 0.0 0.0 10,0 % 00
¥ 35 Prowsions M 2410 PIDA Satpoint .00 21474835 2I4T4B35 X 000
#1390, fadomatic Resat MZ191 PIDY Fesdback 20,13 21474535 21474635 % 000
2 (311, Timar Functions M21.42 PID1 Ermor 2013 21474835 214TSENE W 0,00
#3111, interval 1 M2.1.13 PID1 Cuitpet 0.00 21474835 21474635 X 000
¥ 3112 terval 2
¥ 3113 wilereal 3 M22 Cutput frequency 000 -315.99 220,00 z Q00
#9114 terval & M223 FragRefersnce 37,85 3Ese X000 Hz 000
#3195 Ierval 5 M223 Mator Spead o 15200 19200 mn 0 ™
#3116 Timer1 | | >
(@] o [DI[@]9 =)&) & _» o
_ - s el L L J
| || vo Detalogger (@) Clodkmme Online (@ | Reocy @) Fun @ Fout @ Mo @ oo

Figura 36. Vacon Live - janela principal

NOTA! Estdo disponiveis mais informacdes sobre a utilizacao do Vacon Live na ajuda do
programa

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 69 MENU MONITORIZAR

3. MENU MONITORIZAR

3.1 GRUPO DE MONITORIZAGAO

O inversor de CA permite monitorizar os valores actuais dos parametros e sinais, bem como
os estados e as medicdes. Alguns dos valores a monitorizar podem ser personalizados.

3.1.1 MULTIMONITORIZAGAO

Na pagina de multimonitorizacao, pode obter quatro a nove valores que pretenda monitorizar.
O numero de itens monitorizados pode ser seleccionado com o parametro 3.11.4. Consulte
a Tabela 50 para obter mais informacoes.

Qutput Fregquency
Q.00Hz

Motor Current Motor Speed
0.00A Orpm

Motor Torgue Motor Power

Q.0% Q. 0%

3100.emf

Figura 37.

3.1.2 CURVA DE TENDENCIAS

A funcionalidade Curva de Tendéncias é uma apresentacao grafica simultanea de dois valores
de monitorizacao.

A seleccao dos valores a monitorizar inicia o registo dos valores. No submenu Curva de
tendéncias, pode ver a curva de tendéncias, seleccionar sinais, configurar definicoes minimas
e maximas, o Intervalo de amostragem e se pretende usar Escala automatica ou nao.

Altere os valores a monitorizar seguindo o procedimento abaixo:

1. Localize o menu Curva de tendéncias no menu Monitorizagdo e prima OK.

2. Entre, de seguida, no menu Ver curva tendéncias premindo OK novamente.

3. As seleccoes que estao a ser monitorizadas sao a Ref.@ de freq.@ e a Velocidade do motor,
que estao visiveis no fundo do ecra.

4. Apenas dois valores podem ser monitorizados como curvas de tendéncias em simultaneo.
Seleccione com as setas um dos valores actuais que pretende alterar e prima OK.

5. Percorra a lista dos valores de monitorizacao com as setas, seleccione aquele que
pretende e prima OK.

6. A curva de tendéncias do valor alterado € mostrada no visor.
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sToP |G| READY 0 STOP |G| READY | | 140
|=— View trend curve @ N
Sampling interwval I @
H
100 ms:
Channel 1 min =
H
-1000 B Hotor Speed orpm

STOF |G| READY | | 1/0

|:| Oubput fFreguency [ v

FregReference

Mool “rent @

[ J| Motor Current

[T Hotor shaft Pawer | B Hotor Speed orpm 9250.emr

Figura 38.

A funcionalidade Curva de Tendéncias também permite parar a progressao da curva e ler
os valores individuais exactos.

1. Na vista de Curva de tendéncias, seleccione a visualizacdo com a seta para cima (o
enquadramento fica a negrito) e prima OK no ponto pretendido da curva de progressao.
Aparece um indicador vertical no visor.

2. Avisualizacao é congelada e os valores na base do visor correspondem a localizacao
do indicador.

3. Use as setas esquerda e direita para mover o indicador e ver os valores exactos
de outra posicao.

RUH READY ALARM /0 RUH |a| READY ALARM /0 RUH |a| READY ALARM /0

N Y - | e = (e

D
!
| Motor Current W Hotor Current 0.02A W Hotor Current FLA
B Hotor Speed =317 pm B Hotor Speed —327rpm B Hotor Speed %

RUN [ REmDY 170

9251.emf

B Hotor Current e
B Hotor Speed @

Figura 39.
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Tabela 2. Parémetros da curva de tendéncias

indice Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée;'- ID Descricao

Entre neste menu para
seleccionar e monitorizar
os valores a visualizar em
forma de curva.

M2.2.1 | Ver curva tendéncias

P222 Intervalo 100 432000 ms 100 2368 Insira aqui o intervalo
amostragem de amostragem.

Predefinicao para a escala.
P2.2.3 Canal 1 min. -214748 | 1000 -1000 | 2369 | Podera ser necessario
ajustar.

Predefinicao para a escala.
P2.2.4 Canal 1 max. -1000 | 214748 1000 2370 | Podera ser necessario
ajustar.

Predefinicao para a escala.
pP2.2.5 Canal 2 min. -214748 | 1000 -1000 | 2371 | Podera ser necessario
ajustar.

Predefinicao para a escala.
P2.2.6 Canal 2 max. -1000 |214748 1000 2372 | Podera ser necessario
ajustar.

0 sinal seleccionado

¢ dimensionado
automaticamente entre os
valores minimo e maximo
se a este parametro for
dado o valor 1.

p2.2.7 Escala automatica 0 1 0 2373
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3.1.3 ELEMENTOS BASICOS
Os valores de monitorizacao basicos sao apresentados na Tabela 3. abaixo.

NOTA! No menu de Monitorizac3o so estao disponiveis os estados da placa de E/S normal.
Os dados em bruto dos estados de todos os sinais da placa de E/S estdo no menu de sistema
E/S e Hardware.

NOTA! Se for necessario, consulte os estados da placa de E/S de expansdo no menu de sistema
E/S e Hardware.

Tabela 3. Itens do menu de monitorizacdo

Valor de

indice . Unidade| Escala Descricao
monitorizacao ’

Frequéncia saida Frequéncia de saida para o motor

V232 Referérzcia. de Hy 0.01 25 Referéncia de frequéncia para controlo
frequéncia do motor

V2.3.3 Velocidade motor RPM 1 2 Velocidade real do motor em RPM

V2.3.4 Corrente motor A Varia

V2.3.5 Binario motor % 0,1 4 Binario calculado do veio

V2.3.7 Poténcia do veio % 0,1 5 Poténcia do veio do motor calculada em %
do motor

Potancia do veio Poténcia do veio do motor calculada em kW
V2.3.8 kW/hp Varia 73 ou hp. As unidades dependem do
do motor N - .
parametro de seleccao de unidades.

V2.3.9 Tensao motor Y 0,1 b Tensdo de saida para o motor

V2.3.10 | Tensao da ligacao CC \Y 1 7 Tensdo medida na ligacao CC da unidade

V2.3.11 Tempe.ratura da oC/F 0.1 8 Terrowperatura do dissipador de calor em °C
unidade ou °F

Temperatura do motor calculada em
V2.3.12 | Temperatura do motor % 0,1 9 percentagem da temperatura de
funcionamento nominal.

Estado da funcao de pré-aquecimento
Pré-aquecimento do motor.
do motor ! 1228 0=DESL.

1 = Aquecimento (a fornecer CC]

V2.3.13
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3.1.4 E/S

Tabela 4. Monitorizacdo do sinal de E/S

Valor de

indice ..~ |Unidade| Escala ID Descricao
monltorlzagao ‘

V241 |Ranhura ADIN 1,2, 3 1 15 Mostra o estado das entradas digitais 1-3
na ranhura A (E/S normal)

V2.4.2 |Ranhura ADIN 4,5, 6 1 16 Mostra o estado das entradas digitais 4-6
na ranhura A (E/S normal)

V2.43 | Ranhura BRO 1,2, 3 1 17 Mostra o estado das entradas de rele 1-3
na ranhura B

V2.4.4 | Entrada analdgica 1 % 0,01 59 | >inaldeentradaem percentagem da
utilizacao. Ranhura A.1 por predefinicao.

- Sinal de entrada em percentagem da
0,

V2.4.5 | Entrada analogica 2 % 0.01 60 utilizacdo. Ranhura A.2 por predefinicao.

V2.4.6 | Entradaanalogica3 | % 0,01 g1 | Sinaldeentrada em percentagem da
utilizacdo. Ranhura D.1 por predefinicao.

V2.4.7 | Entrada analdgica 4 % 0,01 g2 ~|°inaldeentradaem percentagem da
utilizacao. Ranhura D.2 por predefinicao.

V2.4.8 | Entrada analégica 5 % 0,01 75 | >inalde entradaem percentagem da
utilizacao. Ranhura E.1 por predefinicao.

V2.49 | Entradaanalogicaé | % 0,01 76 | >inalde entrada em percentagem da
utilizacdo. Ranhura E.2 por predefinicao.
Sinal de saida analdgica em percentagem

0,
V2.4.10 Ranhura A AO1 & 0.01 81 da utilizacdo. Ranhura A (E/S normal
3.1.5 ENTRADAS DE TEMPERATURA

NOTA! Este grupo de parametros so esta visivel se estiver instalada a placa opcional para
medic3o de temperatura (OPT-BH).

Tabela 5. Valores monitorizados de entradas de temperatura

indice Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitorizacao

Valor medido da entrada de temperatura 1.
A lista de entradas de temperatura é formada
pelas primeiras 6 entradas de temperatura
disponiveis, desde a ranhura Aa E.
V2.5.1 Entrada de oC/F 0.1 50 Se a entrada estiver disponivel mas nao
temperatura 1 estiver ligado nenhum sensor, é mostrado
o valor maximo porque a resisténcia medida
é infinita. Porém, o valor pode ser forcado
para o minimo por meio de ligacdo de cabo
na entrada.
V2.5.2 Entrada de oC/F 0.1 51 Valor medldp da entrada de temperatura 2.
temperatura 2 Consulte acima.
V253 Entrada de oC/F 0.1 59 Valor medldg da entrada de temperatura 3.
temperatura 3 Consulte acima.
V254 Entrada de oC/F 0.1 69 Valor medldp da entrada de temperatura 4.
temperatura 4 Consulte acima.
V255 Entrada de oC/F 0.1 70 Valor medldp da entrada de temperatura 5.
temperatura 5 Consulte acima.
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Tabela 5. Valores monitorizados de entradas de temperatura

Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitorizacao

V2.5.6 Entrada de °C/F 0,1 71
temperatura 6

Valor medido da entrada de temperatura 6.
Consulte acima.

3.1.6 EXTRAS E AVANGADO

Tabela 6. Monitorizacdo de valores avancados

Valor de Unidade Escala ID Descricao

monitorizacao

Palavra codificada em bits

B1 = Pronto
B2 = Marcha
B3 = Falha
Palavra de estado da Bé = AutorizMarcha
V2.6.1 unidade ! 43 B7 = AlarmeActivo

B10 = CC em paragem

B11 = Travagem CC Activa
B12 = PedidoMarcha

B13 = ReguladorMotorActivo

Informacao codificada em bits sobre o
critério pronto. Util para depuracao quando
a unidade nao esta no estado pronto.

Os valores sao mostrados como caixas de
verificacdo no teclado gréfico. Se estiver
marcada ([X]), o valor esta activo.

BO: AutorizMarcha elev

V2.6.2 Estado Pronto 1 78 B1: Nenhuma falha activa

B2: Comut. carga fechado

B3: Tensao CC dentro do limite

B4: Gestor de poténcia iniciado

B5: A unidade de poténcia nao esta

a bloquear o arranque

Bé: O software do sistema nao esta

a bloquear o arranque

Estados da aplicacao codificados em bits.
Os valores sao mostrados como caixas de
verificacdo no teclado gréfico. Se estiver
marcada ([XI), o valor estd activo.

BO = Encravamento 1

B1 = Encravamento 2

B2 = Reservado

B3 = Rampa 2 activa

B4 = Reservado

V2.6.3 Palavra de Estado da 1 89 B5 = Controlo A E/S activo

e Aplicacdol Bé6 = Controlo B E/S activo

B7 = Controlo do bus de campo activo
B8 = Controlo local activo

B9 = Controlo PC activo

B10 = Frequéncias predefinidas activas
B11 = Limpeza activa

B12 = Modo de disparo activo

B13 = Pré-aquecimento do motor activo
B14 = Paragem rapida activa

B15 = Unidade parada pelo teclado
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Tabela 6. Monitorizacdo de valores avancados

indice Valor de Unidade Escala ID Descricao

monitorizacao

Estado da aplicacao codificado em bits.

Os valores sao mostrados como caixas

de verificacdo no teclado grafico. Se estiver
marcada ([X]), o valor estd activo.

BO = Proibir acel/desa

B1 = Interruptor do motor aberto

B2 = PID activo
B3 = Suspensao PID activa
V2.4 | Falavrade Estado 1 90 | B4 = Enchimento suave PID activo
da Aplicacao? . . .
B5 = Limpeza automatica activa
Bé6 = Bomba Jockey activa
B7 = Bomba de ferragem activa
B8 = Anti-bloqueio activo
B9 = Supervisao da pressao de entrada
(Alarme/Falha)
B10 = Protecc3o anti-gelo (Alarme/Falha)
B11 = Alarme de sobrepressao
Palavra de 16 bits em que cada bit
representa o estado de uma entrada digital.
V265 | Palavra de estado 1 DIN 1 56 Sao lidas 6 entradas digitais de cada
ranhura. A palavra 1 comeca na entrada 1
da ranhura A (bit0) e vai até a entrada 4 na
ranhura C (bit15).
Palavra de 16 bits em que cada bit
representa o estado de uma entrada digital.
V2.6.6 | Palavra de estado 2 DIN 1 57 Sao lidas 6 entradas digitais de cada

ranhura. A palavra 1 comeca na entrada 5
da ranhura C (bit0) e vai até & entrada é na
ranhura E (bit13).

Valor de monitorizacao da corrente do motor
com numero fixo de décimas e menos
filtragem. Pode ser usado para, por
Corrente do motor 1 exemplo, quando se pretende que o bus de
V2.6.7 - 0,1 45 campo obtenha sempre o valor correcto
decimal .

independentemente do tamanho da
estrutura, ou para monitorizacao quando
é necessario menos tempo de filtragem
para a corrente do motor.

Mostra a fonte de referéncia de frequéncia
momentanea.
0=PC
1 = Freq.2s predef.
2 = Referéncia do teclado
3 = Bus de campo
i 4=AI
V2.6.8 For:jtefde referéncia 1 1495 |5=Al2
e frequéncia b = Al1+AI2
7 = Controlador PID
8 = Potenciom. do motor
10 = Limpeza
100 = Nao definido
101 = Alarme, FregPred
102 = Limpeza automatica

Codigo da ultima falha Cddigo de falha da dltima falha activada
activa e para a qual nao foi feito reset.

V2.6.9
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indice

Tabela 6. Monitorizacdo de valores avancados

Valor de
monitorizacao

Unidade Escala

ID

Descricao

V2.6.10 | ID da dltima falha activa 1 g5 |ID de falha da dltima falha activada e para
a qual nao foi feito reset.
Cédigo do ultimo Cédigo de alarme do Ultimo alarme activado
V2.6.11 . 1 74 N
alarme activo e para o qual nao foi feito reset.
V2.6.12 ID do ultlmo alarme 1 94 ID de alarmefjo u!tm-\o alarme activado e
activo para o qual nao foi feito reset.
BO = Limite de corrente (motor)
B1 = Limite de corrente (gerador)
min. =0 B2 = Limite de binario (motor]
Estado do regulador L B3 = Limite de binario (gerador)
V2.6.13 max. = 77 ~
do motor 65535 B4 = Controlo de sobretensao
B5 = Controlo de subtensao
Bé6 = Limite de poténcia (motor]
B7 = Limite de poténcia (gerador)
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3.1.7 MONITORIZQ(_;EIO DAS FUN(_;aES DO TEMPORIZADOR

Aqui pode monitorizar os valores das funcoes do temporizador e do Reldégio em Tempo Real.

Tabela 7. Monitorizacdo das fung¢bes do temporizador

- Valor de . L
Indice o Unidade | Escala ID Descricao
monltorlzagao ‘
Possibilita a monitorizacao dos estados
V271 Tc1,7C2,1C3 1 1441 dos trés Canais Temporizados (TC)
V2.7.2 Intervalo 1 1 1442 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.3 Intervalo 2 1 1443 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.4 Intervalo 3 1 1444 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.5 Intervalo 4 1 1445 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.6 Intervalo 5 1 1446 Estado do intervalo do temporizador
v2.7.7 Temporizador 1 s 1 1447 | TemPo restante no temporizador,
se este estiver activado
V2.7.8 Temporizador 2 s 1 1448 | 1emPpo restante no temporizador,
se este estiver activado
V2.7.9 Temporizador 3 s 1 1449 | Tempo restante no temporizador,
se este estiver activado
V2.7.10 Relégio tmp real 1450 hh:mm:ss
3.1.8 MONITORIZAGAO DO CONTROLADOR PID

Tabela 8. Monitorizacdo do valor do controlador PID

Valor de
monitorizacao

Unidade | Escala ID Descricao

Valor do ponto de referéncia do controlador

v2.8.1 |Valor de referéncia PID1 Varia Conforme o 20 PID nas unld&lldes de.processo. A unidade
P3.13.1.7 de processo é seleccionada com um
parametro.
Valor de feedback do controlador PID nas
V2.8.2 Feedback PID1 Varia Conforme o 21 unidades (,je processo. A unidade de
P3.13.1.7 processo € seleccionada com um
parametro.
Valor de erro do controlador PID. Desvio
Conforme o entre feedback e ponto de referéncia nas
V2.8.3 Valor de erro PID1 Varia P3.13.1.7 22 unidades de processo. A unidade de
T processo é seleccionada com um
parametro.

Saida PID em percentagem (0..100%].
V2.8.4 Saida PID1 % 0.01 23 Este valor pode ser fornecido para, por
exemplo, Controlo do Motor (referéncia
de frequéncia) ou saida analdgica

0 = Paragem

1 =Marcha

3 =Modo de suspensao

4 = Em zona morta (consulte o cap. 4.13.1)

V2.8.5 Estado PID1 1 24
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3.1.9 MONITORIZAGAO DO CONTROLADOR PID EXTERNO

Tabela 9. Monitorizagdo do valor do controlador PID externo

Valor de
monitorizacao

indice

Unidade | Escala ID Descricao

Valor do ponto de referéncia do controlador
. Conforme o PID externo nas unidades de processo.

a

V291 Val. de ref.? ExtPID Varia P3.14.1.10 83 A unidade de processo é seleccionada

com um parametro.

Valor de feedback do controlador PID
. Conforme o externo nas unidades de processo.
V2.9.2 Feedback ExtPID Varia P3.14.1.10 84 A unidade de processo é seleccionada

com um parametro.

Valor de erro do controlador PID externo.
Desvio entre feedback e ponto de

V2.9.3 | Valor de erro ExtPID Varia Conforme o 85 referéncia nas unidades de processo.
P3.14.1.10 : , :
A unidade de processo é seleccionada
com um parametro.
Saida do controlador PID externo em
0,
V2.9.4 Saida ExtPID % 0,01 gg | Percentagem (0..100%]. Este valor pode

ser fornecido para, por exemplo, saida
analdgica.

0 = Paragem
V2.9.5 Estado ExtPID 1 87 1 =Marcha
2 = Em zona morta (consulte o cap. 4.13.1)

3.1.10 MONITORIZAGAO MULTIBOMBA

NOTA! Os valores de monitorizacao do tempo de funcionamento da bomba ‘Tempo de
funcionamento da bomba 2'..."Tempo de funcionamento da bomba 8" s6 sao utilizados no modo
Multibomba (unidade individual).

Se forem utilizados os modos com Varias unidades principais ou Varias unidades secundarias,
o valor do contador de tempo de funcionamento da bomba é lido a partir de 'Tempo de
funcionamento da bomba (1)'. O tempo de funcionamento de cada bomba tem de ser lido
individualmente a partir de cada unidade.

Tabela 10. Monitorizacdo Multibomba

Valor de . -
R Unidade| Escala| ID Descricao
monltorlzagao ‘
Motores em Numero de motores em funcionamento quando
V2.10,1 . 1 30 . - .
funcionamento € usada a funcao Multibomba.
V2.10.2 Rotacio automatica 1 113 Informg 0 utilizador se é necessaria a rotacao
’ automatica.
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Valor de

monitorizacao

Unidade

Escala

ID

Tabela 10. Monitorizacdo Multibomba

Descricao

V2.10.3

Estado Multibomba

0 - 65535

15507

Estado da unidade quando a unidade esta

a funcionar num sistema Multibomba.

bit1 = Pedido de marcha activo

bit2 = Comando de marcha activo

bit3 = Encravamento 1

bit4 = Funcao Multibomba activada

bit5 = Modo de operacao da unidade: Unidade
auxiliar

bit6 = Modo de operacao da unidade: Unidade
principal

bit9 = Modo Multibomba: Unidade individual
bit10 = Modo Multibomba: Varias unidades
secundarias

bit11 = Modo Multibomba: Varias unidades
principais

bit12 = A unidade esta a regular

bit13 = A unidade estd a seguir

bit14 = A unidade esta a funcionar a uma veloc.
prod. constante

V2.10.4

Estado comun.

0 - 65535

15506

Estado da comunicacao entre unidades num
sisterna Multibomba (varias unidades).
Mostra quais as unidades que estao a
comunicar entre si.

bit1 = Unidade 1 a comunicar

bit2 = Unidade 2 a comunicar

bit3 = Unidade 3 a comunicar

bit4 = Unidade 4 a comunicar

bit5 = Unidade 5 a comunicar

bité = Unidade 6 a comunicar

bit7 = Unidade 7 a comunicar

bit8 = Unidade 8 a comunicar

V2.10.5

Tempo de
funcionamento
da bomba (1)

0-300000

15510

Modo de unidade individual: Horas

de funcionamento da bomba 1.

Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).

V2.10.6

Tempo de
funcionamento
da bomba (2)

0-300000

15511

Modo de unidade individual: Horas

de funcionamento da bomba 2.

Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).

V2.10.7

Tempo de
funcionamento
da bomba (3)

0-300000

15512

Modo de unidade individual: Horas

de funcionamento da bomba 3.

Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).

v2.10.8

Tempo de
funcionamento
da bomba (4)

0-300000

15513

Modo de unidade individual: Horas

de funcionamento da bomba 4.

Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).

V2.10.9

Tempo de
funcionamento
da bomba (5)

0-300000

15514

Modo de unidade individual: Horas

de funcionamento da bomba 5.

Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).

V2.10.10

Tempo de
funcionamento
da bomba (4)

0-300000

15515

Modo de unidade individual: Horas

de funcionamento da bomba 6.

Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).
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Tabela 10. Monitorizacdo Multibomba

indice Valor de Unidade| Escala| ID Descricao

monitorizacao

Modo de unidade individual: Horas
Tempo de de funcionamento da bomba 7
V2.10.11 funcionamento h 0-300000| 15516 , . . )
da bomba (7) Modo de varias unidades: Horas de
funcionamento desta unidade (esta bomba).
Modo de unidade individual: Horas
Tempo de de funcionamento da bomba 8
V2.10.12 funcionamento h 0-300000| 15517 .. . )
Modo de varias unidades: Horas de
da bomba (8) ) ”
funcionamento desta unidade (esta bomba).

3.1.11 CONTADORES DE MANUTENGAO

Tabela 11. Monitorizacdo do contador de manutencdo

indice Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitorizacao

Estado do contador de manutencdo em
Contador de rotacoes multiplicadas por 1000, ou horas.
V2.11.1 ~ h/kRot Varia 1101 Para obter informacdes sobre a configuracao
manutencao 1 S
’ e a activacao deste contador, consulte o
capitulo 4.16.

3.1.12 MONITORIZAGAO DOS DADOS DO BUS DE CAMPO
Tabela 12. Monitorizacdo dos dados do bus de campo

indice Valor de Unidade | Escala ID Descricao

monitorizacao

Palavra de controlo do bus de campo usada pela
aplicacdo em modo/formato de bypass. Consoante
o tipo ou perfil do bus de campo, os dados poderao
ser modificados antes do envio para a aplicacao.

V2.12.1 Palavra ctrl FB 1 874

Referéncia de velocidade dimensionada entre a
frequéncia minima e maxima no momento em que
a . . . s P .
V2.12.2 Ref.@ velocidade Varia g75 |¢© re?e.blda pela aplicacao. As frequer.mas minima
FB e maxima podem ser alteradas depois de a
referéncia ser recebida sem que esta seja

afectada.

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.3 Ent. dados 1 FB 1 876 de 32 bits verificado

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.4 Ent. dados 2 FB 1 877 de 32 bits verificado

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.5 Ent. dados 3 FB 1 878 de 32 bits verificado

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.6 Ent. dados 4 FB 1 879 de 32 bits verificado

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.7 Ent. dados 5 FB 1 880 de 32 bits verificado

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.8 Ent. dados 6 FB 1 881 de 32 bits verificado
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Tabela 12. Monitorizagdo dos dados do bus de campo

Valor de Unidade | Escala ID Descricao

monitorizacao

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.9 Ent. dados 7 FB 1 882 de 32 bits verificado
V2.12.10 | Ent. dados 8 FB 1 883 Valor bruto dg; dados de processo em formato

de 32 bits verificado

Palavra de estado do bus de campo enviada pela
V21211 | Palav. estado FB 1 864 aplicacao em modo/formato de bypass. Consoante

o tipo ou perfil do FB, os dados poderao ser
modificados antes do envio para o FB.

Velocidade real em %. 0 e 100% correspondem as
frequéncias minima e maxima, respectivamente.
V2.12.12 | Velocidade real FB 0,01 865 Esta é actualizada continuamente consoante as
frequéncias minima e maxima momentaneas e

a frequéncia de saida.

Valor bruto dos dados de processo em formato

V2.12.13 | Sai.dados 1 FB 1 866 de 32 bits verificado

V2.12.14 | Sai. dados 2 FB 1 867 Valor bt.'uto dg; dados de processo em formato
de 32 bits verificado

V2.12.15 | Sai. dados 3 FB 1 868 Valor bruto d9§ dados de processo em formato
de 32 bits verificado

V2.12.16 | Sai. dados 4 FB 1 869 Valor bruto dg; dados de processo em formato
de 32 bits verificado

V21217 | Sai. dados 5 FB 1 870 Valor bruto dgsT dados de processo em formato
de 32 bits verificado

V21218 | Sai. dados 6 FB 1 871 Valor bruto d9§ dados de processo em formato
de 32 bits verificado

V2.12.19 | Sai. dados 7 FB 1 872 Valor bruto dg; dados de processo em formato
de 32 bits verificado

V2.12.20 | Sai. dados 8 FB 1 873 Valor bruto dos dados de processo em formato de

32 bits verificado
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A
4, MENU DE PARAMETROS
4.1 GRUPO 3.1: DEFINIGOES MOTOR
4.1.1 PRRﬁMETROS DA PLACA DE IDENTIFICQ(_;EO DO MOTOR
Tabela 13. Pardmetros da placa de identificacdo do motor
indice Parametro Min. Max. A Pr?d?f'- 1D Descricao
dade nicao
Localize este valor U, na
= : placa de caracteristicas do
P3.1.1.1 Te”gzom"o"t:‘r'”al Varia | Varia v Varia | 110 | motor. Determine também
a ligacao usada (Delta/
Estrela).
F a inal Localize este valor f, na
requéncia nomina
P3.1.1.2 g do motor 8,00 | 320,00 Hz 150,0/60,0 | 111 |placa de caracteristicas do
motor.
Velocidad ol Localize este valor n, na
elocidade nomina .
P3.1.1.3 do motor 24 19200 RPM Varia 112 p[aca de caracteristicas do
motor.
c ¢ sl Localize este valor I, na
orrente nomina
P3.1.1.4 do motor lp* 0.1} 1I*0.1 A ls 113 | placa de caracteristicas do
motor.
P3.1.1.5| Cos Phi do Motor 0,30 | 1,00 Varia | 120 |Localize estevalor na placa
de caracteristicas do motor
P3.1.1.6 Poténcia nominal Varia | Varia KW Varia 116 Localize este valor na placa

do motor

de caracteristicas do motor.
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4.1.2 DEFINIGCOES DE CONTROLO DO MOTOR
Tabela 14. Definicbes de controlo do motor

indice Parametro Min. Max. L Pr?d?fl- ID Descricao
dade nicao .

0 = Motor de inducao

.g P3.1.2.2 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 _ Motor PM

Aumentar a frequéncia

de comutacao reduz a capa-
cidade do inversor de CA. E
recomendavel usar uma
frequénciainferior quando o
cabo do motor é longo, para
minimizar as correntes
capacitivas no cabo. O ruido
do motor também pode ser
minimizado utilizando uma
frequéncia de comutacao
elevada.

Frequéncia de

P3.1.2.3 ~
comutacao

1,5 Varia kHz Varia 601

A identificacdo automatica
do motor calcula ou mede
os parametros do motor
necessarios para um
controlo éptimo do motor
e da velocidade.

0 =Sem accao

.g P3.1.2.4 Identificacdo 0 2 0 631 |1=Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA! os parametros da
placa de identificacao do
motor, no menu M3.1.1
Placa ID motor, tém de ser
definidos antes de ser
executada a identificacao.

Corrente magnetizante

do motor (sem corrente
de carga). Os valores dos
parametros U/f sdo
identificados pela corrente
magnetizante se tiverem
sido fornecidos antes da
marcha de identificacao.
Se este valor estiver
definido para zero, a
corrente magnetizante sera
calculada internamente.

P3.1.2.5 Corr. magnetizante 0,0 2*IH A 0,0 612

A activacao desta funcao
impede o disparo da uni-
dade quando o interruptor
.k P3.1.2.6 | Interruptor do motor 0 1 0 653 :Eer:ti)ﬁogoerf:xcehri?)?o,eao
usar o arranque lancado.
0 = Desactivado

1 = Activado
Controlo de 0 = Desactivado

P3.1.2.10 sobretensao 0 ! ! 607 1 = Activado
P3.1.2.11 | Controlo de subtensdo| 0 1 1 408 |0 = Desactivado

1 = Activado
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Tabela 14. Definicbes de controlo do motor

indice Parametro Min. Max. Al R | g Descricdo
dade nicao :

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e
reduzir o ruido do motor.
Esta funcao pode ser usada
em aplicacdes de ventilador
e bomba, por exemplo, mas
ndo é adequada para
processos rapidos
controlados por PID.

0 = Desactivado

1 = Activado

P3.1.2.12 | Optimizacao energia 0 1 0 666

Parametro para o ajuste da
tensao do estator de
motores de iman
permanente.

miE | P32 Ajuztoeed;atfonrsao 50,0 150,0 % 1000 | 659

4.1.3 DEFINIGOES DE LIMITE DO MOTOR
Tabela 15. Definicbes de limite do motor

indice Parametro Min. Max. LLib Prc?d~ef|- ID Descricao
dade nicao :

Limite de corrente . Corrente maxima do motor
Iy *0,1 | ) .
.g P3.1.31 do motor H s A Varia 107 a partir do inversor de CA

P3.132 Limite de binario 0.0 3000 % 3000 1287 Limite maximo de binario do
do motor motor
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4.1.4

DEFINIgaES DE CICLO ABERTO

Tabela 16. Definicbes de ciclo aberto

indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

1D

Descricao

P3.1.4.1

Relac&o U/f

108

Tipo de curva U/f entre a
frequéncia zero e o ponto
de desexcitacao.

0= Linear

1 = Quadratica

2 = Programavel

P3.1.4.2

Frequéncia do ponto
de desexcitacao

8,00

P3.3.1.2

Hz

Varia

602

0 ponto de desexcitacdo é a
frequéncia de saida em que
a tensdo de saida atinge a
tensao do ponto de
desexcitacao.

P3.1.43

Tensao no ponto de
desexcitacao

10,00

200,00

%

100,00

603

Tensao no ponto de
desexcitacao em % da
tensao nominal do motor

P3.1.4.4

Frequéncia do ponto
médio U/f

0,00

P3.1.4.2

Hz

Varia

604

Se a curva U/f programavel
tiver sido seleccionada (par.
P3.1.4.1), este parametro
define a frequéncia do ponto
médio da curva.

P3.1.4.5

Tensao do ponto
médio U/f

0,0

100,0

%

100,0

605

Se a curva U/f programavel
tiver sido seleccionada (par.
P3.1.4.1), este parametro
define a tensao do ponto
médio da curva.

P3.1.4.6

Tensao da frequéncia
zero

0,00

40,00

%

Varia

606

Este parametro define a
tensdo da frequéncia zero
da curva U/f. O valor
predefinido varia conforme
o tamanho da unidade.

P3.1.4.7

Opcoes de arranque
lancado

1590

Seleccao de caixa de
verificacdo:

B0 = Procurar frequéncia do
veio apenas na mesma
direccao da referéncia de
frequéncia.

B1 = Desact. pesquisa CA
B4 = Utilizar referéncia de
frequéncia para suposicao
inicial

B5 = Desact. impulsos CC

P3.1.4.8

Corrente de pesquisa
de arranque lancado

0,0

100,0

%

45,0

1610

Definida em percentagem
da corrente nominal do
motor.

P3.1.4.9

Reforco de inicio

1

0

109

0 = Desactivada
1 = Activada

M3.1.4.12

Arranque I/f

Este menu inclui trés pardmetros. Consulte a tabela abaixo.
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Tabela 17. Pardmetros de arranque I/f
indice Parametro Min. Max. Uni- | Predefi- | Descricao
dade nicao .
0 = Desactivado
P3.1.4.12.1 Arranque I/f 0 1 0 534 1= Activado
Limite de frequéncia de
saida abaixo do qual a
P3.1.4.12.2| Freq.? arranque I/f 0,0 P3.1.1.2 Hz 15,0 535 | corrente de arranque I/f
definida é fornecida ao
motor.
Corrente fornecida ao motor
P3.1.4.12.3| Corr. arranque I/f 0,0 100,0 % 80,0 536 |quando a funcao de

arranque I/f é activada.
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4.2 GRUPO 3.2: DEF. ARR./PAR.

Tabela 18. Menu Def. Arr./Par.

indice Parametro Min. Max. i e T Descricao
dade cao .

Seleccao do local de
controlo remoto (iniciar/
parar). Pode usar-se
para voltar a mudar para
Local de controlo controlo re.moto a partir
P3.2.1 0 1 0 172 | do Vacon Live, por exemplo,

remoto .

no caso de avaria de um
painel.
0 = Controlo E/S
1 = Controlo de bus
de campo

Alterna entre local de
controlo remoto e local
0 = Remoto

1= Local

P3.2.2 Local/Remota 0 1 0 211

0 = Botao de parar sempre
Botao de parar 0 1 0 14 activado (Sim)

do teclado 1 = Funcao limitada do
botao de parar (N3ao)

P3.2.3

0 =Emrampa

P3.2.4 | Funcao de arranque 0 1 0 505 = Arranque lancado

0 = Livre

.t P3.2.5 | Funcao de paragem 0 1 0 506 1 = Em rampa

Légica = 0:
Sinal ctrl 1 = Directa
Sinal ctrl 2 = Inversa
Logica=1:
Sinal ctrl 1 = Directa
(ascendente)
Sinal ctrl 2 = Paragem
Invertida
Sinal ctrl 3 = Inversa
(ascendente)

Valor ldgico de Iniciar/ Légica = 2:
.g P3.2.6 Parar E/S A 0 4 ! 300 Sinal ctrl 1 = Directa
(ascendente)
Sinal ctrl 2 = Inversa
(ascendente)
Logica = 3:
Sinal ctrl 1 = Arranque
Sinal ctrl 2 = Inversa
Légica = 4:
Sinal ctrl 1 = Arranque
(ascendente)
Sinal ctrl 2 = Inversa

Valor légico de Iniciar/

P3.2.7 Parar E/S B

0 4 1 363 |Ver acima.

0 = Pulso ascendente
0 1 0 889 |necessario
1 = Estado

Valor légico de iniciar

P3.28 bus de campo
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Tabela 18. Menu Def. Arr./Par.

indice Parametro Min. Max. i e T Descricdo
dade cao .

0O atraso entre o comando
de arranque e o arranque
P3.2.9 Atraso de inicio 0,00 60,00 s 0,00 524 | efectivo da unidade podem
ser especificados com este
parametro.

Escolha se sao copiados
o Estado de marcha e a
Referéncia quando se
muda de controlo Remoto
0 2 2 181 | para Local (teclado):
0 = Manter marcha
1 = Manter marcha

e referéncia
2 = Paragem

Funcao de Remoto

P3.2.10 para Local
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GRUPO 3.3: REFERENCIAS

PARAMETROS DE REFERENCIA DE FREQUENCIAJ
Tabela 19. Pardmetros de referéncia de frequéncia

Indice

Parametro Min. Max. onf ) R Descricdo
dade | finicao .

P3.3.1.1

RefAere.naald.e 0.00 P3.3.1.2 Hy 0,00 101 Relfgrenma del f.requenua
frequéncia minima minima permitida

P3.3.1.2

Referéncia de 50,00/

feré de P3.3.1.1 320,00 Hz 102 Referéncia de frequéncia
frequéncia maxima

60,00 maxima permitida

P3.3.1.3

Limite de referéncia
-320,0 320,0 Hz 320,00 | 1285 | de frequéncia final para
direccao positiva.

Limite de referéncia de
frequéncia positiva

P3.3.1.4

Limite de referéncia

de frequéncia final para
direccao negativa.

-320,0 320,0 Hz -320,00 | 1286 | NOTA! este parametro pode
ser usado para, por exemplo,
impedir o funcionamento do
motor na direccao inversa.

Limite de referéncia de
frequéncia negativa

P3.3.1.5

Seleccao da fonte de
referéncia quando o local
de controlo é a E/S A

0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado

3 = Bus de campo

4=Al

5=AI2

6 = Al1+Al2

Seleccdo da referéncia 0 20 o* 117 7=PID

de controlo A de E/S 8 = Potenciémetro do motor
11 = Bloco 1 saida

12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
17 = Bloco 7 saida
18 = Bloco 8 saida
19 = Bloco 9 saida
20 = Bloco 10 saida

P3.3.1.6

Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
controlo é a E/S B. Ver acima.
0 20 4 131 |NOTA! o local de controlo E/S
B s6 pode ser forcado para
activo com a entrada digital
(P3.5.1.7).

Seleccao da referéncia
de controlo B de E/S
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Tabela 19. Parédmetros de referéncia de frequéncia

indice Parametro Min. Max. i e Descricdo
dade | finicao .

Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
controlo é o teclado:

0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado

3 = Bus de campo

4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
Seleccao de referéncia 7=PID
P3.3.1.7 de controlo teclado 0 20 ! 121 8 = Potencidometro do motor

11 = Bloco 1 saida
12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
17 = Bloco 7 saida

18 = Bloco 8 saida

19 = Bloco 9 saida

20 = Bloco 10 saida

A referéncia de frequéncia
P3.3.1.8 | Referéncia do teclado 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 | pode ser ajustada no teclado
com este parametro.

Rotacdo do motor quando o
local de controlo é o teclado
0 = Directa
1 =Inversa

P3.3.1.9 Direccao teclado 0 1 0 123

Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
controlo é o bus de campo:
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Bus de campo
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 =PID
8 = Potencidometro do motor
11 = Bloco 1 saida
12 = Bloco 2 saida
13 = Bloco 3 saida
14 = Bloco 4 saida
15 = Bloco 5 saida
16 = Bloco 6 saida
L
L
L
L

Seleccao de referéncia
P3.3.1.10 de controlo do bus 0 20 2 122
de campo

17 = Bloco 7 saida
18 = Bloco 8 saida
19 = Bloco 9 saida
20 = Bloco 10 saida

*Q0 valor predefinido depende da aplicacdo seleccionada, consulte o Apéndice 1.
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4.3.2 FREQUENCIQS PREDEFINIDAS
Tabela 20. Parédmetros de frequéncias predefinidas
indice Parametro Min. Max. Uni- Pred~ef|n|- ID Descricao
dade cao
0 = Codificado em binario
1=N.°de entradas. A
Modo de frequéncia predefinida é
P3.3.3.1 frequéncia 0 1 0 182 seleccionada de acordo com
predefinida a quantidade de entradas
digitais de velocidade
predefinida activas
Frequéncia predefinida basica
P3.3.3.2 Frequéncia P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 5,00 189 |0 guando seleccionada com o
predefinida 0 parametro de referéncia de
controlo (P3.3.1.5).
Seleccionar com a entrada
P3.3.3.3 Frequéncia P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 10,00 105 |digital: .
predefinida 1 Seleccao de frequéncia
predefinida 0 (P3.3.3.10)
Seleccionar com a entrada
P3.3.3.4 Frequéncia P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 15,00 106 |digital .
predefinida 2 Seleccao de frequéncia
predefinida 1 (P3.3.3.11)
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.5 duer P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20,00 126 |digitais: seleccao de
predefinida 3 P T e
frequéncia predefinida O e 1
Seleccionar com a entrada
P3.3.3.6 Frequéncia P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 25,00 197 |digital .
predefinida 4 Seleccdo de frequéncia
predefinida 2 (P3.3.3.12)
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.7 guer P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30,00 128 |digitais: seleccao de
predefinida 5 P o
frequéncia predefinida O e 2
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.8 guer P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 40,00 129 |digitais: seleccdo de
predefinida 6 P o
frequéncia predefinida 1 e 2
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.9 quer P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 50,00 130 |digitais: seleccao de
predefinida 7 P S
frequéncia predefinida 0, 1 e 2
Seleccio de Selector de binario para
A ENTdig velocidades predefinidas (0-7).
P3.3.3.10 frequéncia 419 ~
redefinida 0 RanhuraA.4 Consulte os parametros
P P3.3.3.2a P3.3.3.9.
Seleccio de Selector de binario para
A ENTdig velocidades predefinidas (0-7).
P3.3.3.11 frequéncia 420 R
redefinida 1 RanhuraA.5 Consulte os parametros
P P3.3.3.2a P3.3.3.9.
Seleccio de Selector de binario para
A ENTdig velocidades predefinidas (0-7).
P3.3.3.12 frequéncia 421 ~
Ranhura0,1 Consulte os parametros

predefinida 2

P3.3.3.2a P3.3.3.9.
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4.3.3 PARAMETROS DO POTENCIOMETRO DO MOTOR
Tabela 21. Parédmetros do potenciometro do motor

indice Parametro Min. Max. L Pmdffm'- ID Descricao
dade cao :

FALSO = Nao activo
VERDADEIRO = Activo (a

Potencidmetro ENTdig referéncia do
.t P3.3.4.1 do motor CIMA Ranhura0,1 418 potencidometro do motor
AUMENTA até o contacto
ser aberto)

FALSO = Nao activo
VERDADEIRO = Activo (a

Potencidmetro ENTdig referéncia do
P3.3.4.2 do motor BAIXO Ranhura0,1 47 potenciémetro do motor
DIMINUI até o contacto ser
aberto)
Velocidade de alteracao da
referéncia do
Tempo de rampa potenciémetro do motor
P3.3.4.3 do potenciometro 0,1 500,0 Hz/s 10,0 331 |quando é aumentado ou
do motor diminuido com os
parametros P3.3.4.1 ou
P3.3.4.2.
Légica de reset da
referéncia de frequéncia do
Res_elt do potenciémetro do motor.
.t P3.3.4.4 potde:g]?)r::)ertro 0 2 1 367 |0 cem reset

1 = Reset se parado
2 = Reset se desactivado

Parametros de limpeza
Tabela 22. Parémetros de limpeza

indice Parametro Min. Max. i el | g Descricao
dade nicao .

Ligar a entrada digital para

Activar referéncia ENTdig activar o par. P3.3.6.2.
P3.3.6.1 . Ranhura | 530 |NOTA! a unidade sera
de limpeza S
0,1 iniciada se a entrada for
activada!

Define a referéncia de
frequéncia quando a
referéncia de limpeza é
activada (P3.3.6.1).

P3.3.6.2 Referénciade | potamax. | RefoMéx. | Hz 0,00% | 1239
limpeza

* Valor predefinido ao utilizar a Aplicacao Standard. Consulte os valores referentes as outras
aplicacoes no Apéndice 1.
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4.4 GRUPO 3.4: DEFINIGAO DE RAMPAS E TRAVOES

4.4.1 RAMPA 1 DEFINIGAO
Tabela 23. Definicdo de rampa 1

indice Parametro Min. Max. nib | et |- Descricdo
dade nicao .

O inicio e o fim das rampas
de aceleracao e desacelera-

0,
.g P3.4.1.1 Forma da rampa 1 0,0 100,0 %o 0,0 500 c30 pode ser suavizado com
este parametro.
Define o tempo necessario
- para a frequéncia de saida
.g P3.4.1.2 | Tempo de aceleracao 1 0,1 3000,0 s 5,0 103 aumentar da frequéncia zero

para a frequéncia maxima

Define o tempo necessario
Tempo de paraa frequéncia de _sal'da
.g P3.4.1.3 desaceleracao | 0,1 3000,0 s 5,0 104 dlrplpU|r da frequéncia

’ maxima para a

frequéncia zero

4.4.2 RAMPA 2 DEFINIGAO
Tabela 24. Definicdo de rampa 2

indice Parametro Min. Max. e et Descricdo
dade nicao -

O inicio e o fim das

rampas de aceleracao e
desaceleracao pode ser sua-
vizado com este parametro.

4.2 orma da rampa , , b ,
. P3.4.2.1 F d 2 0,0 100,0 % 0,0 501

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima

P3.4.2.2 | Tempo de aceleracao 2 0,1 300,0 s 10,0 502

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
0,1 300,0 s 10,0 503 | diminuir da frequéncia
maxima para a

frequéncia zero

Tempo de

P3.4.23 desaceleracao 2

Usada para alternar entre
asrampas 1e 2.
FALSO = Forma da rampa 1,

ENTdig tempo de aceleracao 1e
P3.4.2.4 | Seleccao darampa 2 Varia Varia Ranhura | 408 |tempo de desaceleracao 1.
01 VERDADEIRO = Forma

da rampa 2, tempo de
aceleracao 2 e tempo
de desaceleracao 2.

Define a frequéncia acima
Frequéncia de limite da qual sao utilizados os
P3.4.2.5 q 0,0 pP3.3.1.2 Hz 0,0 533 |tempos e as formas da
. rampa 2
P segunda rampa.
0 = Nao utilizado
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4.4.3 MAGNETIZACAO DE ARRANQUE PARAMETROS
Tabela 25. Parédmetros de magnetizacdo de arranque

indice Parametro Min. Max. LIib Prgd~ef|- ID Descricao
dade nicao ’

Define a CC fornecida
ao motor no arranque.
Desactivada se a
definicao for 0.

Corrente de
P3.4.3.1 magnetizacao 0,00 IL A IH 517
no arranque

Este parametro define

Tempo de o tempo de duracao da
P3.4.3.2 magnetizacao 0,00 600,00 s 0,00 516 |alimentacao de CC ao
no arranque motor antes de comecar

a aceleracao.

4.4.4 PARAMETROS DE TRAVAGEM CC
Tabela 26. Parédmetros de travagem CC

indice Parametro Min. Max. i e | Descricdo
dade nicao :

Define a corrente fornecida

Corrente de ao motor durante a
P3.4.4.1 travagem CC 0 I A IH 507 travagem CC.

0 = Desactivado

Determina se a travagem
Ternpo de travagerm CC esta activada (LIG.) ou
P 9 0,00 | 60000 | s 0,00 | 508 |desactivada [DESL.) e
na paragem
o tempo de travagem CC
quando o motor esta a parar.

P3.4.4.2

Frequéncia parainiciar
P3.4.4.3 travagem CC na 0,10 10,00 Hz 1,50 515
paragem em rampa

A frequéncia de saida a que
é aplicada a travagem CC.

4.4.5 PARAMETROS DE TRAVAGEM COM FLUXO
Tabela 27. Pardmetros de travagem com fluxo

indice Parametro Min. Max. L HACLER Descricao
dade nicao
0 = Desactivada
.g P3.4.5.1 | Travagem com fluxo 0 1 0 520 |, _ Activada
P3.4.5.2 Corrente de travagem 0 I A H 519 Define o nivel de corrente
com fluxo para travagem com fluxo.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 95 MENU DE PARAMETROS

4.5 GRUPO 3.5: CONFIGURAGAO DE E/S
4.5.1 DEFINIgaES DE ENTRADA DIGITAL
Tabela 28. Defini¢cbes de entrada digital
indice Parametro Predefinicao | ID Descricao
. ENTdig Sinal de controlo 1 quando o local de controlo
P3.5.1.1 Sinal de controlo 1 A RanhuraA.1* 403 ¢ a E/S A (DIRECTA)
. ENTdig Sinal de controlo 2 quando o local de controlo
P3.5.1.2 Sinal de controlo 2 A RanhuraA 2* 404 ¢ a E/S A (INVERSA)
. ENTdig Sinal de controlo 3 quando o local de controlo
P3.5.1.3 Sinal de controlo 3 A Ranhura0, 1 434 ¢aE/SA
. ENTdig Sinal de arranque 1 quando o local de controlo
P3.5.1.4 Sinal de controlo 1 B Ranhura0,1 423 ¢aE/SB
. ENTdig Sinal de arranque 2 quando o local de controlo
P3.5.1.5 Sinal de controlo 2 B Ranhura0,1 424 ¢aE/SB
. ENTdig Sinal de arranque 3 quando o local de controlo
P3.5.1.6 Sinal de controlo 3 B Ranhura0,1 435 ¢aE/SB
ENTdig
P3.5.1.7 Forcar controlo E/S B 425 | FECHADO = Impor o local de controlo para E/S B
Ranhura0,1*
ENTdi FECHADO = A referéncia de frequéncia usada é
P3.5.1.8 Forcar referéncia E/S B 9 « | 343 |especificada pelo pardmetro de referéncia E/S B
Ranhura0,1
(P3.3.1.6).
P3.5.1.9 Forcar controlo do bus ENTdig « | 411 | Forcar controlo para bus de campo
de campo Ranhura0,1
ENTdig
P3.5.1.10 | Forcar controlo do teclado 410 | Forcar controlo para teclado
Ranhura0,1*
ENTdig ABERTO = OK
P3.5.1.11 Falha externa fechada RanhuraA 3% 405 FECHADO = Falha externa
ENTdig ABERTO = Falha externa
P3.5.1.12 Falha externa aberta Ranhura0,2 406 FECHADO = OK
ENTdig Fazer reset de todas as falhas activas quando
P3.5.1.13 Fechar reset falhas RanhuraA. 6* 414 FECHADO
. ENTdig Fazer reset de todas as falhas activas quando
P3.5.1.14 Abrir reset falhas Ranhura0,1 213 ABERTO
. ENTdig Tem de estar activada para definir a unidade para
BEE | P55 Autoriz. marcha Ranhuran2 | 47 | o ectado Pronts
. A unidade pode estar preparada mas o arranque
Encravamento ENTdig i .
.t P3.5.1.16 de marcha 1 Ranhura0.2 1041 | e b.Loqueado enquanto o encravamento estiver
activado (encravamento regulador).
Encravamento ENTdig .
BEE | P57 Leravanen Ranhurag 2 | 1042 | Conforme acima.
ABERTO = Sem accao
P35.118 Pré-aquecimento ENTdig 1044 FECHADO = Usa a CC de pré-aquecimento do
T do motor ligado Ranhura0,1 motor no estado de paragem. Usa-se quando
o parametro P3.18.1 estd definido para 2.
Usada para alternar entre as rampas 1 e 2.
ENTdi ABERTO = Forma da rampa 1, tempo de
P3.5.1.19 Seleccao da rampa 2 Ranhurag[] 1 408 |aceleracao 1 e tempo de desaceleracao 1.
' FECHADO = Forma da rampa 2, tempo de
aceleracao 2 e tempo de desaceleracao 2.
P3.5.120 Proibir acel./desa. ENTdig 415 Nalo € permitida aceleracao nem desaceleracao
Ranhura0,1 até o contacto ser aberto.
P3.5.1.21 Seleccao de frequéncia ENTdig 419 Selector de binario para velocidades
T predefinida 0 RanhuraA.4* predefinidas (0-7).
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Tabela 28. Defini¢cbes de entrada digital

indice Parametro Predefinicao | ID Descricao
P3.5.122 Seleccao de frequéncia ENTdig 420 Selector de binario para velocidades
R predefinida 1 RanhuraA.5* predefinidas (0-7).
P3.5.123 Seleccao de frequéncia ENTdig 421 Selector de binario para velocidades
T predefinida 2 Ranhura0,1* predefinidas (0-7).
ABERTO = Nao activo
P3.5.124 Potenciometro do motor ENTdig 418 FECHADO = Activo (a referéncia do
B CIMA Ranhura0,1 potenciémetro do motor AUMENTA até
o contacto ser aberto)
L . ABERTO = Nao activo
P3.5.1.25 POtG”C'O”B‘ZT;%dO motor Rai':l‘:;% .| 417 | FECHADO = Activo (a referéncia do potenciometro
’ do motor DIMINUI até o contacto ser aberto)
L . ABERTO = Activado.
P3.5.1.26 Actlvagarc;dijgaragem Ra?:z?;g[] 2 1213 | Consulte o grupo de parametros de Paragem
P ' Rapida para configurar estas funcoes.
ENTdi O pulso ascendente inicia o Temporizador 1
P3.5.1.27 Temporizador 1 Ranhurag[] 1 447 | programado no grupo de parametros Grupo 3.12:
' Funcoes do temporizador
P3.5.1.28 Temporizador 2 Rail;l]z?;g[] 1 448 |Ver acima
P3.5.1.29 Temporizador 3 Raiﬁl—(rjlag[] 1 449 |Ver acima
Reforco de valor de ENTdig ABERTO = Sem reforco
P3.5.1.30 referéncia PID1 Ranhura0,1 1046 FECHADO = Reforco
P3.5.1.31 Valor de referéncia de ENTdig 1047 ABERTO = Valor de referéncia 1
T seleccao PID1 Ranhura0,1* FECHADO = Valor de referéncia 2
ABERTO = PID2 em modo de paragem
. . FECHADO = PID2 a regular
P3.5.1.32 Sinal dift::nnjue PID Raiﬁzi;gﬂ 9 1049 | Este parametro nao tera efeito se o controlador
' PID externo nao estiver activado no Grupo 3.14:
Controlador PID externo.
P35.133 Valor de referéncia de ENTdig 1048 ABERTO = Valor de referéncia 1
T seleccao PID externo Ranhura0,1 FECHADO = Valor de referéncia 2
P3.5.1.34 | esetdocontadorde ENTAig 1 490 | FECHADO = Reset
manutencao 1 Ranhura0,1
R . . Ligar a entrada digital para activar o par. P3.3.6.2.
P3.5.1.36 Actlvagaoudnti r:izrenua de Rarlfr,:luTrde:g 1 530 |NOTA! a unidade serd iniciada se a entrada for
P ' activada!
Activa o Modo de Disparo por activacao com
P3.5.138 Activacao do modo de ENTdig 159 palavra-passe correcta.
T disparo ABRIR Ranhura0,2 ABERTO = Modo de disparo activo
FECHADO = Sem accao
Activa o0 Modo de Disparo por activacao com
P3.5.139 Activacao do modo de ENTdig 1619 palavra-passe correcta.
T disparo FECHAR Ranhura0,1 ABERTO = Sem accao
FECHADO = Modo de disparo activo
Comando de inversao da direccao de rotacao
durante o funcionamento no Modo de Disparo.
P3.5.1 40 Inversa em modo ENTdig 1618 Esta funcao nao tem qualquer efeito no
T de disparo Ranhura0,1 funcionamento normal.

ABERTO = Directa
FECHADO = Inversa
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Tabela 28. Defini¢cbes de entrada digital

indice Parametro Predefinicao | ID Descricao
Inicia a sequéncia da limpeza automatica.
Activacgio da limpeza ENTdig A sequéncia sera abortada seo sinal deAactllvagao
P3.5.1.41 automatica Ranhura0. 1 1715 |for retirado antes da conclusao da sequéncia.
' NOTA! a unidade serd iniciada se a entrada for
activada!
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.42 da bomba 1 Ranhura0,1* 426 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.43 da bomba 2 Ranhura0,1* 427 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.44 da bomba 3 Ranhura0,1* 428 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.45 da bomba 4 Ranhura0,1 429 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.46 da bomba 5 Ranhura0,1 430 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.47 da bomba 6 Ranhura0,1 486 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.48 da bomba 7 Ranhura0,1 487 FECHADO = Activo
Encravamento ENTdig ABERTO = Nao activo
P3.5.1.49 da bomba 8 Ranhura0,1 488 FECHADO = Activo
Reset do contador ENTdig .
P3.5.1.52 de disparo de kWh Ranhura0, 1 1053 | Fazer reset do contador de disparo de kWh

* Os valores predefinidos acima sao validos ao utilizar a Aplicacao Standard. Consulte os
valores referentes as outras aplicacoes no Apéndice 1.

4.5.2

ENTRADAS ANALOGICAS

NOTA! O nimero de entradas analdgicas que podem ser utilizadas depende da configuracao
da sua placa (opcional). A placa de E/S normal possui 2 entradas analdgicas.

Entrada analégica 1

Tabela 29. Defini¢cbes da entrada analdgica 1

indice Parametro Min. Max, | Uni- | Predefini- | ) Descricio
dade cao .
Ligue o sinal Al1 a entrada
~ . analdgica que pretende
P3.5.2.1.1 Seleccao de sinal ENTanal 377 |com este parametro.
Al RanhuraA.1 .
Programavel. Consulte
o cap. 8.5.1
P3.5212 Tempo de filtragem 0.00 300,00 s 0.1 378 Tempo de f|lt[’agem da
do sinal Al1 entrada analdgica.
. 0=0..10 V/0..20 mA
P3.5.2.1.3 | Gama de sinal Al 0 1 0 379 1=2.10V/4..20 mA
Definicdo minima da gama
P3.5.2.1.4 | Min. person. Al1 -160,00 | 160,00 % 0,00 380 |personalizada
20% = 4-20 mA/2-10V
P3.5.2.1.5 | Méx. person. Al1 160,00 | 160,00 | % 100,00 | 381 |Definicao maxima da gama
personalizada
P3.5.2.1.6 |Inversao de sinal Al1 | 0 1 0 3g7 |9 =Normal
1 =Sinal invertido
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Entrada analégica 2

Tabela 30. Definigbes da entrada analdgica 2

indice Parametro Min. N || S | BEE Descricdo
dade cao .
P3.5.2.2.1 | Seleccao de sinal A2 ENTanal 1 508 | Consulte a P3.5.2.1.1.
g RanhuraA.2
P3.5.2.2.2 | lempo de filtragem 0,00 | 300,00 | s 0,1 389 |Consulte a P3.5.2.1.2.
do sinal Al2
P3.5.2.2.3 | Gama de sinal Al2 0 1 1 390 |Consulte a P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 | Min. person. Al2 -160,00 | 160,00 % 0,00 391 |Consulte a P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 | Max. person. Al2 -160,00 | 160,00 % 100,00 392 |Consulte a P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 |Inversao de sinal Al2 0 1 0 398 | Consulte a P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 3

Tabela 31. Definicbes da entrada analdgica 3

indice Parametro Min. e, || S RIS Descricdo
dade cao .
P3.5.2.3.1 |Seleccdo de sinal Al3 ENTanal |4 /4 | consulte a P3.5.2.1.1.
’ RanhuraD.1
Tempo de filtragem do
P3.5.2.3.2 | . 0,00 300,00 s 0,1 142 |Consulte a P3.5.2.1.2.
sinal Al3
P3.5.2.3.3 | Gama de sinal AI3 0 1 0 143 | Consulte a P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 | Min. person. AI3 -160,00 | 160,00 % 0,00 144 | Consulte a P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 | Méax. person. Al3 -160,00 | 160,00 % 100,00 145 |Consulte a P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 |Inversao de sinal Al3 0 1 0 151 | Consulte a P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 4

Tabela 32. Definicbes da entrada analdgica 4

indice Parametro Min. Max. | Uni- | Predefini- | . Descricdo
dade cao .
P3.5.2.4.1 |Seleccdo de sinal Al4 ENTanal | 455 | consulte a P3.5.2.1.1.
’ RanhuraD.2
Tempo de filtragem do
P3.5.2.4.2 | . 0,00 300,00 s 0,1 153 |Consulte a P3.5.2.1.2.
sinal Al4
P3.5.2.4.3 | Gama de sinal Al4 0 1 0 154 | Consulte a P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 | Min. person. Al4 -160,00 | 160,00 % 0,00 155 |Consulte a P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 | Max. person. Al4 -160,00 | 160,00 % 100,00 156 |Consulte a P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 |Inversao de sinal Al4 0 1 0 162 | Consulte a P3.5.2.1.6.
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Entrada analégica 5

Tabela 33. Definicbes da entrada analdégica 5

indice Parametro Min. N || S | BEE Descricdo
dade cao .
P3.5.2.5.1 |Selecco de sinal Al5 ENTanal | 108 | Consulte a P3.5.2.1.1.
RanhuraE.1
P35.25.2 |lempodefiltragemdo | o 44 | 35000 | o 0,1 189 |Consulte a P3.5.2.1.2.
sinal Al5
P3.5.2.5.3 | Gama de sinal Al5 0 1 0 190 |Consulte a P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 | Min. person. Al5 -160,00 | 160,00 % 0,00 191 | Consulte a P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 | Max. person. Al5 -160,00 | 160,00 % 100,00 192 |Consulte a P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 |Inversao de sinal Al 0 1 0 198 | Consulte a P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 6

Tabela 34. Definicbes da entrada analégica 6

indice Parametro Min. e, || S RIS Descricdo
dade cao :
P3.5.2.6.1 |Seleccao de sinal Al6 ENTanal 1469 | consulte a P3.5.2.1.1.
’ RanhuraE.2
Tempo de filtragem do
P3.5.2.6.2 | . 0,00 300,00 s 0,1 200 |Consulte a P3.5.2.1.2.
sinal Alé
P3.5.2.6.3 | Gama de sinal Alé 0 1 0 201 |Consulte a P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 | Min. person. Al6 -160,00 | 160,00 % 0,00 202 |Consulte a P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 | Méax. person. Alé -160,00 | 160,00 % 100,00 203 |Consulte a P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 |Inversao de sinal Alé 0 1 0 209 |Consulte a P3.5.2.1.6.
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4.5.3

SAipAS DIGITAIS, RANHURA B (NORMAL)
Tabela 35. Definicbes da saida digital da placa de E/S normal

indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

ID

Descricao

P3.5.3.2.1

Funcdo RO1 basica

56

2*

11001

Sel. de funcao para RO1 Bésica:
0 =Nenhum

1 =Pronto

2 = Marcha

3 = Falha geral

4 = Falha geral invertida

5= Alarme geral

6 = Marcha inversa

7 = A velocidade

8 = Falha do termistor

9 = Regulador do motor activado
10 = Sinal de arranque activo

11 = Controlo do teclado activo
12 = Controlo E/S B activado

13 = Supervisao de limite 1

14 = Supervisao de limite 2

15 = Modo de disparo activo

16 = Limpeza activada

17 = Freq.2 predefinida activa

18 = Paragem répida activada

19 = PID em modo de suspensao
20 = Enchimento suave PID activo
21 = Limites de supervisao PID
22 = Limites superv. PID ext.

23 = Alarme/falha da pressao de entrada
24 = Alarme/falha da proteccdo anti-gelo
25 = Canal temporizado 1

26 = Canal temporizado 2

27 = Canal temporizado 3

28 = FB PalavraControlo B13

29 = FB PalavraControlo B14

30 = FB PalavraControlo B15

31 = FB Dados Processo1.B0

32 = FB DadosProcesso1.B1

33 = FB DadosProcesso1.B2

34 = Alarme de manutencao

35 = Falha de manutencao

36 = Bloco 1 saida

37 = Bloco 2 saida

38 = Bloco 3 saida

39 = Bloco 4 saida

40 = Bloco 5 saida

41 = Bloco 6 saida

42 = Bloco 7 saida

43 = Bloco 8 saida

44 = Bloco 9 saida

45 = Bloco 10 saida

46 = Controlo bomba Jockey

47 = Controlo da bomba de ferragem
48 = Limpeza automatica activa
49 = Controlo multibomba K1

50 = Controlo multibomba K2

51 = Controlo multibomba K3

52 = Controlo multibomba K4

53 = Controlo multibomba K5

54 = Controlo multibomba Ké

55 = Controlo multibomba K7

56 = Controlo multibomba K8

M3.5.3.2.2

Atraso LIGAR RO1 Bésica

0,00

320,00

0,00

11002

Atraso LIGAR para relé

M3.5.3.2.3

Atraso DESLIGAR RO1
Basica

0,00

320,00

0,00

11003

Atraso DESLIGAR para relé

M3.5.3.2.4

Funcao RO2 basica

56

3*

11004

Consulte a P3.5.3.2.1.

M3.56.3.2.5

Atraso LIGAR RO2 Basica

0,00

320,00

0,00

11005

Consulte a M3.5.3.2.2.

M3.5.3.2.6

Atraso DESLIGAR RO2
Basica

0,00

320,00

0,00

11006

Consulte a M3.5.3.2.3.

M3.5.3.2.7

Funcao RO3 basica

56

’I*

11007

Consulte a P3.5.3.2.1.
N3o visivel se s6 estiverem
instalados 2 relés de saida

*Valor predefinido ao utilizar a Aplicacao Standard. Consulte os valores referentes as outras aplicacoes

no Apéndice 1
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4.5.4 SAIDAS DIGITAIS DE RANHURAS DE EXPANSAO C, D EE

S6 mostra parametros para as saidas existentes em placas opcionais instaladas nas ranhuras
C, D e E. Seleccdes conforme a RO1 normal (P3.5.3.2.1).

Este grupo ou estes parametros nao ficam visiveis se nao houver saidas digitais nas ranhuras
C,DouE.
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4.5.5

SaipAs ANALOGICAS, RANHURA A (NORMAL)

Tabela 36. Definicbes de saidas analdgicas da placa de E/S normal

indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Prede-
finicao

ID

Descricao

P3.5.4.1.1

Funcao AO1

31

10050

0 =TESTE 0% (nao utilizado)
1=TESTE 100%

2 = Freq. saida (0 -fméax)

3 = Referéncia de freq. (0-fmax)

4 =Velocidade do motor (0 - Velocidade
nominal do motor)

5 = Corrente de saida (0-1,Motor)

6 = Binario do motor (0-ThMotor!
7 = Poténcia do motor [O‘PnMotor]
8 = Tensao do motor (0-UpMotor!

9 = Tensao da ligacdo CC (0-1000 V)

10 = Valor de referéncia PID (0-100%)
10 = Feedback PID (0-100%)

12 = Saida PID1 (0-100%])

13 = Saida PID ext. (0-100%)

14 = EntradalDadosProcesso (0-100%)
15 = Entrada2DadosProcesso (0-100%)
16 = Entrada3DadosProcesso (0-100%)
17 = Entrada4DadosProcesso (0-100%)
18 = EntradabDadosProcesso (0-100%)
19 = EntradaéDadosProcesso (0-100%)
20 = Entrada7DadosProcesso (0-100%])
21 = Entrada8DadosProcesso (0-100%)
22 = Bloco 1 saida (0-100%)

23 = Bloco 2 saida (0-100%)

24 = Bloco 3 saida (0-100%)

25 = Bloco 4 saida (0-100%)

26 = Bloco 5 saida (0-100%)

27 = Bloco 6 saida (0-100%)

28 = Bloco 7 saida (0-100%)

29 = Bloco 8 saida (0-100%)

30 = Bloco 9 saida (0-100%)

31 = Bloco 10 saida (0-100%)

P3.5.4.1.2

Tempo de
filtragem AO1

0,0

300,0

10051

Tempo de filtragem do sinal da
saida analdgica. Consulte P3.5.2.1.2
0 = Sem filtragem

P3.5.4.1.3

Minimo AO1

10052

0=0mA/0V

1=4mA/2V

Tipo de sinal (corrente/tensao)
seleccionado com os interruptores DIP.
Verifique a diferenca de
dimensionamento da saida analdgica
no parametro P3.5.4.1.4.

Consulte também o parametro
P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4

Escala
minima AQO1

Varia

Varia

Varia

0,0

10053

Escala minima na unidade de processo
(depende da selecgdo da funcao AO1).

P3.5.4.1.5

Escala
maxima AO1

Varia

Varia

Varia

0,0

10054

Escala maxima na unidade de processo
(depende da seleccdo da funcdo AO1)
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4.5.6 SAfDAS ANALOGICAS DE RANHURAS DE EXPANSAO D A E

S6 mostra parametros para as saidas existentes em placas opcionais instaladas nas ranhuras
C, D e E. Seleccdes conforme a AO1 normal (P3.5.4.1.1).

Este grupo ou estes parametros nao ficam visiveis se nao houver saidas digitais nas ranhuras
C,DouE.
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4.6 GRUPO 3.6: MAPEAMENTO DE DADOS DO BUS DE CAMPO
Tabela 37. Mapeamento de dados do bus de campo
indice Parametro Min. | Max. | Jni- | Predefi-1 Descricio
dade | nicao .
Os dados enviados para o bus de
campo podem ser seleccionados
com os nimeros de ID do para-
Seleccio d ida 1 metro e do valor de monitoriza-
P3.6.1 €.eccao da saida 0 | 35000 1 852 | cao. Os dados sdo dimensionados
de dados do bus de campo ’ o
para o formato de 16 bits nao
verificado, de acordo com o for-
mato no teclado. Por exemplo,
25,5 no teclado equivale a 255.
P3.6.2 Seleccao da saida 2 0 35000 9 853 Selecciona a saida de dadPs de
de dados do bus de campo processo com a |ID do parametro
P3 63 Seleccao da saida 3 0 35000 3 854 Selecciona a saida de dadf)s de
de dados do bus de campo processo com a |ID do parametro
P36 4 Seleccao da saida 4 0 35000 4 855 Selecciona a saida de dadﬁos de
de dados do bus de campo processo com a |ID do parametro
P3.6.5 Seleccao da saida 5 0 35000 5 856 Selecciona a saida de dadPs de
de dados do bus de campo processo com a |ID do parametro
P3 66 Seleccao da saida 6 0 35000 6 857 Selecciona a saida de dadf)s de
de dados do bus de campo processo com a ID do parametro
P3.6.7 Seleccao da saida 7 0 35000 7 858 Selecciona a saida de dad?s de
de dados do bus de campo processo com a |ID do parametro
P3.4.8 Seleccao da saida 8 0 35000 37 859 Selecciona a saida de dadPs de
de dados do bus de campo processo com a ID do parametro

Saida de dados de processo do bus de campo

Os valores predefinidos para a saida de dados de processo a monitorizar através do bus
de campo estao listados na Tabela 38.

Tabela 38. Saida de dados de processo do bus de campo

Dados ‘ Valor ‘ Escala
Saida de dados de processo 1 |Frequéncia saida 0,01 Hz
Saida de dados de processo 2 |Velocidade motor 1 RPM
Saida de dados de processo 3 | Corrente motor 0,1TA
Saida de dados de processo 4 | Binario motor 0,1 %
Saida de dados de processo 5 | Poténcia motor 0,1%
Saida de dados de processo 6 |Tensao motor 0,1V
Saida de dados de processo 7 | Tensao ligacao CC 1V
Saida de dados de processo 8 |Coddigo da ultima falha activa 1

Exemplo: o valor "2500" de Frequéncia saida corresponde a "25,00 Hz" (o valor da
escala é 0,01).

Todos os valores de monitorizacao listados no Capitulo 3.1.12 Monitorizacao dos dados do bus
de campo tém um valor de escala.
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4.7 GRUPO 3.7: PROIBICAO DE FREQUENCIAS
Tabela 39. Proibi¢do de frequéncias
indice Parametro Min. Max. Uni- | Predefi-| ) Descricao
dade nicao

p3.7.q | Proibirlimite baixode | 4 55 | 35900 |, 0,00 | 509 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 1

p3.7.2 | Probirlimitealtode | o5 | 35900 | 0,00 | 510 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 1

p3.7.3 | Proibirlimitebaixode | g 54 | 5990 |y, 0,00 | 511 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 2

p3.7.4 | Probirlimitealtode |\ g | 35900 | 4 0,00 | 512 |0=N3o utilizado
gama de frequéncia 2

p3.7.5 | Proibirlimite baixode |\ g 0q | 35900 | 0,00 | 513 |0=N3o utilizado
gama de frequéncia 3

P37 | Probirlimitealtode | g | 3900 | 4 0,00 | 514 |0 =N3o utilizado
gama de frequéncia 3

Multiplicador do tempo de
P3.7.7 Factor de tempo 0.1 10,0 Tempo 10 518 |r@ampa seleCC|.0r.1a~do entre
de rampa limites de proibicao de
frequéncias.
4.8 GRUPO 3.8: SUPERVISOES

Seleccione aqui:

e

um ou dois (P3.8.1/P3.8.5) valores de sinal para supervisao;
se os limites inferior ou superior sdo supervisionados (P3.8.2/P3.8.6);
os valores dos limites reais (P3.8.3/P3.8.7);
a histerese para os valores dos limites definidos (P3.8.4/P3.8.8).

Tabela 40. Definicbes de supervisdo

Indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

ID

Descricao

P3.8.1

Seleccao de
supervisao do
item #1

1431

0 = Frequéncia saida
1 = Referéncia de frequéncia
2 = Corrente motor

3 = Binario motor
4 = Poténcia motor

5 =Tensao ligacao CC
6 = Entrada analdgica 1
7 = Entrada analdgica 2

8 = Entrada analdgica 3

9 = Entrada analégica 4

10 = Entrada analdgica 5

11 = Entrada analdgica 6

12 = Entrada de temperatura 1
13 = Entrada de temperatura 2
14 = Entrada de temperatura 3
15 = Entrada de temperatura 4
16 = Entrada de temperatura 5
17 = Entrada de temperatura 6

P3.8.2

Modo de
supervisao #1

1432

0 = Nao utilizado

1 = Supervisao de limite inferior
(saida activa sob limite)

2 = Supervisao de limite

superior
(saida activa sobre limite)
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Tabela 40. Definicbes de superviséo

Limite de Limite de supervisao para o
P3.8.3 L. -50,00 50,00 Varia 25,00 1433 |item seleccionado. A unidade
supervisao #1 ;
aparece automaticamente.
Histerese do limite de
P3.8.4 Histerese Qe}lmlte 0,00 50,00 Varia 5.00 1434 | suPervisao para o |.tem ,
de supervisao #1 seleccionado. A unidade é
definida automaticamente.
Seleccao de
P3.8.5 supervisao do 0 17 1 1435 | Consulte a P3.8.1.
item #2
P3.8.6 Modo de 0 2 0 1436 | Consulte a P3.8.2.
supervisao #2
P3.8.7 Limite de -50,00 | 50,00 | Varia | 40,00 | 1437 |Consultea P3.8.3.
supervisao #2
p3.gg | Histeresedelimite | 450 | 5000 | varia | 500 | 1438 |Consulte a P3.8.4.
de supervisao #2
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4.9 GRUPO 3.9: PROTECGOES
4.9.1 DEFINIGOES DE PROTECGOES GERAIS
Tabela 41. Definicbes de protecgbes gerais
indice Parametro Min. Max. Uni- | Predefi-| Descricao
dade nicao .
0 =Sem accao
Resposta a falh 1=Alarme
P3.9.1.2 esposta a fatha 0 3 2 701 |2 = Falha (parar conforme
externa -
a funcao de paragem)
3 = Falha (paragem livre)
0 = Suporte 3 fase
1 =Suporte 1 fase
P3.9.1.3 | Respostaafalha de 0 1 0 730 | NOTA! Se for usada alimen-
fase de entrada ~ B} L
tacao de 1 fase, é necessario
seleccionar Suporte 1 fase.
0 = Falha armazenada
P3.9.1.4 | Falha de subtensio 0 1 0 727 no historico
1 = Falha ndo armazenada
no histédrico
p3.9.15 | Nespostaafalhade 0 3 2 702 |Consulte a P3.9.1.2.
fase de saida
0 =Sem accao
1=Alarme
Resposta a falha de 2= ﬁlea;aT;; i’f(?eljfier':igl:
P3.9.1.6 | comunicacao do bus 0 5 3 733 P3.9 1 13p
de campo 3 = Falha (parar conforme
a funcdo de paragem)
4 = Falha (paragem livre)
p3.9.1.7 | Fatha de comunicacdo 0 3 2 734 | Consulte a P3.9.1.2.
da ranhura
P3.9.1.8 Falha do termistor 0 3 0 732 |Consulte a P3.9.1.2.
p3.9.1.9 | Fatha deenchimento 0 3 2 748 | Consulte a P3.9.1.2.
suave PID
p3.9.1.10| Respostaafalhade 0 3 2 749 | Consulte a P3.9.1.2.
supervisao PID1
p3.9.1.11 | Respostaafalhade 0 3 2 757 | Consulte a P3.9.1.2.
supervisao PID externo
Consulte a P3.9.1.2.
; .
P3.9.1.12 Falha & terra 0 3 3 703 | NOTA! Esta falha so pode ser
configurada nas estruturas
MR7 a MRS9.
Esta frequéncia é usada
Frequéncia de alarme quando a resposta a falha
P3.9.1.13 g S P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25,00 183 | (no Grupo 3.9: Proteccdes)
predefinida } .
€ Alarme+frequéncia
predefinida
0 =Sem accao
1=Alarme
P3.9.1.14 Falha STO 0 3 775 |2 = Falha [parar conforme

a funcdo de paragem)
3 = Falha (paragem livre)
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4.9.2 DEFINIGOES DAS PROTECCOES TERMICAS DO MOTOR
Tabela 42. Definicoes da proteccdo térmica do motor

indice Parametro Min. Max. L Pre.d?ﬂ- ID Descricao
dade nicao .

0 =Sem accao
1=Alarme
2 = Falha (parar conforme
o modo de paragem)
0 3 2 704 |3 = Falha (paragem livre)
Se estiver disponivel, use
o termistor do motor para
o proteger. Seleccione o valor
0 para este parametro.

Proteccdo térmica

P3.9.2.1 do motor

Temperatura ambiente
em °C/F

Define o factor de
refrigeracao a velocidade
.t P3.9.23 Factor de.refrigeragéo 5.0 150,0 % Varia 706 | Z€T0 em relagéolao pont.o em
a velocidade zero que o motor esta a funcionar
a velocidade nominal sem
refrigeracao externa.

P3.9.2.2 | Temperaturaambiente | -20,0 100,0 °C/F 40,0 705

A constante de tempo é o

k Constante de tempo . . tempo em que a fase térmica
n P3.9.2.4 térmica do motor ! 200 min. Varia 707 calculada atinge 63% do seu
valor final.
BEE- | 3925 | Cepacidadedecarga 10 150 % 100 | 708
o térmica do motor
4.9.3 DEFINIgaES DE PROTEC(_;EIO CONTRA BLOQUEIO DO MOTOR

Tabela 43. Definicbes de protecgdo contra bloqueio do motor

indice Parametro Min. Max. i = =l T Descricio
dade nicao .

0 =Sem accao

1=Alarme

0 3 0 709 |2 = Falha (parar conforme
o modo de paragem])

3 = Falha (paragem livre)

Falha de bloqueio

P3.9.3.1 do motor

Para ocorrer uma fase de
lt P3.9.3.2 | Corrente de bloqueio 0,00 s A Varia 710 |bloqueio, a corrente tem
de ter excedido este limite.

Este é o tempo maximo

BEE" | P393 L”g";igei’;po 100 | 12000 | s 1500 | 711 |permitido para uma fase
g de bloqueio.

Para ocorrer um estado de
bloqueio, a frequéncia de
Limite de frquenua 1.00 P3.3.1.2 Hy 2500 712 saida tem _de ter

de bloqueio permanecido abaixo deste
limite por um tempo
determinado.

P3.9.3.4
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4.9.4 DEFINIGOES DE PROTECGAO CONTRA SUBCARGA (BOMBRA SECRA)
Tabela 44. Definicbes de proteccdo contra subcarga do motor

indice Parametro Min. Max. L Pre.dfﬂ- ID Descricao
dade nicao .

0 =Sem accao

1=Alarme

P3.9.4.1 Falha de subcarga 0 3 0 713 |2 = Falha (parar conforme
o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

Este pardametro fornece

o valor para o binario
minimo permitido quando
a frequéncia de saida esta
acima do ponto de
desexcitacao.

Proteccao contra
P3.9.4.2 subcarga: Carga na 10,0 150,0 % 50,0 714
area de desexcitacao

Este parametro fornece
o valor para o binario minimo
permitido com frequéncia

Proteccao contra zero.
P3.9.4.3 subcarga: Carga de 5,0 150,0 % 10,0 715 | Se alterar o valor do
frequéncia zero pardmetro P3.1.1.4, este

parametro é reposto
automaticamente no
valor predefinido.

Proteccdo contra Este é o tempo maximo
P3.9.4.4 subcarga: Limite 2,00 600,00 s 20,00 716 | permitido para a presenca
de tempo de um estado de subcarga.
4.9.5 DEFINIGOES DE PARAGEM RAPIDA

Tabela 45. Definicbes de paragem rapida

indice Parametro Min. Max. = Y Descricao
dade nicao .

Método para parar a unidade

se a funcao de paragem

rapida for activada a partir

da DI ou do bus de campo

Modo de paragem 0 = Livre

.g P3.9.5.1 rapida 0 2 ! 1276 1 = Paragem réapida
(paragem em rampa de
acordo com o P3.9.5.3)

2 = Parar conforme a funcao
de paragem (P3.2.5)

Activacao de paragem ENTdig
P3.9.5.2 a0 Ce parag Varia | Varia Ranhura | 1213 | FALSO = Activada
rapida
0,2
Tempo de

P3.9.5.3 desaceleracao de 0,1 300,0 s 3,0 1256

paragem rapida

0 =Sem accao

P3.95.4 Resposta a fe,ilha de 0 9 1 m 1=Alarme

paragem rapida 2 = Falha (parar conforme o

modo de paragem rapida)
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4.9.6 DEFINIgaES DE FALHA DA ENTRADA DE TEMPERATURA 1

NOTA! Este grupo de parametros so esta visivel se estiver instalada a placa opcional para
medic3o de temperatura (OPTBH).

Tabela 46. Definicoes de falha da entrada de temperatura 1

indice Parametro Min. Max. = Y Descricido
dade nicao .

Seleccao de sinais a usar
para accionamento de
alarmes e falhas. B0 = Sinal
temperatura 1

B1 = Sinal temperatura 2

B2 = Sinal temperatura 3

B3 = Sinal temperatura 4

B4 = Sinal temperatura 5

B5 = Sinal temperatura 6

0 valor maximo é obtido a
partir dos sinais
seleccionados e é usado para
accionamento de alarmes/
falhas.

NOTA! Apenas as 6 primeiras
entradas de temperatura sao
suportadas (contagem de
placas das ranhuras A a EJ.

P3.9.6.1 Sinal temperatura 1 0 63 0 739

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
P3.9.6.2 Limite de alarme 1 -50,0 200,0 °C/F 130,0 741 |NOTA!S6 sdao comparadas as
entradas seleccionadas com
o parametro P3.9.6.1.

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
P3.9.6.3 Limite de falha 1 -50,0 200,0 °C/F 155,0 742 |NOTA!S6 sdao comparadas as
entradas seleccionadas com
o parametro P3.9.6.1.

0 = Sem resposta

1=Alarme

0 3 2 740 |2 = Falha (parar conforme
o modo de paragem])

3 = Falha (paragem livre)

Resposta de limite

P3.9.6.4 de falha 1
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4.9.7

DEFINIgaES DE FALHA DA ENTRADA DE TEMPERATURA 2

NOTA! Este grupo de parametros so esta visivel se estiver instalada a placa opcional para
medic3o de temperatura (OPTBH).

Tabela 47. Definicbes de falha da entrada de temperatura 2

indice

Parametro Min.

Max.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

ID

Descricao

P3.9.6.5

Sinal temperatura 2 0

63

763

Seleccao de sinais a usar
para accionamento de
alarmes e falhas. B0 = Sinal
temperatura 1

B1 = Sinal temperatura 2

B2 = Sinal temperatura 3

B3 = Sinal temperatura 4

B4 = Sinal temperatura 5

B5 = Sinal temperatura 6

0 valor maximo é obtido a
partir dos sinais
seleccionados e é usado para
accionamento de alarmes/
falhas.

NOTA! Apenas as 6 primeiras
entradas de temperatura sao
suportadas (contagem de
placas das ranhuras A a EJ.

P3.9.6.6

Limite de alarme 2 -30,0

200,0

°C/F

130,0

764

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
NOTA! S6 sao comparadas as
entradas seleccionadas com
o parametro P3.9.6.5.

P3.9.6.7

Limite de falha 2 -30,0

200,0

°C/F

155,0

765

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
NOTA! S6 sao comparadas as
entradas seleccionadas com
o parametro P3.9.6.5.

P3.9.6.8

Resposta de limite
de falha 2

766

0 = Sem resposta

1=Alarme

2 = Falha (parar conforme
o modo de paragem])

3 = Falha (paragem livre)
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4.9.8 PROTECGAO AI BAIX
Tabela 48. Definicbes de proteccdo AI baixa

indice Parametro Min. Max. L Pre.d?ﬂ- ID Descricao
dade nicao .

0 = Sem proteccao
1 = Proteccao activada no

P3.9.8.1 Protecgréo. de eqtrada 0 9 9 767 estado d~e mar.*cha
analogica baixa 2 = Proteccao activada
no estado de marcha
e de paragem
0 =Sem accao
1=Alarme
2 = Alarme + frequéncia
de falha predefinida
P3.9.8.2 Falhaldg entrgda 0 5 0 700 (par. P3.9.1.13]A .
analdgica baixa 3 = Alarme + referéncia

de frequéncia anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de paragem)
5 = Falha (paragem livre]
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4.10 GRUPO 3.10: RESET AUTOMATICO
Tabela 49. Defini¢coes de reset automatico
indice Parametro Min. Yiag, || | (LR EE Descricao
dade nicao
BEE" | P3.101 | Reset automatico 0 1 0 731 |0 = Desactivado
o 1 = Activado
0 modo de arranque do reset
automatico é seleccionado
P3.10.2 Funcao reiniciar 0 1 1 719 | com este pardmetro:
0 = Arranque lancado
1 =Conforme o par. P3.2.4
Tempo de espera antes de
lt P3.10.3 Tempo de espera 0,10 10000,00 s 0,50 717 | ser executado o primeiro
reset.
Se decorrer o tempo de
. tentativa, permanecendo
BEE" | 73104 | Tempo de tentativa 0,00 |10000,00| s 6000 | 718 | e tridade
dispara uma falha.
NOTA! ndmero total de
tentativas
(independentemente do tipo
. ) de falha). Se a unidade nao
BEE" | P3.105 | Nimero de tentativas 1 10 4 7By | e
nimero de tentativas e do
tempo de tentativa definido,
é gerada uma falha.
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.6 - ’ 0 1 1 720 |0=Nao
Subtensao .
1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.7 - 0 1 1 721 |0=Nao
Sobretensao .
1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.8 ’ 0 1 1 722 |0=Nao
Sobrecorrente .
1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.9 . ’ 0 1 1 723 |0=Nao
Al baixa .
1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.10 Sobretemperatura 0 1 1 724 |0 =Nao
da unidade 1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.11 Sobretemperatura 0 1 1 725 |0=Nao
do motor 1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.12 ’ 0 1 0 726 |0=Nao
Falha externa .
1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.13 ) 0 1 0 738 |0=Nao
Falha de subcarga 1=Sim
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4.11 GRUPO 3.11: DEFINIGOES DA APLICAGAO

Tabela 50. Definicbes da aplicacéo

indice Parametro Min. Max. :an(;; Predefinicao | ID Descricao

Palavra-passe de

P3.11.1 Palavra-passe 0 9999 0 1806 _
administrador

0 =Celsius

1 = Fahrenheit

Todos os parametros e
valores de monitorizacao
relacionados com a
temperatura sao
apresentados na unidade
seleccionada.

0=kW

1=hp

Todos os parametros e
P3.11.3 Seleccdo kW/hp 0 1 0 1198 | valores de monitorizacao
relacionados com a
poténcia sao apresentados
na unidade seleccionada

P3.11.2 Seleccdo C/F 0 1 0 1197

Divisao do visor do teclado
por seccoes em vista de
Vista de multimonitorizacao.
P3.11.4 . . 0 2 1 1196 L
multimonitorizacao 0 = 2x2 seccodes
1 =3x2 seccoes

2 = 3x3 seccoes
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4.12 GRUPO 3.12: FUNGOES DO TEMPORIZADOR

Intervalo 1
Tabela 51. Funcgbes do temporizador, Intervalo 1

indice Parametro Min. Max. Unidade P:::;;" ID Descricao

P3.12.1.1| Tempo LIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1464 | Tempo LIGADO
P3.12.1.2 | Tempo DESLIGADO| 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 |Tempo DESLIGADO

Dias da semana quando activo.
Seleccao de caixa de verificacao:
BO = Domingo

B1 = Segunda-feira

P3.12.1.3 Dias 1466 |B2 = Terca-feira

B3 = Quarta-feira

B4 = Quinta-feira

B5 = Sexta-feira

Bé = Sabado

Seleccionar o canal temporizado
afectado (1-3)
Seleccao de caixa de verificacao:

P3.12.1.4| Atribuir a canal 1468 BO = Canal temporizado 1
B1 = Canal temporizado 2
B2 = Canal temporizado 3
Intervalo 2

Tabela 52. Funcbes do temporizador, Intervalo 2

indice Parametro Min. Max. Unidade P::g;;" ID Descricao

P3.12.2.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 | Consulte P3.12.1.1.

P3.12.2.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 | Consulte P3.12.1.2.

P3.12.2.3 Dias 1471 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.2.4| Atribuir a canal 1473 | Consulte P3.12.1.4.
Intervalo 3

Tabela 53. Funcbes do temporizador, Intervalo 3

indice Parametro Min. Max. Unidade P::g;;" ID Descricao

P3.12.3.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1474 | Consulte P3.12.1.1.

P3.12.3.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1475 |Consulte P3.12.1.2.

P3.12.3.3 Dias 1476 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.3.4| Atribuir a canal 1478 | Consulte P3.12.1.4.
Intervalo 4

Tabela 54. Funcbes do temporizador, Intervalo 4

indice Parametro Min. Max. Unidade P::g;;" ID Descricao

P3.12.4.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1479 | Consulte P3.12.1.1.

P3.12.4.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Consulte P3.12.1.2.

P3.12.4.3 Dias 1481 | Consulte P3.12.1.3.

P3.12.4.4 | Atribuir a canal 1483 | Consulte P3.12.1.4.
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Intervalo 5
Tabela 55. Fung¢des do temporizador, Intervalo 5
- 2 . z . Predefi- L o
Indice Parametro Min. Max. Unidade nicio 1D Descricao

P3.12.5.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.5.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 | Consulte P3.12.1.2.
P3.12.5.3 Dias 1486 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.5.4| Atribuir a canal 1488 | Consulte P3.12.1.4.

Temporizador 1
Tabela 56. Fungbes do temporizador, Temporizador 1

indice Parametro Min. Mix. | Unidade | "red¢fi- | p Descricdo
nicao ’
Tempo de funcionamento do
P3.12.6.1 Duracao 0 72000 s 0 1489 |temporizador quando activado.

(Activado por DI)

O pulso ascendente inicia o

. Temporizador 1 programado
ENTdigRa 447 | no grupo de parametros
Grupo 3.12: Funcoes do
temporizador.

P3.12.6.2| Temporizador 1 nhura0,1

Seleccionar o canal
temporizado afectado (1-3)
Seleccao de caixa de
P3.12.6.3| Atribuir a canal 1490 |verificacao:

B0 = Canal temporizado 1
B1 = Canal temporizado 2
B2 = Canal temporizado 3

Temporizador 2
Tabela 57. Fungbdes do temporizador, Temporizador 2

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Fredefi- | p Descricdo
nicao 5
P3.12.7.1 Duracao 0 72000 s 0 1491 | Consulte P3.12.6.1.
P3.12.7.2| Temporizador 2 ENTdigRa |/ | Consulte P3.12.6.2.
nhura0,1
P3.12.7.3| Atribuir a canal 1492 | Consulte P3.12.6.3.

Temporizador 3
Tabela 58. Fungbes do temporizador, Temporizador 3

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Predsfi- | p Descricdo
nicao :
P3.12.8.1 Duracao 0 72000 s 0 1493 | Consulte P3.12.6.1.
P3.12.8.2| Temporizador 3 ENTdigRa |/ | Consulte P3.12.6.2.
nhura0,1
P3.12.8.3 Atribuir a canal 1494 | Consulte P3.12.6.3.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 117 MENU DE PARAMETROS

4.13 GRUPO 3.13: CONTROLADOR 1 PID

4.13.1 DEFINIGOES BASICAS
Tabela 59. Defini¢cbes basicas do controlador 1 PID

indice Parametro Min. Max. L N ) Descricdo
dade nicao .

Se o valor do parametro for
definido para 100%, uma
alteracao de 10% no valor
de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10%.

P3.13.1.1 Ganho PID 0,00 1000,00 % 100,00 | 118

Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
alteracao de 10% no valor
de erro faz com que a saida
do controlador seja alterada
em 10,00%/s.

Tempo de

P3.13.1.2 integracao PID

0,00 600,00 s 1,00 19

Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
alteracao de 10% no valor de
0.00 100,00 s 0.00 132 erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
seja alterada em 10,00%/s.

Tempo de

P3.13.1.3 derivacao PID
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Tabela 59. Defini¢bes basicas do controlador 1 PID

Selecciona a unidade para
o valor real.

1=%

2=1/min

3=rpm

4 =ppm

5=pps

6=1\/s

7 = l/min

8=1/h

9 =kg/s

10 = kg/min

11 = kg/h

12 =m3/s

13 = m3/min

14 =m3/h

15=m/s

16 = mbar

17 = bar

18 = Pa

19 = kPa

20=mVS

Seleccao de unidade 21 =kW

de processo 1 4 1 1036 22=°C

23 =gal/s
24 = gal/min
25 =gal/h
26 =b/s
27 = lb/min
28 = lb/h
29 =ft3/s
30 = ft3/min
31=1t3/h
32=ft/s
33=inwg
34 = ft wg
35="PSI
36 = lb/in2
37 = psig
38=hp
39=°F

40 = ft

41 =inch
42 =mm
43 =cm
4h=m

P3.13.1.4

Valor nas unidades de
processo a 0% de feedback
ou valor de referéncia.
Este dimensionamento é
P3.13.15 Min. de unidade Varia Varia Varia 0 1033 feito.ape_nas~para fins de
de processo monitorizacao. O controlador
PID continua a usar a
percentagem internamente
para feedbacks e valores de
referéncia.

P3.13.1.6 | Max deunidade Varia | Varia | Varia 100 | 1034 |Ver acima.
de processo
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Tabela 59. Defini¢bes basicas do controlador 1 PID

. . Numero de casas decimais
Decimais de unidade

P3.13.1.7 0 4 2 1035 | para o valor da unidade
de processo
de processo

0 = Normal (Feedback <
Valor de referéncia -»
Aumentar saida PID)

1 = Invertido (Feedback <
Valor de referéncia -> Diminuir
saida PID)

P3.13.1.8 Inversao de erro 0 1 0 340

Area de zona morta em torno
do valor de referéncia nas
unidades de processo. A
lt P3.13.1.9 Zona morta Varia Varia Varia 0 1056 |saida PID é bloqueada se o
feedback permanecer dentro
da area de zona morta por
um tempo predefinido.

Se o feedback permanecer
na area de zona morta pelo
tempo predefinido, a saida é
bloqueada.

BEE" | P3.13.1.10 | Atraso de zonamorta | 0,00 | 320,00 | s 0,00 | 1057
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4.13.2 VALORES DE REFERENCIA
Tabela 60. Definicbes de valores de referéncia

Uni- Predefini-

indice Parametro Min. Max. - 1D Descricao
dade cao .
p3.13.2.1 | Valordereferéncial | 1 yaa | varia 0 167
do teclado
p3.13.29 | ValordereferénciaZ |\ | Varia | varia 0 168
do teclado

Define os tempos de rampa
ascendente e descendente
para alteracdes de valor de
referéncia. (Tempo de
alteracdo de minimo para
maximo)

Tempo de rampa do

P3.13.2.3 valor de referéncia

0,00 300,0 s 0,00 1068

Activacao do reforco de
P3.13.2.4 valor de referéncia Varia Varia
PID1

ENTdig 1046 FALSO = Sem reforco
Ranhura0,1 VERDADEIRO = Reforco

FALSO = Valor de referéncia 1
1047 |VERDADEIRO = Valor de
referéncia 2

Valor de referéncia de . . ENTdig
P3.13.2.5 seleccao PID1 Varia | Varia Ranhura0,1

0 = Nao utilizado
1 =Valor de referéncia 1 do
teclado
2 = Valor de referéncia 2 do
teclado
3=Al1
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 = Ent1DadProcesso
10 = Ent2DadProcesso
11 = Ent3DadProcesso
12 = Ent4DadProcesso
13 = Ent5DadProcesso
14 = EntéDadProcesso
15 = Ent7DadProcesso
16 = Ent8DadProcesso
17 = Entrada temp. 1
Seleccao de fonte 1 do 18 = Entrada temp. 2
valor de referéncia 0 32 3 332 19 = Entrada temp. 3
20 = Entrada temp. 4
21 = Entrada temp. 5
22 = Entrada temp. 6
23 = Bloco 1 saida
24 = Bloco 2 saida
25 = Bloco 3 saida
26 = Bloco 4 saida
27 = Bloco 5 saida
28 = Bloco 6 saida
29 = Bloco 7 saida
30 = Bloco 8 saida
31 =Bloco 9 saida As Al e
EntradaDadosProcesso sao
interpretadas em percentagem
(0,00-100,00%) e dimensionadas
de acordo com o valor de
referéncia minimo e o maximo.
NOTA! os sinais de
EntradaDadosProcesso usam
2 casas decimais.

P3.13.2.6
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Tabela 60. Definicbes de valores de referéncia

Valor de referéncia 1

Valor minimo no minimo

referéncia 2

P3.13.2.7 . Varia | Varia % 0,00 1069 . .
minimo do sinal analdgico.
p3.13.2. | valordereferéncia® | o oo varia | % 100,00 | 1070 | V3lor maximo no maximo
maximo do sinal analdgico.
Reforco do valor O valor de referéncia pode
P3.13.2.9 eloreo €o vare 20 | 20 X 1,0 1071 | ser reforcado com uma
de referéncia 1 T
entrada digital.
P3.13.2.10 | Seleceaodefonte 2do | g |y g 2 431 |Ver par. . P3.13.2.6.
valor de referéncia
P3.13.2.11 Valor de Ire.ferenua 2 Varia | Varia % 0,00 1073 Valor minimo no minimo
minimo do sinal analdgico.
P3.13.2.12 | Valordereferéncia2 |y | varia | % 100,00 | 1074 | V3lor maximo no maximo
maximo do sinal analdgico.
P3.13.2.13 | Reforcodovalorde | 54 | g X 1,0 1078 | Consulte a P3.13.2.9.
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4.13.3 DEFINIGOES DE FEEDBACK
Tabela 61. Definicbes de feedback

- A q 2 Uni- | Predefi- .=

Indice Parametro Min. Max. dade nicio ID Descricao
1 = Apenas Fontel em uso
2 = Raiz quadrada(Fonte1);
[Fluxo = Constante x Raiz
quadrada(Press3o)]
3 = Raiz quadrada(Fonte1-
Fonte 2)

P3.13.3.1 | Funcao de feedback 1 9 1 333 |4 =Raiz quadradal(Fonte 1) +

Raiz quadrada (Fonte 2)

5 =Fonte 1 + Fonte 2

6 = Fonte 1 - Fonte 2

7 =MIN. (Fonte 1, Fonte 2)
8 = MAX. (Fonte 1, Fonte 2
9 = MED. (Fonte 1, Fonte 2)

Usado, por exemplo, com
-1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1058 |a seleccdo 2 na Fungéo
de feedback

Ganho de funcao

P3.13.3.2 de feedback

0 = Nao utilizado

1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=AI6

7 = EntradalDadosProcesso

8 = Entrada2DadosProcesso

9 = Entrada3DadosProcesso
10 = Entrada4DadosProcesso
11 = EntradabDadosProcesso
12 = EntradaéDadosProcesso
13 = Entrada7DadosProcesso
14 = Entrada8DadosProcesso
15 = Entrada de temperatura 1
16 = Entrada de temperatura 2
17 = Entrada de temperatura 3
18 = Entrada de temperatura 4
19 = Entrada de temperatura 5
20 = Entrada de temperatura 6
21 =Bloco 1 saida

2 334 |22 =Bloco 2 saida

23 = Bloco 3 saida

24 = Bloco 4 saida

25 = Bloco 5 saida

26 = Bloco 6 saida

27 = Bloco 7 saida

28 = Bloco 8 saida

29 = Bloco 9 saida

30 = Bloco 10 saida

As Al e EntradaDadosProcesso
sdo interpretadas em % (0,00-
100,00%) e dimensionadas

de acordo com o minimo e

o maximo de feedback.
NOTA! EntradaDadosProcesso
usa duas casas decimais.
NOTA! se estiverem
seleccionadas entradas de
temperatura, é necessario
definir os parametros de
dimensionamento maximo

e minimo de feedback
-50..200 C

Seleccao de fonte 1 0 30

P3.13.3.3 de feedback
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Tabela 61. Definicbes de feedback

Valor minimo no minimo

P3.13.3.4| Feedback 1 minimo Varia Varia % 0,00 336 . , .
do sinal analdgico.

Valor maximo no maximo

P3.13.3.5 | Feedback 1 maximo Varia Varia % 100,00 337 . , .
do sinal analdgico.

Seleccao de fonte 2

P3.13.3.6 de feedback

0 Varia 0 335 | Consulte P3.13.3.3

Valor minimo no minimo

P3.13.3.7 | Feedback 2 minimo Varia Varia % 0,00 338 . L.
do sinal analdgico.

Valor maximo no maximo

M3.13.3.8| Feedback 2 maximo Varia Varia % 100,00 339 . , .
do sinal analdgico.

4.13.4 DEFINIGOES DE FEEDFORWARD
Tabela 62. Definicbes de feedforward

indice Parametro Min. Max. Uni- | Predefi- |, Descricao
dade nicao
.t P3.13.4.1 | Funcao de feedforward 1 9 1 1059 | Consulte a P3.13.3.1.
P3.13.4.2 | ©anhodefuncao -1000 1000 % 100,0 | 1060 | Consulte a P3.13.3.2.
de feedforward
P3.13.4.3 | >eleccao defonte 0 25 0 1061 | Consulte a P3.13.3.3.

de feedforward

P3.13.4.4 | Feedforward 1 minimo | -200,00 200,00 % 0,00 1062 | Consulte a P3.13.3.4.

P3.13.4.5 | Feedforward 1 maximo | -200,00 200,00 % 100,00 | 1063 |Consulte a P3.13.3.5.

Seleccao de fonte 2

P3.13.4.6 de feedforward

0 25 0 1064 | Consulte a P3.13.3.6.

P3.13.4.7 | Feedforward 2 min. -200,00 | 200,00 % 0,00 1065 | Consulte a P3.13.3.7.

P3.13.4.8 | Feedforward 2 max. -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1066 |Consulte a M3.13.3.8.
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4.13.5 FUNGAO DE SUSPENSAO DEFINIGOES
Tabela 63. Definicoes da funcdo de suspensao
- A . 2 . Predefi- . =
Indice Parametro Min. Max. | Unidade . o ID Descricao
nicao
A unidade entra em modo
de suspensao quando
a frequéncia de saida
P3.13.5.1 Limite de fre~quenC|a 0.00 320,00 Hz 0,00 1016 p.er.manecer aba|>§0 deste
de suspensao VR 1 limite por um periodo
superior ao definido no
parametro Atraso de
suspensao, P3.13.5.2.
Quantidade minima de
tempo que a frequéncia
P3.13.5.2 Atraso susp. VR 1 0 3000 s 0 1017 |tem de permanecer abaixo
de P3.13.5.1 antes de a
unidade ser parada.
Define o nivel da supervisao
Nivel d de reactivacao do valor de
P3.13.5.3 ver ae Varia | Varia | Varia | 0,0000 | 1018 |feedback PID. Usa as
reactivacao VR 1 .
’ unidades de processo
seleccionadas.
P3.13.5.4 Reforgo de 9999 | 9999 |P3.13.1.4| 0 1793 | Reforco do valor
suspensao VR 1 de referéncia 1
Tempo maximo Tempo limite de reforco
P3.13.5.5 para reforco de 1 300 s 30 1795 P ~ 7
= de suspensao VR 1
suspensao VR 1
P3.13.5.6 | Limitedefrequéncia | g a5 | 35900 | g 0,00 | 1075 |Consulte a P3.13.5.1.
de suspensao VR 2
P3.13.5.7 Atraso susp. VR 2 0 3000 s 0 1076 | Consulte a P3.13.5.2.
P3.13.5.8 Nivel de Varia | Varia | Varia 0,0 | 1077 |Consulte P3.13.5.3.
reactivacao VR 2
P3.13.5.9 Reforgo de -9999 | 9999 |P3.13.1.4| 0O 1794 | Consulte P3.13.5.4.
suspensao VR 2
Tempo maximo
P3.13.5.10 para reforco de 1 300 s 30 1796 | Consulte P3.13.5.5.

suspensao VR 2
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4.13.6 PARAMETROS DE SUPERVISAO DE FEEDBACK
Tabela 64. Pardmetros de supervisdo de feedback

indice Parametro Min. Max. :an!;; Prr']ei:ée(f’l- ID Descricao
Autorizacao de 0=D tivad
BEE" | Ps.i3.40 superviso de 0 1 0 735 |, - -esactivado
feedback 1 = Activado
o . . . . . Supervisao do valor de
lt P3.13.6.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 736 processo/feedback superior
S . . . . . Supervisao do valor de
.t P3.13.6.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 758 processo/feedback inferior
Se o valor pretendido nao for
atingido dentro deste tempo,
BEE | 31364 Atraso 0 30000 s 0 737 |G crinda urmn falhe ou gerade
um alarme.
0 =Sem accao
Resposta a falha de 1 =Alarme
P3.13.6.5 superviséo PID] 0 3 2 749 |2 = Falha (parar de acordo
P com o P3.2.5)
3 = Falha (paragem livre)

4.13.7 PARAMETROS DE COMPENSAGAO DE PERDA DE PRESSAO
Tabela 65. Pardmetros de compensacdo de perda de pressdo

indice Parametro Min. Max. O e s Descricido
dade | finicao .

Permite a compensacao de

Permitir compensacao perda de pressao para o valor
BEE | r31371 para o valor de 0 1 0 | 1189 | de referéncia 1.
referéncia 1 0 = Desactivado
1 = Activado

Valor adicionado proporcio-
nalmente a frequéncia.
~ . Compensacao de valor de
Bl | P3.13.72 |Compensacdomax-de | i | vara | varia | 00 | 1190 | referéncia = Compensacao

valor de referéncia 1 . ,

max. * (SaidaFreq.2-

Freq.2Min.)/(Freq.2Max.-
Freq.2Min.)

Permitir compensacao
P3.13.7.3 para o valor de 0 1 0 1191 | Consulte a P3.13.7.1.
referéncia 2

Compensacao max. de

P3.13.7.4 valor de referéncia 2

Varia Varia Varia 0,0 1192 | Consulte a P3.13.7.2.
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4.13.8 DEFINIGOES DE ENCHIMENTO SUAVE
Tabela 66. Definicbes de enchimento suave

indice Parametro Min. Max. L Pre.dfﬂ- ID Descricao
dade nicao .

Funcio de 0 = Desactivado
BEE" | P33 ' 0 2 0 1094 |1 = Activado, Nivel

enchimento suave 2 = Activado, Tempo limite

Referéncia de frequéncia

Frequéncia de a utilizar quando a funcao
.g P3.13.8.2 enchimento suave 0,00 P3.3.1.2 Hz 20,00 1055 de enchimento suave esta
activa.

A unidade funciona na
frequéncia de enchimento
suave (P3.13.8.2) até
o feedback PID atingir
Nivel de ' . . este valor. Neste p.or.mtg,
.t P3.13.8.3 enchimento suave Varia Varia Varia | 0,0000 | 1095 |o controLa~dor PID inicia
a regulacao.
NOTA! Este parametro
so é usado se P3.13.8.1 =
1 Activado (Nivel) for
seleccionado.

Se P3.13.8.1 = 1 Activado
(Nivel):
Se o valor de enchimento
suave pretendido nao for
atingido dentro deste tempo,
é gerada uma falha ou um
alarme.
0 = Sem limite de tempo,
o sem accionamento
BEE | rs.1384 eﬁimg’elr'lg't:ugse 0 30000 s 0 | 109 | defalhas

Se P3.13.8.1 = 2 Activado
(Tempo limite):
A unidade funciona na
frequéncia de enchimento
suave (P3.13.8.2] até ter
decorrido o tempo definido
por este parametro. Depois,
o controlador PID inicia
a regulacao.

0 =Sem accao

1=Alarme

2 = Falha (parar conforme
o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

NOTA! Este parametro

s6 é usado se P3.13.8.1 =

1 Activado (Nivel)

Resposta de tempo
P3.13.8.5 | limite de enchimento 0 3 2 738
suave PID

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 127 MENU DE PARAMETROS

4.13.9 SUPERVISAO DA PRESSAO DE ENTRADA
Tabela 67. Pardmetros de supervisdo da pressdo de entrada

indice Parametro Min. Max. | Unidade P:ﬁgae;'- 1D Descricao

0 = Desactivado
Automza;a? 0 1 0 1485 1 =Act|vado o
de supervisao Activa a supervisao da

pressao de entrada.

P3.13.9.1

A fonte do sinal de medicao
da pressao de entrada:

0 = Entrada analdgica 1

1 = Entrada analdgica 2

2 = Entrada analdgica 3

3 = Entrada analégica 4

4 = Entrada analdgica 5

5 = Entrada analdgica 6

6 = Entradal1DadosProcesso
(0-100%)

7 = Entrada2DadosProcesso
(0-100%)

8 = Entrada3DadosProcesso
(0-100%)

9 = Entrada4DadosProcesso
(0-100%)

10 = EntradabDadosProcesso
(0-100%)

11 = EntradaéDadosProcesso
(0-100%)

12 = Entrada7DadosProcesso
(0-100%])

13 = Entrada8DadosProcesso
(0-100%)

14 = Bloco 1 saida

15 = Bloco 2 saida

16 = Bloco 3 saida

17 = Bloco 4 saida

18 = Bloco 5 saida

19 = Bloco 6 saida

20 = Bloco 7 saida

21 = Bloco 8 saida

22 = Bloco 9 saida

23 = Bloco 10 saida

P3.13.9.2 Sinal de supervisao 0 23 0 1686

1=%

2 = mbar
3 =bar
4=Pa

1 9 Varia 3 1687 |5=kPa

6 =PSI

7 =mmHg
8 =Torr

9 = lb/in2

Seleccao de unidade

P3.13.9.3 .
de supervisao

P3.13.9 4 Decimais de l.Janade 0 4 9 1688 Escplhq o numero de casas
de supervisao decimais a mostrar.
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Tabela 67. Par@metros de supervisdo da pressdo de entrada

indice Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée:'- ID Descricao

P3.13.9.5 | valormnimoda oo | varia |P3.13.93| 000 | 1eg9 |08 Parametros minimo e
unidade de supervisao maximo sao os valores de

sinal correspondentes a,
Valor maximo por exemplo, 4 mA e 20 mA,
P3.13.9.6 da unidade de Varia Varia |P3.13.9.3| 10,00 | 1690 |respectivamente

supervisao (dimensionados linearmente
entre estes).

O alarme (Falha ID 1363) sera
iniciado se o sinal de
p3.13.9.7 | Niveldoalarme Varia | Varia |P3.13.9.3| 050 | 1691 |°HPervisac permanecer

de supervisao abaixo do nivel de alarme por
mais tempo do que o definido

no parametro P3.13.9.9.

A falha (Falha ID 1409) serd
iniciada se o sinal de
P3.13.9.8 Nivel de falha Varia Varia |P3.13.9.3| 0,10 | 1692 |>UPervisac permanecer
de supervisao abaixo do nivel de falha por
mais tempo do que o definido

no parametro P3.13.9.9.

Tempo de atraso para iniciar
o Alarme de supervisao
da pressdo de entrada
P3.13.9.9 |  Alrasodefalha 0,00 | 60,00 s 500 | 1693 |°U2falhaseosinalde
de supervisao supervisao permanecer
abaixo do nivel de alarme/
falha por tempo superior ao
definido neste parametro.

Define a velocidade de

reducao do valor de

Reducao do valor 0.0 100,0 % 10,0 1694 referéncia d,o coptrolador PID
ref.2 PID quando esta activo o alarme

de supervisao da pressao de

entrada.

P3.13.9.10

Monitorizacao do valor para
o sinal de supervisao

da pressao de entrada
seleccionado.

Valor de escala conforme
P3.13.9.4.

V3.13.9.11 Pressao de entrada | P3.13.9.5 | P3.13.9.6 | P3.13.9.3| Varia 1695
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4.13.10 SUSPENSAO - DETECGAO DE AUSENCIA DE EXIGENCIA
Tabela 68. Suspensao - pardmetros de detec¢do de auséncia de exigéncia

indice Parametro Min. Max. Unidade | Fre9¢- | p Descricdo
finicao .

Permite a funcao de
deteccao de auséncia de
exigéncia da suspensao
(SNDD).

0 = Desactivado

1 = Activado

Permitir a deteccao de
P3.13.10.1 | auséncia de exigéncia 0 1 0 1649
da suspensao

Semi-amplitude da faixa

Histerese de erro de erro de processo
P3.13.10.2 0 99999.9 | P3.13.1.4 0,5 1658 | simétrico para deteccao
de SNDD n A
de auséncia de exigéncia
(histerese+0)

Histerese de Histerese de frequéncia

P3.13.10.3 frequéncia de SNDD 1,00 P3.3.1.2 Hz 3,00 1663 | para Qefecgao de auséncia
de exigéncia

Tempo de supervisao para
0 600 s 120 1668 | deteccao de auséncia de
exigéncia

Tempo de supervisao

P3.13.10.4 de SNDD

Polarizacao adicionada
ao valor real do ponto
P3.13.10.5 | Adicao real de SNDD 0,1 P3.13.10.2 | P3.13.1.4 0,5 1669 | de referéncia PID para
diminuir a saida PID

e atingir a suspensao.
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4.14 GRUPO 3.14: CONTROLADOR PID EXTERNO

4.14.1 DEFINIGGES BASICAS DO CONTROLADOR PID EXTERNO

Para obter informacoes mais detalhadas, consulte o capitulo 4.13.
Tabela 69. Definicbes basicas do controlador PID externo

Uni- | Predefini-

indice Parametro Min. Max. ~ ID Descricao
dade cao .
P3.14.1.1 Autorizacao de PID 0 1 0 1630 0= Degactlvado
externo 1 = Activado

FALSO = PID externo parado
VERDADEIRO = PID externo a
regular

1049 | Este parametro nao tera
efeito se o controlador PID
externo nao estiver

activado no P3.14.1.1.

Valor de saida do controlador
PID em % do valor de saida
P3.14.1.3 Saida em paragem 0,0 100,0 % 0,0 1100 | maximo correspondente
enquanto esta parado a
partir de uma entrada digital

ENTdig

P3.14.1.2 Sinal de arranque Ranhura0,2

P3.14.1.4 Ganho PID 0,00 | 1000,00 | % 100,00 | 1631 | Consulte P3.13.1.1.

P3.14.1.5 _ Tempo de 0,00 | 600,00 | s 1,00 1632 | Consulte P3.13.1.2.
integracao PID

P3.14.1.6 Tempo de 0,00 | 100,00 s 0,00 1633 | Consulte P3.13.1.3.
derivacao PID

P3.14.1.7 selecgao de 0 bt 0 1635 | Consulte P3.13.1.4.

unidade de processo

P3.14.1.8 Min. de unidade |y 5o | varia | Varia 0 1664 | Consulte P3.13.1.5.
de processo

P3.14.1.9 Max. de unidade |\ 0 1 vana | Varia 100 1665 | Consulte P3.13.4.6.
de processo

P3.14.1.10 unidgsglgzaaé)sr::esso 0 4 2 1666

P3.14.1.11 Inversao de erro 0 1 0 1636 | Consulte P3.13.18.
P3.14.1.12 Zona morta Varia Varia Varia 0,0 1637 | Consulte P3.13.1.9.
P3.14.1.13 | Atraso de zona morta | 0,00 320,00 s 0,00 1638 | Consulte P3.13.1.10.
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4.14.2

CONTROLADOR PID EXTERNO, VALORES DE REFERENCIA
Tabela 70. Controlador PID externo, valores de referéncia

indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefi-
nicao

1D

Descricao

P3.14.2.1

Valor de referéncia 1
do teclado

P3.14.1.8

P3.14.1.8

Varia

0,00

1640

P3.14.2.2

Valor de referéncia 2
do teclado

P3.14.1.8

P3.14.1.9

Varia

0,00

1641

P3.14.2.3

Tempo de rampa do
valor de referéncia

0,00

300,00

0,00

1642

P3.14.2.4

Valor de referéncia
de seleccao

ENTdig
Ranhura
0,1

1048

FALSO = Valor de referéncia 1
VERDADEIRO = Valor de
referéncia 2

P3.14.2.5

Seleccao de fonte 1 do
valor de referéncia

32

1643

0 = Nao utilizado

1 =Valor de referéncia 1 do teclado
2 = Valor de referéncia 2 do teclado
3=Al

4=AI2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = EntradalDadosProcesso
10 = Entrada2DadosProcesso
11 = Entrada3DadosProcesso
12 = Entrada4DadosProcesso
13 = EntradabDadosProcesso
14 = EntradaéDadosProcesso
15 = Entrada7DadosProcesso
16 = Entrada8DadosProcesso
17 = Entrada de temperatura 1
18 = Entrada de temperatura 2
19 = Entrada de temperatura 3
20 = Entrada de temperatura 4
21 = Entrada de temperatura 5
22 = Entrada de temperatura 6
23 = Bloco 1 saida

24 = Bloco 2 saida

25 = Bloco 3 saida

26 = Bloco 4 saida

27 = Bloco 5 saida

28 = Bloco 6 saida

29 = Bloco 7 saida

30 = Bloco 8 saida

31 =Bloco 9 saida

32 =Bloco 10 saida

As Al e EntradaDadosProcesso
sao interpretadas em
percentagem (0,00-100,00%) e
dimensionadas de acordo com
o valor de referéncia minimo

e 0 maximo.

NOTA! os sinais de
EntradaDadosProcesso usam
2 casas decimais.

NOTA! Se estiverem
seleccionadas entradas de
temperatura, é necessario
definir os parametros de
dimensionamento maximo e
minimo dos valores de referéncia
-50..200C

P3.14.2.6

Valor de referéncia 1
minimo

Varia

Varia

%

0,00

1644

Valor minimo no minimo
do sinal analdgico.
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Tabela 70. Controlador PID externo, valores de referéncia

P3.14.2.7 Valor de 're'ferenua 1 Varia Varia % 100,00 | 1645 Valor maximo no maximo
maximo do sinal analdgico.

Seleccao de fonte 2 do

P3.14.2.8 A 0 32 0 1646 | Consulte a P3.14.2.5.
valor de referéncia
P3.14.2.9 Valor de ,re.ferenma 2 Varia Varia % 0,00 1647 Valor minimo no minimo
minimo do sinal analdgico.
P3.14.2.10 Valor de referéncia 2 Varia Varia % 100,00 | 1648 Valor maximo no maximo

maximo do sinal analégico.

4.14.3 FEEDBACKS

Para obter informacdes mais detalhadas, consulte o capitulo 4.13.
Tabela 71. Controlador PID externo, feedbacks

Uni- | Predefi-

indice Parametro Min. Max. ;- 1D Descricao
dade nicao .
P3.14.3.1 | Funcao de feedback 1 9 1 1650 | Consulte P3.13.3.1.
P3.143.2| 0anhodefuncao -1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1651 | Consulte P3.13.3.2.
de feedback
P3.14.3.3 | >eleccao defonte 0 30 1 1652 | Consulte a P3.13.3.3.
de feedback
P3.14.3.4 | Feedback 1minimo | Varia | Varia % 0,00 | 1653 | alor minimo no minimo

do sinal analégico.

Valor maximo no maximo

P3.14.3.5 | Feedback 1 maximo Varia Varia % 100,00 | 1654 . L.
do sinal analdgico.
P3.14.3.6 | >eleccao defonte2 0 30 2 1655 | Consulte a P3.13.3.6.
de feedback
P3.14.3.7| Feedback 2 minimo | Varia Varia % 0,00 | 1656 | Valor minimo no minimo
do sinal analdgico.
P3.14.3.8 | Feedback 2 maximo | Varia Varia % 100,00 | 1457 | /alor maximo no maximo

do sinal analdgico.

4.14.4 SUPERVISAO DE FEEDBACK

Para obter informacdes mais detalhadas, consulte o capitulo 4.13.
Tabela 72. Controlador PID externo, supervisdo de processo

Uni- | Predefi-

indice Parametro Min. Max. - ID Descricdo
dade nicao ’
P3.14.4.1 Autorlza;a? de 0 1 0 1659 0= Des_actlvado
supervisao 1 = Activado
P3.14.4.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 1660 | Consulte P3.13.6.2.
P3.14.4.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 1661 | Consulte P3.13.6.3.
Se o valor pretendido nao for
P3.14.4.4 Atraso 0 30000 s 0 | 1662 |?2tingido dentro deste tempo,

¢ activada uma falha ou
gerado um alarme.

Resposta a falha
P3.14.4.5 de supervisao de 0 3 2 757 |Consulte a P3.9.1.2.
feedback PID externo
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4.15.1

GRUPO 3.15: MULTIBOMBA

PARAMETROS DE MULTIBOMBA
Tabela 73. Parémetros de multibomba

Indice

Parametro

Min.

Max. L R Descricdo
dade nicao .

P3.15.1

Modo Multibomba

0 = Unidade individual

1 =Varias unidades

2 0* 1785 secundarias

2 =Varias unidades
principais

P3.15.2

NUmero de bombas

Numero total de motores
8 1* 1001 | (bombas/ventiladores) usado
no sistema multibomba.

P3.15.3

NUmero de ID
da bomba

Cada unidade no sistema

de bombas tem de ter um
nimero de ordem exclusivo
(ID), a comecar sempre

pelo 1.

10 0 1500 | NOTA! Este parametro s¢ é
utilizado se for seleccionado
o modo com Varias unidades
secundarias ou Varias
unidades principais em
P3.15.1.

P3.15.4

Modo de operacao
da unidade

0 = Unidade auxiliar

! 0 1782 1 =Unidade principal

P3.15.5

Encravamento
da bomba

Activar/desactivar a
utilizacao de encravamentos.
Os encravamentos sao
usados para informar o
sistema se um motor esta
ligado ou nao.

0 = Desactivado

1 = Activado

1 1 1032

P3.15.6

Modo rot. autom.

Desactiva/activa a rotacdo da
ordem de arranque e da
prioridade dos motores.

0 = Desactivado

1 = Activado (intervalo)

2 = Activado (dias da semanal)

2 1 1027

P3.15.7

Bombas com rotacao
automatica

0 = Bombas auxiliares

! ! 1028 1 = Todas as bombas

P3.15.8

Intervalo de rotacao
automatica

0,0

Depois de decorrido o tempo
definido neste parametro,

a funcao de rotacao
automatica é activada se a
capacidade usada estiver
abaixo do nivel definido com
os parametros P3.15.11 e
P3.15.12.

3000,0 h 48,0 1029
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Tabela 73. Pardmetros de multibomba

indice Parametro Min. Max. i = Descricdo
dade nicao .

Dias da semana em que a
ordem de inicio é reordenada
(rotacao automatica).

NOTA! Este parametro sé é
usado se P3.15.6 =2 e a pilha
do RTC estiver instalada.

0 127 0 1786 | B0 = Domingo

B1 = Segunda-feira

B2 = Terca-feira

B3 = Quarta-feira

B4 = Quinta-feira

B5 = Sexta-feira

B6 = Sabado

Dias de rotacao

P3.15.9 -
automatica

Hora a que a ordem de inicio
é reordenada (rotacdo
automatica).

NOTA! Este pardmetro sé é
usado se P3.15.6 =2 e a pilha
do RTC estiver instalada.

Rotacdo automatica:

P3.15.10 hora

00:00:00 | 23:59:59 | Tempo | 00:00:00 | 1787

Estes parametros definem
o nivel abaixo do qual tem

Rotacao automatica:

P3.15.11 Limite de frequéncia

0,00 P3.3.1.2 Hz 25,00* | 1031

- L. de permanecer a capacidade
Rotacao automatica: 1 8 1% 1030 | usada para que possa ser

P3.15.12 -
Limite de bombas activada a rotacdo automatica.

Percentagem do valor de
referéncia. Por exemplo:
Valor de referéncia =5 bar,
Largura de banda = 10%:
Enquanto o valor de feedback
se situar entre 4,5...5,5 bar,
0 motor nao sera desligado
nem retirado.

P3.15.13 Largura de banda 0 100 % 10 1097

Com o feedback fora da
largura de banda, este tempo
0 3600 s 10 1098 |tem de decorrer antes de as
bombas serem adicionadas
ou removidas.

Atraso de largura

P3.15.14 de banda

Velocidade de producao
nominal da bomba como
valor percentual de
Freq.2Min...Freq.2Max.
Velocidade de Define a ve\locidade
P3.15.15 - 0,0 100,0 % 100,0 1513 | constante a qual a bomba
producao constante o . .

é fixa apds ser atingida a
frequéncia maximae a
bomba seguinte iniciar a
regulacao no modo com
Varias unidades principais.

M3.15.17 Sinais de Consulte o capitulo 4.15.2 abaixo.
encravamento

Supervisao de

M3.15.18 =
sobrepressao

Consulte o capitulo 4.15.3 abaixo.

Tempo de
M3.15.19 funcionamento Consulte o capitulo 4.15.4 abaixo.
da bomba

* Consulte os valores predefinidos referentes as diferentes aplicacoes no Apéndice 1
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4.15.2 SINAIS DE ENCRAVAMENTO
Tabela 74. Sinais de encravamento

indice Parametro Min. Max. :an;; Pre:ée;ini- ID Descricao
W eosirn| ERIRESNY | e | veris Ranhurad.1 | “2 |VERDADEIR » Actvo
PIsT4| ey | Veria | Varia Ranurad.1 | “27 |VERDADEIR » Actvo
Ps7T | oy | Veria | Varia Ranurad.1 | “%7 |VERDADEIRO » Actvo

4.15.3 PARAMETROS DE SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO
Tabela 75. Pardmetros de supervisdo de sobrepressdo

indice Parametro Min. Max. L Pre_d?fl- ID Descricao
dade nicao .

Autorizacao de
BEE" | r3i15.160 supervisao de 0 1 0 1698
sobrepressao

0 = Desactivado
1 = Activado

Esta funcao para

Nivel do alarme . . . imediatamerﬁ_e todas as

P3.15.16.2 de supervis3o Varia Varia Varia 0,00 1699 | bombas auxiliares quando
o feedback PID atinge

este nivel.
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4.15.4

CONTADORES DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO DAS BOMBAS
Tabela 76. Parédmetros de contadores de tempo de funcionamento das bombas

Uni-

Predefi-

indice Parametro Min. Max. . - ID Descricao
dade nicao .
0 =Sem accao
. 1 = Definir o valor definido do
Definir contador contador (P3.15.19.2) para o
P3.15.19.1 de tempo de 0 1 0 1673 901740 p
. contador de tempo de
funcionamento .
funcionamento da bomba
seleccionada
Valor a definir para o
Definir contador contador de tempo de
P3.15.19.2 de tempo de 0 300 000 h 0 1087 | funcionamento dals)
funcionamento: Valor bombal(s) seleccionadals)
com P3.15.19.3
. Seleccao da bomba cujo
Definir contador
de termnpo de contador de tempo de
P3.15.19.3 emp 0 8 1 1088 | funcionamento sera definido
funcionamento: o
Seleccio de bomb com o valor definido com
eleccao de bombas P3.15.19.2
L Seréa accionado um alarme
Limite de alarme
de tempo de quando o tempo de
P3.15.19.4 . 0 300 000 h 0 1109 | funcionamento da bomba
funcionamento -
da bomba exceder este limite.
0 = Nao utilizado
Limite de falha Sera accionada uma falha
det q quando o tempo de
P3.15.19.5 € tempo de 0 300000 | h 0 1110 | funcionamento da bomba
funcionamento -y
exceder este limite.
da bomba

0 = Nao utilizado
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4.1¢6 GRUPO 3.16: CONTADORES DE MANUTENGAO
Tabela 77. Parémetros de contador de manutencgdo
indice Parametro Min. Max. :ar:; Predefinicao | ID Descricao
0 = Nao utilizado
P3.16.1 Modo contador 1 0 2 0 1104 |1 =Horas
2 = Rotacoes*1000
Quando é accionado um
P3.16.2 Limite de alarme 0 Varia | h/kRev 0 1105 alarme de manutencao para
contador 1 o contador 1.
0 = Nao utilizado
Quando é accionada uma
P3.16.3 Limite de falha 0 Varia | h/kRev 0 1106 falha de manutencao para
contador 1 o contador 1.
0 = Nao utilizado
B3.16.4 | Reset contador 1 0 1 0 1107 | Activar para fazer reset do
contador de manutencao 1.
P3.16.5 | Reset DI contador 1 Varia Varia 0 490 |VERDADEIRO = Reset
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4.17

GRUPO 3.17: MODO DE DISPARO
Tabela 78. Parémetros do modo de disparo

Indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefinicao

ID

Descricao

P3.17.1

Palavra-passe do
modo de disparo

9999

1599

1002 = Activado
1234 = Modo de teste

P3.17.2

Fonte de frequéncia
do modo de disparo

18

1617

Seleccao da fonte de
referéncia quando o Modo
de Disparo esta activado. Isto
permite a seleccao de, por
exemplo, Al1 ou controlador
PID como fonte de referéncia
também durante a utilizacao
do Modo de Disparo.
0 = Frequéncia do modo

de disparo
1 =Velocidades predefinidas
2 =Teclado
3 = Bus de campo
4 =AlN
5=AI2
6=Al1+AI2
7 =PID1
8 = Potencidmetro do motor
9 = Bloco 1 saida
10 = Bloco 2 saida
11 = Bloco 3 saida
12 = Bloco 4 saida
13 = Bloco 5 saida
14 = Bloco 6 saida
15 = Bloco 7 saida
16 = Bloco 8 saida
17 = Bloco 9 saida
18 = Bloco 10 saida

P3.17.3

Frequéncia do modo
de disparo

0,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frequéncia usada quando
0 Modo de Disparo esta activado.

P3.17.4

Activacao do modo de
disparo ao ABRIR

ENTdig
Ranhura0,2

1596

FALSO = Modo de disparo
activo
VERDADEIRO = Sem accao

P3.17.5

Activacao do modo de
disparo ao FECHAR

ENTdig
Ranhura0,1

1619

FALSO = Sem accao
VERDADEIRO = Modo
de disparo activo

P3.17.6

Inversa em modo
de disparo

ENTdig
Ranhura0,1

1618

Comando de inversao da
direccao de rotacao durante
o funcionamento no Modo
de Disparo. Esta funcao nao
tem qualquer efeito no
funcionamento normal.
ENTdig Ranhura0,1 = Directa
ENTdig Ranhura0,2 = Inversa

V3.17.7

Estado do modo
de disparo

1597

Valor de monitorizacao
(consulte também a Tabela 3)
0 = Desactivada
1 = Activada
2 = Activado (Activado +
DI Aberta)
3 = Modo de teste
Valor de escala: 1

V3.17.8

Contador do modo
de disparo

1679

Mostra quantas vezes foi
activado o modo de disparo no
modo Activado. Nao se pode
fazer reset deste contador.
Valor de escala: 1
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4.18

GRUPO 3.18: PARAMETROS DE PRE-AQUECIMENTO DO MOTOR
Tabela 79. Pardmetros de pré-aquecimento do motor

Indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefini-
cao

ID

Descricao

P3.18.1

Funcao de pré-
aquecimento do motor

1225

0 = N&o utilizado

1 =Sempre em estado
de paragem

2 = Controlado por DI

3 = Limite de temperatura

4 = Limite de temperatura
(temperatura medida
no motor)

NOTA! A funcao 4 necessita

da instalacao da placa

opcional para medicao

da temperatura.

P3.18.2

Limite de temperatura
de pré-aquecimento

-20

100

°C/F

1226

0 pré-aquecimento do
motor é activado quando a
temperatura do dissipador
de calor ou a temperatura
medida no motor desce
abaixo deste nivel, desde
que no P3.18.1 esteja
definida a opcao 3 ou 4.

P3.18.3

Corrente de pré-
aquecimento do motor

0,5*I,

Varia

1227

CC para pré-aquecimento
do motor e unidade em
estado de paragem.
Activacao conforme P3.18.1.

P3.18.4

Pré-aquecimento
do motor ligado

Varia

Varia

ENTdig
Ranhura0,1

1044

FALSO = Sem accao
VERDADEIRO = Pré-
aquecimento activado

em estado de paragem
Usa-se quando o parametro
P3.18.1 esta definido para 2.
NOTA! Os Canaris
temporizados também
podem ser ligados a Pré-
aqueci. LIG, desde que seja
usado o Controlo DIN (opcao
2 para o parametro P3.18.1].
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4.19.1

GRUPO 3.21: CONTROLO DA BOMBA

PARAMETROS DE LIMPEZA AUTOMATICA
Tabela 80. Parémetros de limpeza automatica

indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Predefini-
cao

ID

Descricao

P3.21.1.1

Funcao de limpeza

1714

0 = Desactivada
1 = Activado (DIN)
2 = Activado (corrente)
3 = Activado (dias
da semana)

P3.21.1.2

Activacao
de limpeza

ENTdig
Ranhura0,1

1715

Sinal da entrada digital
usado para iniciar a
sequéncia da limpeza
automatica.

A sequéncia de limpeza
automatica serd abortada se
o sinal de activacao for
retirado antes da conclusao
da sequéncia.

NOTA! a unidade sera
iniciada se a entrada

for activada!

P3.21.1.3

Limite de corrente
de limpeza

0,0

200,0

%

120,0

1712

Se P3.12.1.1 =2, a sequéncia
de limpeza é iniciada
quando a corrente do motor
exceder este limite durante
um periodo superior a
P3.21.1.4.

P3.21.1.4

Atraso de corrente
de limpeza

0,0

300,0

%

60,0

1713

Se P3.12.1.1 =2, a sequéncia
de limpeza ¢ iniciada
quando a corrente do motor
exceder este limite (3.21.1.3)
durante um periodo
superior a este atraso.

P3.21.1.5

Dias da semana
de limpeza

1723

Se P3.12.1.1 =3, este
parametro define os dias da
semana em que o ciclo de
limpeza sera executado.

P3.21.1.6

Hora de limpeza

00:00:00

23:59:59

00:00:00

1700

Se P3.12.1.1 = 3, este
parametro define a hora
(dias seleccionados em
P3.21.1.5) em que o ciclo de
limpeza sera executado.

P3.21.1.7

Ciclos de limpeza

100

1716

NUmero de ciclos de
limpeza directa/inversa.

P3.21.1.8

Limpar frequéncia
directa

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1717

Frequéncia da direccao
directa no ciclo de limpeza
automatica.

P3.21.1.9

Limpar tempo
directa

0,00

320,00

2,00

1718

Tempo de funcionamento
para frequéncia da direccao
directa no ciclo de limpeza
automatica.

P3.21.1.10

Limpar frequéncia
inversa

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1719

Frequéncia da direccao
inversa no ciclo de limpeza
automatica.
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Tabela 80. Parémetros de limpeza automatica

P3.21.1.11

Limpar tempo
inversa

0,00

320,00

0,00

1720

Tempo de funcionamento
para frequéncia da direccao
inversa no ciclo de limpeza
automatica

P3.21.1.12

Tempo de
aceleracao limpeza

0,1

300,0

0,1

1721

Tempo de aceleracao do
motor quando a limpeza
automatica esta activa

P3.21.1.13

Tempo de
desaceleracao
limpeza

0,1

300,0

0,1

1722

Tempo de desaceleracao do
motor quando a limpeza
automatica esté activa

4.19.2

PARAMETROS DA BOMBA JOCKEY
Tabela 81. Parédmetros da bomba Jockey

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

1D

Descricao

P3.21.2.1

Funcao de Jockey

1674

0 = Nao utilizado

1 =Suspensao PID: a bomba
Jockey funciona
continuamente quando a
suspensao PID esta activada
2 = Suspensao PID (nivel): a
bomba Jockey funciona em
niveis predefinidos quando a
suspensao PID estd activada

P3.21.2.2

Nivel arrang. jockey

Varia

Varia

Varia

0,00

1675

A bomba Jockey é accionada
quando a Suspensao PID
estd activada e o sinal de
feedback PID desce abaixo
do nivel definido por este
parametro.

NOTA! Este parametro sd

é usado se P3.21.2.1=2
[Suspensao PID(Nivel)]

P3.21.2.3

Nivel paragem
jockey

Varia

Varia

Varia

0,00

1676

A bomba Jockey é parada
quando a Suspensao PID
estd activada e o sinal de
feedback PID excede o nivel
definido por este parametro
ou se o controlador PID sair
da suspensao.

NOTA! Este parametro so

é usado se P3.21.2.1=2
Suspensao PID(Nivel)
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4.19.3 PARAMETROS DA BOMBA DE FERRAGEM
Tabela 82. Pardmetros da bomba de ferragem

indice Parametro Min. Max. L Prgd~ef|- ID Descricao
dade nicao
BEE" | 73.21.3.1| Funcao de ferragem 0 1 0 1477 |0 = Desactivada

1 = Activada

Define o tempo para

accionar a bomba de
HEE" | r3213.2| Tempo de ferragem 0,0 3200 | s 30| 1878 | e antes do arranque

da bomba principal.

4.19.4 PARAMETROS ANTI-BLOQUEIO
Tabela 83. Pardmetros anti-bloqueio

indice Parametro Min. Max. LLib Pre.d?fl- ID Descricao
dade nicao .

Define o intervalo de tempo
em modo de suspensao PID
apos o qual a bomba é
HEE" | P3.21.4.1 | Intervalo anti-bloqueio | 0 960 h 0 1696 L”O'%ﬂadziirfa'mf;:rezda e
a bomba permanecer no
modo de suspensao durante
um longo periodo.

Define o periodo de tempo

Tempo de durante o qual a bomba é
.t P3.21.4.2 funcionamento 0 300 s 20 1697 | mantida em funcionamento
anti-bloqueio quando a funcao anti-

bloqueio é activada.

Define a referéncia de
Frequéncia frequéncia que ¢é utilizada

BEE | r32143 anti-blogueto P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 15,0 | 1504 | funeao anti.

bloqueio é activada.
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4.19.5 PARAMETROS DE PROTECCAO ANTI-GELO
Tabela 84. Parédmetros de proteccdo anti-gelo

indice Parametro Min. Max. LI P.n?d?- ID Descricao
dade | finicao :

0 = Desactivado

P3.21.5.1 Proteccao anti-gelo 0 1 0 1704 1 = Activado

0 = Entrada de temperatura 1
(-50..200 C)

1 = Entrada de temperatura 2
(-50..200 C)

2 = Entrada de temperatura 3
(-50..200 C)

3 = Entrada de temperatura 4
(-50..200 C)

4 = Entrada de temperatura 5
(-50..200 C)

5 = Entrada de temperatura 6
(-50..200

6 = Entrada analdgica 1

7 = Entrada analdgica 2

8 = Entrada analdgica 3

9 = Entrada analdgica 4

10 = Entrada analdgica 5

11 = Entrada analdgica 6

12 = Entradal1DadosProcesso

(0-100%)

13 = Entrada2DadosProcesso

(0-100%)

14 = Entrada3DadosProcesso

(0-100%)

15 = Entrada4DadosProcesso

(0-100%)

16 = EntradabDadosProcesso

(0-100%)

17 = Entrada6DadosProcesso

(0-100%)

18 = Entrada7DadosProcesso

(0-100%)

19 = Entrada8DadosProcesso

(0-100%)

20 = Bloco 1 saida

21 = Bloco 2 saida

22 = Bloco 3 saida

23 = Bloco 4 saida

24 = Bloco 5 saida

25 = Bloco 6 saida

26 = Bloco 7 saida

27 = Bloco 8 saida

28 = Bloco 9 saida

29 = Bloco 10 saida

P3.21.5.2 | Sinal de temperatura 0 29 6 1705

Valor de temperatura
-50,0 1706 correspondente ao valor
(°C) minimo do sinal de
temperatura seleccionado.

Sinal de temperatura

P3.21.5.3 . -50,0 (°C) | P3.21.5.4 | °C/°F
minimo
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Tabela 84. Pardmetros de proteccdo anti-gelo

Valor de temperatura
P3.21 54 Sinal de tlemperatura P3.21.53 | 200,0 (°C) | °C/°F 220,0 1707 corrgspondepte ao valor
maximo (°C) maximo do sinal de
temperatura seleccionado.
o Limite de temperatura abaixo
P3.215.5 | [imitedetemperatura | 5351 55 | p3o154 |oc/or | 299 11708 | do qual serd activada a funcio
de proteccdo anti-gelo (°C) q - .
e Proteccao Anti-gelo.
Referéncia de frequéncia
P3.21.5.6 Frequencia de 0,0 P33.12 | Hz | 100 |1710]COnstante usadaguandoa
proteccao anti-gelo funcao de Proteccao Anti-gelo
¢ activada
o Valor de monitorizacao do
Monitorizacao de sinal de tem eratur‘a medida
V3.21.5.7 temperatura de Varia Varia °C/°F 1711 _emp -
roteccio anti-gelo da funcao de Proteccao
P ’ 9 Anti-gelo. Valor de escala: 0,1
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5. MENU DE DIARGNOSTICOS
5.1 FALHAS ACTIVAS
Tabela 85.
Menu Funcao Descricao
Falhas activas Quando aparecem falhas, o visor |A falha permanece activa até ser
com o nome da falha fica eliminada com o botao Reset (premir

intermitente. Prima OK para voltar |durante 2 s), com um sinal de Reset
ao menu Diagnoésticos. O submenu | do terminal de E/S ou do bus de

Falhas activas apresenta o campo, ou seleccionando Reset
numero de falhas. Seleccione de falhas (ver abaixo).

a falha e prima OK para ver os A memoria de falhas activas pode
dados sobre a hora da falha. guardar até 10 falhas pela ordem

de aparecimento.

5.2 RESET DE FALHAS

Tabela 86.

Menu Funcao Descricao

Reset de falhas Neste menu, pode fazer o reset de
falhas. Para obter instrucoes mais
detalhadas, consulte o capitulo 9.1
Aparece uma falha.

CUIDADO! Retire o sinal de controlo externo antes de fazer o reset
A da falha para evitar um arranque acidental da unidade.

5.3 HISTORICO FALHAS
Tabela 87.
Menu Funcao Descricao
Historico falhas |As 40 falhas mais recentes sao Se entrar no histérico de falhas e
armazenadas no historico de clicar em OK na falha seleccionada
falhas. apresenta os dados sobre a hora da
falha (detalhes).
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CONTADORES TOTAIS

Tabela 88. Menu de diagndsticos, parametros de contadores totais

indice Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

1D

Descricao

Va.4.1 Contador energia

Varia

2291

Quantidade de energia
retirada da rede de
alimentacao. Sem reset.
NOTA PARA O TECLADO
TEXTUAL: A unidade de
energia mais elevada
apresentada no teclado
standard é MW. Caso a
energia contabilizada
ultrapasse 999,9 MW, nao
é apresentada nenhuma
unidade no teclado.
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
pardmetro 1.2

Tempo operacao

VA4.3 (teclado grafico)

a d hh:min

2298

Tempo de funcionamento
da unidade de controlo
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Tempo operacao

Va4 (teclado textual)

Tempo de funcionamento da
unidade de controlo em total
de anos

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Tempo operacao

VA.4.5 (teclado textual)

Tempo de funcionamento da
unidade de controlo em total
de dias

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Tempo operacao

Va.h.6 (teclado textual)

hh:min:ss

Tempo de funcionamento
da unidade de controlo em
horas, minutos e segundos
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Tempo de marcha

va.aT (teclado grafico)

adhh:min

2293

Tempo de funcionamento
do motor

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Tempo de marcha

V408 (teclado textual)

Tempo de funcionamento
do motor em total de anos
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
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Tabela 88. Menu de diagndsticos, paréametros de contadores totais

V4.4.9

Tempo de marcha
(teclado textual)

Tempo de funcionamento do
motor em total de dias
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com

o parametro 1.2

V4.4.10

Tempo de marcha
(teclado textual)

hh:min:ss

Tempo de funcionamento do
motor em horas, minutos

e segundos

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Va.4.11

Tempo funcion.
(teclado grafico)

a d hh:min

2294

Quantidade de tempo que a
unidade de poténcia esteve
ligada até ao momento.
Sem reset.

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com

o parametro 1.2

V4.4.12

Tempo funcion.
(teclado textual)

Tempo de funcionamento
em total de anos.

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com

o parametro 1.2

V4.4.13

Tempo funcion.
(teclado textual)

Tempo de funcionamento em
total de dias

NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com

o parametro 1.2

Vh.414

Tempo funcion.
(teclado textual)

hh:min:ss

Tempo de funcionamento em
horas, minutos e segundos
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com

o parametro 1.2

V4.4.15

Contador de
comando de
arranque

2295

NUmero de vezes que a
unidade de poténcia foi
iniciada.

Consulte mais informacoes sobre os contadores no capitulo 8.11.6 Contadores de tempo

de funcionamento da bomba.
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5.5 CONT. DE DISPARO
Tabela 89. Menu de diagndsticos, pardmetros de contadores de disparo

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P;e;gée:- ID Descricao

Contador de energia com
possibilidade de reset.
NOTA! A unidade de energia
mais elevada apresentada no
teclado standard é MW. Caso
a energia contabilizada
ultrapasse 999,9 MW, nao

é apresentada nenhuma
unidade no teclado.

Para fazer o reset

Contador de disparo . do contador:

de energia Varia 2296 Teclado textual standard:
prima continuadamente (4 s)
o0 botao OK.

Teclado grafico:

prima uma vez OK. Aparece
a pagina Reset contador.
prima OK uma vez mais.
NOTA! O valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.1

Com possibilidade de reset.
Consulte a P4.5.1.

Tempo opefagéo a d hh:min 9999 NOTA! O valor pred?finido
(teclado grafico) depende da aplicacado
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.3

Tempo de operacao em total
de anos

Tempo operacao NOTA! O valor predefinido
(teclado textual) depende da aplicacéo
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.4

Tempo de operacao em total
de dias

Tempo operacao NOTA! O valor predefinido
(teclado textual) depende da aplicagao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.5

Tempo de operacao em horas,
minutos e segundos

Tempo operacao hh:min:ss NOTA! O valor predefinido
(teclado textual) T depende da aplicacdo
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.6
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5.6 INFORMngsES DE SOFTWARE
Tabela 90. Menu de diagndsticos, parametros de informagédo de software
indice Parametro Min. | Mix. | Unidade | Tre9efi-| p Descricao
nicao
Pacote software
Va6l (teclado grafico)
ID do pacote de
V4.6.2 software (teclado Codigo para identificacao
textual) do software
Versao do pacote de
V4.6.3 software (teclado
textual)
V4.6.4 | Cargado sistema 0 100 % 2300 | ©3r98 da CPU da unidade
de controlo.
Nome da aplicacao L
V4.6.5 e Nome da aplicacao.
(teclado gréfico)
V4.6.6 ID da aplicacao Cédigo de aplicacao.
V4.6.7 Versao da aplicacao
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6. MENU DE E/S E HARDWARE

6.1 E/S BASICAS

Monitorize aqui os estados das entradas e saidas.
Tabela 91. Menu E/S e hardware, pardmetros de E/S basicas

Predefi-

indice Parametro Min. Max. | Unidade - - ID Descricao
nicao

V5.1.1 Entrada digital 1 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.2 Entrada digital 2 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.3 Entrada digital 3 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.4 Entrada digital 4 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.5 Entrada digital 5 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.6 Entrada digital 6 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital
Mostra o modo seleccionado
(com o jumper] para o sinal

V5.1.7 Mo:r?aclig ei:;r,lada 1 3 3 da entrada analdgica

g 1=0...20 mA

3-0..10V

V5.1.8 | Entrada analdgica 1 0 100 % 0,00 Estado do sinal da entrada
analogica

Mostra o modo seleccionado

Modo de entrada (com o jumper] para o sinal

V5.1.9 analéaica 2 1 3 3 da entrada analdgica
g 1=0..20 mA
3=0..10V
V5.1.10 | Entrada analégica 2 0 100 % 0,00 Estado do sinal da entrada
analdgica

Mostra o modo seleccionado

Modo de saida (com o jumper] para o sinal

V5.1.11 analdaica 1 1 3 1 da saida analdgica
g 1=0...20 mA
3=0..10V
V5.1.12 | Saida analégica 1 0 100 % 0,00 Estado do sinal da saida
analdgica
V5.1.13 Saida do relé 1 0 1 0 Estado do sinal da saida

de relé

Estado do sinal da saida

V5.1.14 Saida do relé 2 0 1 0 i
de relé

Estado do sinal da saida

V5.1.15 Saidadorelé 3 0 1 0 i
de relé
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6.2 RANHURAS DA PLACA OPCIONAL

Os parametros deste grupo dependem da placa opcional instalada. Se nao estiver colocada
nenhuma placa opcional nas ranhuras C, D ou E, nao serao visiveis nenhuns parametros.
Consulte o capitulo 8.5.1 Programacao de entradas digitais e analdgicas para obter
informacdes sobre a localizacao das ranhuras.

Quando se retira uma placa opcional, o texto informativo 39 Disp. removido aparece no visor.
Consulte a Tabela 133.

Tabela 92. Pardmetros relacionados com a placa opcional

Menu Funcao Descricao
Ranhura C Definicoes Definicoes relacionadas com a placa
opcional.
Monitorizacao Monitorize as informacoes
relacionadas com a placa opcional.
Ranhura D Definicoes Definicoes relacionadas com a placa
opcional.
Monitorizacao Monitorize as informacoes
relacionadas com a placa opcional.
Ranhura E Definicoes Definicoes relacionadas com a placa
opcional.
Monitorizacao Monitorize as informacoes

relacionadas com a placa opcional.

6.3 RELOGIO TMP REAL
Tabela 93. Menu E/S e hardware, pardmetros do relégio em tempo real

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P;?:;;I_ ID Descricao
Estado da bateria.
. 1 =Nao instalada
V5.5.1 Estado da bateria 1 3 2 2205
2 = Instalada
3 =Trocar bateria
P5.5.2 Tempo hh:mm:ss 2201 | Hora actual
P5.5.3 Data dd.mm. 2202 | Data actual
P5.5.4 Ano aaaa 2203 | Ano actual
Regra de Hora de Verao
1 =Desl.

2 = UE; comeca no ultimo
Domingo de Marco,
termina no ultimo

P5.5.5 Hora de Verao 1 4 1 2204 Domingo de Outubro

3 = EUA; comeca no segundo
Domingo de Marco,
termina no primeiro
Domingo de Novembro

4 = Russia (permanente)
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6.4 DEFINIGGES DA UNIDADE DE POTENCIA

Ventilador

0 ventilador funciona em modo optimizado ou sempre ligado. No modo optimizado, a
velocidade do ventilador é controlada em funcao da ldgica interna da unidade, que recebe
dados das medicoes de temperatura, e o ventilador para em 5 minutos quando a unidade
esta no estado Pronto. No modo sempre ligado, o ventilador funciona a toda a velocidade,
sem parar.

Tabela 94. Defini¢cbes da unidade de poténcia, ventilador

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P:g;:- ID Descricio

0 = Sempre ligado

P5.6.1.1 Modo ctrl ventila 0 1 1 2377 L
1 = Optimizado

Filtro sinusoidal

O suporte para filtro sinusoidal limita a profundidade de sobremodulacao e evita que as
funcoes de gestao térmica diminuam a frequéncia de comutacao.

Tabela 95. Defini¢cbes da unidade de poténcia, filtro sinusoidal

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P:gée;'- ID Descricao

P5.6.4.1 Filtro sinusoidal 0 1 0 0 = Desactivado
1 = Activado
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6.5 TEcLADO
Tabela 96. Menu E/S e hardware, pardmetros do teclado

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P:gée;'- ID Descricao

Tempo apds o qual o visor
volta a pagina definida com
o parametro P5.7.2.

0 = Nao utilizado

P5.7.1 Tempo limite 0 60 min. 0

Pagina que o teclado

apresenta quando a unidade

é ligada ou quando decorreu

o tempo definido com P5.7.1.

Se o valor for definido como
Pagina de 0, é apresentada a ultima

predefinicao pagina visitada.

0 =Nenhum

1 = Entrar ind. menu

2 = Menu principal

3 =Pag.2 controlo

4 = Multimonitorizacao

P5.7.2

) Defina o indice de menu para
P5.7.3 Indice de menu a pagina pretendida e active
com o parametro P5.7.2 = 1.

* Defina o contraste do visor
P5.7.4 Contraste 30 70 % 50 (30...70%).
Defina o tempo até a
retroiluminacao do visor se
P5.7.5 Tempo retroil. 0 60 min. 5 desligar [0...60 min]. Se a

definicao for 0, a
retroiluminacao fica sempre
ligada.

*Apenas disponivel com o teclado grafico
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6.6

Bus DE cAMPO

Também é possivel encontrar parametros relacionados com diferentes placas de bus de
campo no menu E/S e Hardware. Estes parametros sao explicados com mais detalhe no
manual do respectivo bus de campo.

Tabela 97.

Nivel 1 do submenu

Nivel 2 do submenu

Nivel 3 do submenu

Nivel 4 do submenu

RS-485

Definicdes comuns

Ethernet

Definicoes comuns

Protocolo ND
Modo endereco IP ND
Endereco IP ND
Mésc. sub-rede ND
Gateway predef. ND
Endereco MAC ND

Modbus/TCP Definicoes comuns Lim. ligacao
End. do escravo
Tempo limite de
comunicacao

IP BacNet Definicoes N.° de instancia

Tempo limite de
comunicacao

Protocolo em uso

IP BBMD

Porta BBMD

Tempo de duracao

Monitorizacao

Estado protoc.FB

Estado de comunicacao

Instancia actual

Palavra controlo

Palavra estado
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7. MENUS DE DEFINI§(~)ES DO UTILIZADOR,
FAVORITOS E NIVEIS DE UTILIZADOR

7.1 DEF. DO UTILIZADOR

Tabela 98. Menu de defini¢coes do utilizador, definicbes gerais

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P;?:::" ID Descricao

P6.1 Opcdes de idioma | Varia | Varia Varia | 802 |Depende do pacote
’ de idiomas.

P6.2 Seleccao de aplicacao 801 Sele_cgone a aplicacao
’ ’ a utilizar.

Mé6.5 Cépia seg. param Consulte o capitulo 7.1.1 abaixo.

Mb.6 Comp?ragéo de
parametros

P67 Nome da unidade Forneca o0 nome da unidade,

se necessario.
7.1.1 COPIA SEG. PARAM

Tabela 99. Menu de definigbes do utilizador, pardmetros de cépia de seguranga
dos parédmetros

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P::ée:_ ID Descricao

Restaura os valores
predefinidos dos pardmetros

e inicia o Assistente de
Programacao, quando activado

Restaurar as
P6.5.1 predefinicdes de 831
fabrica

Guardar valores dos
parametros para o teclado

0 para, por exemplo, copia-los
para outra unidade.

0=Nao

1=Sim

P6.5.2 Guardar p/ teclado” 0 1

Carregar valores dos
parametros do teclado para
a unidade.

Restaurar a partir

P6.5.3 do teclado*

Guardar um conjunto de
parametros personalizado
(todos os pardmetros
incluidos na aplicacao)

B6.5.4 Guardar em Conj. 1

Carregar o conjunto de
B6.5.5 Restaurar Conj. 1 pardmetros personalizados
para a unidade.

Guardar outro conjunto de
parametros personalizado
(todos os pardmetros
incluidos na aplicacao)

B6.5.6 Guardar em Conj. 2

Carregar o conjunto de
B6.5.7 Restaurar Conj. 2 parametros personalizados 2
para a unidade.

*Apenas disponivel com o teclado grafico
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7.2 FAVORITOS
NOTA! Este menu nao se encontra disponivel no teclado textual.

Os favoritos sao normalmente utilizados para reunir um conjunto de parametros ou de sinais
de monitorizacao de qualquer um dos menus do teclado.

Podera necessitar de consultar com frequéncia determinados valores de parametros ou ou-
tros itens. Em vez de os localizar, um por um, na estrutura de menus, pode adiciona-los a uma
pasta denominada Favoritos, onde lhes pode ter facilmente acesso.

Para adicionar itens ou parametros a pasta Favoritos, faca o seguinte:

STOP |(j READY | ‘ 1/0 STOP |(j| READY | ‘ 1/0 STOP |(_7| READY ‘ ‘ 1/0
Ii‘ Basic Settings 8,i, Motor Nom Freq 8? Motor Nom Freq
[¢] ]

Motor Nom Voltg
o

9 : was added to
230.00 Vv 8F Edit favorites. Press OK
to continue.
Motor Nom Freq @ Help

50.00 Hz

o) Motor Nom Speed :
" Add to favorites
1430 rpm vori

Figura 40. Adicionar um item aos Favoritos

9166.emf

Para remover um item ou um parametro da pasta Favoritos, faca o seguinte:

STOP |( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP‘( , READY ‘ | 1/0
m Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq Q Monitor
2 50.00 Hz @

9 Rem from favorites

Figura 41. Remover um item dos Favoritos

9172.emf e
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7.3 NIVEIS UTILIZADOR

Os parametros de nivel de utilizador servem para limitar a visibilidade de parametros e para
impedir a parametrizacao nao autorizada e inadvertida do teclado.

Tabela 100. Pardmetros de nivel de utilizador

indice Parametro Min. | Max. | Unidade P;?:::" ID Descricao

1 = Normal; todos os menus
visiveis no menu principal

2 = Monitorizacao; apenas
0s menus de
Monitorizacdo e de Niveis
de Utilizador se encontram
visiveis no menu principal

3 = Favoritos; apenas os
menus de Favoritos e de
Niveis de Utilizador se
encontram visiveis no
menu principal

P8.1 Nivel utilizador 1 3 1 1194

Se a definicao for diferente
de 0 antes de mudar para a
monitorizacao quando, por
exemplo, o nivel de utilizador
Normal esté activo, sera
pedido o cédigo de acesso ao
tentar voltar para Normal.
P8.2 Codigo acesso 0 99999 0 2362 | Portanto, pode ser utilizado
para impedir a
parametrizacao nao
autorizada do teclado.
NOTA! Nao perca o cédigo!
Se o cddigo se perder,
contacte o centro/parceiro de
assisténcia mais préoximo.

STOP |(_7| READY ‘ ALARM |Keypad STOP |(j| READY ‘ ALARM ‘ 1/0
i' User levels Access code
O D:2362 8.2 9 1ID:2362 8.2 < >
User level A
s Normal > v 00000
Oﬁ Access code /\
®
o 00000
Min:0 v
Max:9
9173.emf
Figura 42.
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8. DESCRIGOES DE PARAMETROS

Devido a simplicidade e facilidade de utilizacdo, a maior parte dos parametros da unidade so
necessita de uma descricao basica, que se encontra nas tabelas de parametros do capitulo 4,
Menu de parametros.

Neste capitulo, encontrara informacdes adicionais sobre alguns dos parametros mais
avancados da unidade. Se nao encontrar a informacao de que necessita, contacte o
distribuidor local.

P1.2 APLICACAO (ID 212)

Durante a colocacao em servico ou o arranque da unidade, o utilizador pode seleccionar uma
das configuracdes predefinidas da aplicacao (a que melhor se adapta as necessidades).

As configuracoes predefinidas da aplicacao sao conjuntos de parametros predefinidos, que
serdo carregados na unidade quando é alterado o valor do parametro P7.2 Aplicac3o.

A seleccao da aplicacdao minimiza a necessidade de edicao manual dos parametros e permite
colocar facilmente em servico a unidade.

NOTA! Os assistentes de aplicacao sao apresentados no capitulo 1.4, Assistentes de aplicacao.

Se este parametro for alterado com um teclado (grafico), a configuracdo seleccionada é
carregada na unidade e serd iniciado um assistente de aplicacao para ajudar o utilizador,
dando-lhe instrucoes sobre os parametros basicos relacionados com a aplicacao
seleccionada.

Podem ser seleccionadas as seguintes configuracoes predefinidas da aplicacao:
0 = Standard
1=HVAC
2 = Controlo PID
3 = Multibomba (unidade individual)
4 = Multibomba (varias unidades)

NOTA! O conteudo do menu M7 Definicao Rapida muda consoante a aplicacao seleccionada.
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8.1 DEFINIGOES MOTOR

P3.1.1.2 FREQUENCIA NOMINAL DO MOTOR (ID 111)

NOTA! Quando este parametro € alterado, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de
desexcitacao e P3.1.4.3 Tensao no ponto de desexcitacao serao automaticamente iniciados
de acordo com a seleccao de P3.1.2.2 Tipo de motor. Consulte a Tabela 102.

P3.1.2.2 TiPo DE MOTOR (ID 650)
Este parametro define o tipo de motor usado.

Tabela 101.
Numero < s
= Nome da opcao Descricao
da opcao ’ ;
0 Motor de inducdo (IM] Seleccione se for usado um motor de inducao.
1 Motor de iman permanente (PM] | Seleccione se for usado um motor de iman
permanente.

Quando este parametro ¢ alterado, os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 serdo automaticamente
iniciados de acordo com o tipo de motor seleccionado.

Consulte a Tabela 102 para obter os valores de iniciacao:

Tabela 102.
Parametro Motor de inducao (IM) Motor de iman permanente (PM)
P3.1.4.2 Frequéncia nominal Calculada internamente
(Frequéncia do ponto do motor

de desexcitacdo)

P3.1.4.3 100,0% Calculada internamente
(Tensdo no ponto
de desexcitac3o)
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P3.1.2.4 IDENTIFICACAO (ID 631)

A identificacdo automatica do motor calcula ou mede os parametros do motor necessarios
para um controlo 6ptimo do motor e da velocidade.

A Marcha de Identificacao € uma parte da regulacao do motor e dos parametros especificos da
unidade. E uma ferramenta para colocacao em servico e funcionalidade da unidade com a
finalidade de obter os melhores valores possiveis para os parametros da maior parte das
unidades.

NOTA! os pardmetros da placa de identificacdao do motor tém de ser definidos antes de ser
executada a marcha de identificacao.

Tabela 103.
Nimero < -
= Nome da opcao Descricao
da opcao ; ’
0 Sem accao Nenhuma identificacao solicitada.
1 Identificacao A unidade é colocada em marcha sem velocidade para identificar
em pausa os parametros do motor. O motor recebe corrente e tensao mas
com frequéncia zero. A relacao U/f é identificada.
2 Identificacao com A unidade é colocada em marcha com velocidade para identificar
motor em rotacao os parametros do motor. A relacado U/f e a corrente de

magnetizacao sao identificadas.
NOTA! esta marcha de identificacdo tem de ser executada sem
carga no veio do motor para que se obtenham resultados exactos.

Aidentificacao automatica é activada definindo este parametro para o valor pretendido e dando
um comando de arranque na direccao pretendida. O comando de arranque para a unidade tem
de ser dado num prazo de 20 s. Se o comando de arranque nao for dado dentro deste tempo, a
marcha de identificacao é cancelada, o parametro é reposto na predefinicao e é lancado um
alarme de Identificagdo.

A marcha de identificacao pode ser parada a qualquer momento com o comando de paragem
normal, sendo o parametro reposto na predefinicao. E lancado um alarme de Identificagdo se
a marcha de identificacao tiver falhado.

NOTA! é necessario um novo comando de arranque (pulso ascendente) para iniciar a unidade
depois da identificacao.

P3.1.2.6 INTERRUPTOR DO MOTOR (ID 653)

Esta funcdo é usada normalmente se existir um interruptor entre a unidade e o motor. Estes
interruptores encontram-se frequentemente em aplicacoes residenciais e industriais para
garantir que um circuito eléctrico possa ser completamente desligado de um motor para
assisténcia ou manutencao.

Quando este parametro estd activado e o interruptor do motor é aberto para desligar o motor
em funcionamento, a unidade detecta a falta do motor e ndo dispara. Nao é necessario fazer
quaisquer alteracoes no comando de marcha nem no sinal de referéncia para a unidade a
partir da estacao de controlo de processo. Quando se volta a ligar o motor fechando o
interruptor apds a manutencao, a unidade detecta a ligacao do motor e comanda-o para

a velocidade de referéncia, conforme os comandos de processo.

Se o motor estiver em rotacao quando for novamente ligado, a unidade detecta a velocidade
deste através da funcionalidade Arranque langcado e comanda-o para a velocidade pretendida,
conforme os comandos de processo.
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3076.emf
Figura 43. Interruptor do motor

P3.1.2.7 QUEDA DE CARGA (ID 620)

A funcao de queda permite a queda de velocidade como uma funcao da carga. Este parametro
define um valor correspondente ao binario nominal do motor.

Esta funcao é usada, por exemplo, quando é necessaria carga equilibrada para motores
ligados mecanicamente (queda estatica) ou queda de velocidade dindmica devido a variacao de
carga. Em queda estatica, o tempo de queda é definido igual a zero, o que significa que a queda
nao enfraquece com o decorrer do tempo. Na queda dindmica, o tempo de queda é definido e a
carga é diminuida momentaneamente retirando antes energia da inércia do sistema,
reduzindo os picos de binario de corrente de variacoes de carga instantanea elevadas.

Por exemplo, se a queda de carga estiver definida para 10% para um motor com uma frequéncia
nominal de 50 Hz e se o motor estiver a receber carga nominal (100% de binario), é autorizada
a diminuicao da frequéncia de saida em 5 Hz em relacao a referéncia de frequéncia.
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‘ (ID656) ‘
- e

3081.emf
Figura 44. Queda de carga dindmica, ID 656 = P3.1.2.8 Tempo de queda carga

P3.1.2.10 CONTROLO DE SOBRETENSAO (ID 607)

P3.1.2.11 CONTROLO DE SUBTENSAO (ID 608)

Estes parametros permitem retirar de funcionamento os controladores de subtensao e de
sobretensao. Isto podera ser til, por exemplo, se a tensao de alimentacao eléctrica variar
mais do que -15% a +10% e se a aplicacao nao tolerar a operacao de controladores de
subtensao ou sobretensao. Se estiverem activados, os controladores modificam a frequéncia
de saida tendo as flutuacoes de alimentacdao em consideracao. P3.1.2.13 Ajuste da tensao do
estator.

NOTA! Este parametro sera automaticamente definido durante a marcha de identificacao.
E recomendavel executar a marcha de identificacao, se tal for possivel. Consulte o
parametro P3.1.2.4.

O parametro de Ajuste da tensdo do estator s6 é usado quando tiver sido seleccionado o Motor
de iman permanente (motor PM) para o parametro P3.1.2.2. Este parametro nao tem efeito
se estiver seleccionado o Motor de indugdo. Com um motor de inducao em utilizacao, o valor
é forcado internamente para 100% e nao pode ser alterado.

Quando o valor do parédmetro P3.1.2.2 (Tipo de motor] é alterado para Motor PM, os parametros
P3.1.4.2 (Frequéncia do ponto de desexcitacao) e P3.1.4.3 (Tensao no ponto de desexcitacao)
serao automaticamente aumentados para os limites de tensao de saida total da unidade,
mantendo a relacao U/f definida. Este aumento interno é feito para evitar fazer funcionar o
motor PM na area de desexcitacao porque a tensao nominal do motor PM é tipicamente muito
inferior a capacidade de tensao de saida total da unidade.

A tensao nominal do motor PM representa tipicamente a tensao da forca contraelectromotriz
do motor a frequéncia nominal, mas, dependendo do fabricante do motor, pode representar,
por exemplo, a tensdo do estator a carga nominal.

Este parametro permite uma forma facil de ajustar a curva U/f da unidade a curva de forca
contraelectromotriz do motor sem ser necessario alterar varios pardmetros da curva U/f.

0 parametro Ajuste da tensao do estator define a tensao de saida da unidade em percentagem
da tensao nominal do motor a frequéncia nominal do motor.

A curva U/f da unidade é normalmente regulada ligeiramente acima da curva de forca
contraelectromotriz do motor. Quanto maior a diferenca entre a curva U/f da unidade e a curva
de forca contraelectromotriz do motor, mais aumentara a corrente do motor.
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Tensdo do ponto
de desexcitacao

Tensdo nominal
do motor

Tensao da
frequéncia zero

Ajuste da tensao do estator C“o‘(\
(50..200%)

f [Hz]

>

Frequéncia nominal Ponto de
do motor desexcitacao

9208.emf

Figura 45. Principio de ajuste da tensao do estator

P3.1.3.1 LIMITE DE CORRENTE DO MOTOR (ID 107)

Este parametro determina a corrente maxima do motor a partir do inversor de CA. O intervalo
de valores do parametro varia de tamanho para tamanho.

Quando o limite de corrente esta activo, a frequéncia de saida da unidade é diminuida.

NOTA! este ndo é um limite de accionamento de sobrecorrente.
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P3.1.4.1 RELACAO U/F (ID 108)

Tabela 104.

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

0 Linear A tensdo do motor altera-se linearmente em funcao da frequéncia
de saida da tensdo de frequéncia zero (P3.1.4.6) para a tensdo do
ponto de desexcitacdo (FWP) (P3.1.4.3) a frequéncia do FWP
(P3.1.4.2). Deve usar-se esta predefinicdo se nao houver
necessidade especial de outra definicao.

1 Quadratica A tens&do do motor muda da Tens&o da frequéncia zero (P3.1.4.6),
seguindo uma forma de curva quadratica desde zero até a
Frequéncia do ponto de desexcitacdo (P3.1.4.2). Consulte a
Figura 46. O motor funciona desmagnetizado abaixo do ponto de
desexcitacdo e produz menos binario. A relacdo U/f quadratica
pode ser utilizada em aplicacdes onde a necessidade de binario
é proporcional ao quadrado da velocidade como, por exemplo,
em ventiladores e bombas centrifugos.

2 Programavel A curva U/f pode ser programada com trés pontos diferentes
(consulte a Figura 47.): Tens3o da frequéncia zero (P1), Tensao/
frequéncia do ponto médio (P2) e Ponto de desexcitacao (P3).

A curva U/f programével pode ser utilizada se for necessario
mais binario nas frequéncias baixas. As definicdes ideais podem
ser obtidas automaticamente com a Marcha de identificacao do
motor (P3.1.2.4).

A U[V]
Un

ID603| predefinicio: Tensdo
nominal do motor

| Ponto de
1 desexcitacao

Linear

Predefinicao:
Frequéncia nominal
do motor

f[Hz]

'

Quadratica

9094.emf

Figura 46. Alteracdo da tensdo do motor linear e quadratica, ID 602 = P3.1.4.2 Ponto
de desexcitacdo, ID 603 = P3.1.4.3 Tensdo no ponto de desexcitacao
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A U[V]

ID603 | Predefinicao: | Ponto de desexcitacdo
Tensao nominal do motor |

Predefinicao:
Frequéncia nominal
do motor f[Hz]

»
!

|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
|
|
!
|
|
|
|
|
|
|
!

ID604 1D602

9119.emf

Figura 47. Curva U/f programavel, ID 602 = P3.1.4.2 Ponto de desexcitagdo, ID 603 =
P3.1.4.3 Tensao no ponto de desexcitacdo, ID 604 = P3.1.4.4 Frequéncia do ponto
médio U/f, ID 605 = P3.1.4.5 Tensdo do ponto médio U/f, ID 606 = P3.1.4.6 Tensdo
da frequéncia zero

NOTA! Este parametro é forcado para o valor "1" Linear quando o parametro Tipo de motor
é definido para o valor "1" Motor de iman permanente (PM).

NOTA! Quando este parametro é alterado, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de
desexcitacdo, P3.1.4.3 Tensao no ponto de desexcitacao, P3.1.4.4 Frequéncia do ponto médio
U/f, P3.1.4.5 Tensdo do ponto médio U/f e P3.1.4.6 Tensao da frequéncia zero serdo
automaticamente definidos para os valores predefinidos se o parametro P3.1.2.2 Tipo de
motor for definido para "0" Motor de indugao (IM).

P3.1.4.3 TENSAO NO PONTO DE DESEXCITACAO (ID 603)

Acima da frequéncia no ponto de desexcitacao, a tensdo de saida mantém-se no valor maximo
definido. Abaixo da frequéncia no ponto de desexcitacao, a tensao de saida depende da
definicdo dos pardmetros da curva U/f. Consulte os pardmetros P3.1.4.1, P3.1.4.4 e P3.1.4.5.

Quando os parametros P3.1.1.1 Tensao nominal do motor e P3.1.1.2 Frequéncia nominal do
motor estiverem definidos, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de desexcitacao

e P3.1.4.3 Tensao no ponto de desexcitacao recebem automaticamente os valores
correspondentes. Se forem necessarios valores diferentes de ponto de desexcitacado e de
tensao maxima de saida, altere estes parametros depois de definir os parametros P3.1.1.1
e P3.1.1.2.
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P3.1.4.7 ARRANQUE LANCADO (ID 1590)

0 arranque lancado pode ser configurado definindo os bits do parametro de opcoes de
arranque lancado. Nos bits ajustaveis incluem-se a desactivacao de impulsos CC e pesquisa
CA, a determinacao da direccao de pesquisa e a possibilidade de usar a referéncia de
frequéncia como ponto de partida para a pesquisa da frequéncia rotacional do veio.

A direccao de pesquisa é determinada por B0. Quando o bit esta definido para 0, a frequéncia
do veio é pesquisada nas direccoes positiva e negativa. Definindo o bit para 1, a pesquisa ¢
limitada apenas na direccao de referéncia de frequéncia para evitar qualquer movimento do
veio na outra direccao.

O principal objectivo da pesquisa CA é o de pré-magnetizar o motor. A pesquisa CA ¢é efectuada
por frequéncia de varrimento, desde a frequéncia maxima até a frequéncia zero. A pesquisa é
interrompida se ocorrer uma adaptacao a frequéncia do veio. A pesquisa CA pode ser
desactivada definindo B1 para 1. Quando se selecciona o motor de tipo de iman permanente,
a pesquisa CA é removida automaticamente.

O bit B5 serve para desactivar os impulsos CC. O objectivo principal dos impulsos CC é também
o de pré-magnetizar e detectar o motor em rotacao. Se tanto os impulsos CC como a pesquisa
CA tiverem sido activados, o método aplicado é seleccionado internamente consoante a
frequéncia de deslizamento. Os impulsos CC também sao desactivados internamente desde
que a frequéncia de deslizamento seja inferior a 2 Hz ou se for seleccionado o tipo de motor de
iman permanente.

P3.1.4.9 REFOR¢O DE INicIO (ID 109)
O reforco de inicio pode ser utilizado em situacdes em que o binario de arranque é alto.

A tensao ao motor muda proporcionalmente ao binario necessario, o que faz com que o motor
produza mais bindario no arranque.
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8.1.1 FUNGAO DE ARRANQUE I/F

A funcao Arranque I/f é normalmente usada em motores de iman permanente (PM) para
accionar o motor com controlo de corrente constante. E Util para motores de poténcia elevada
nos quais a resisténcia é baixa e a regulacao da curva U/f é dificil.

A utilizacdo da funcao de Arranque I/f também pode ser util para fornecer binario suficiente ao
motor durante o arranque.

A

P3.1.4.12.3 |-y

>

P3.1.4.12.2 t [s]

3082.emf

Figura 48. Arranque I/f (MC = Corrente motor), P3.1.4.12.2 = Freq.? arranque I/f,
P3.1.4.12.3 = Corr. arranque I/f

P3.1.4.12 ARRANQUE I/F (ID 534)

Se a funcao for activada, a unidade é definida para o modo de controlo de corrente, sendo
fornecida ao motor uma corrente constante, definida pelo P3.1.4.11.3, até que a frequéncia de
saida da unidade exceda o nivel definido com o P3.1.4.11.2. Quando a frequéncia de saida tiver
ultrapassado o nivel de frequéncia de Arranque I/f, o modo de operac3do da unidade é
lentamente alterado para o modo de controlo U/f normal.

P3.1.4.12.2 FREQ.2 ARRANQUE I/F (ID 535)

A funcao de arranque I/f é usada quando a frequéncia de saida da unidade fica abaixo deste
limite de frequéncia. Quando a frequéncia de saida tiver ultrapassado este limite, o modo
de operac3o da unidade é recolocado no modo de controlo U/f normal.

P3.1.4.12.3 CORR. ARRANQUE I/F (ID 536)

Este parametro define a corrente a fornecer ao motor quando a funcdo de arranque I/f é
activada.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




DESCRIGOES DE PARAMETROS VACON ® 168

8.2 DErF. ARR./PAR.
Os comandos de Iniciar/Parar sao dados de forma diferente consoante o local de controlo.

Local de controlo remoto (E/S A): os comandos de iniciar, parar e de marcha inversa s3o
controlados por 2 entradas digitais seleccionadas com os parametros P3.5.1.1 Sinal de
controlo 1 A, P3.5.1.2 Sinal de controlo 2 A e P3.5.1.3 Sinal de controlo 3 A. A funcionalidade/
l6gica destas entradas é entdo seleccionada com o parametro P3.2.6 Ldgica E/S A (neste
grupo).

Local de controlo remoto (E/S B): os comandos de iniciar, parar e de marcha inversa sao
controlados por 2 entradas digitais seleccionadas com os parametros P3.5.1.3 Sinal de
controlo 3 A, P3.5.1.4 Sinal de controlo 1 B e P3.5.1.5 Sinal de controlo 2 B. A funcionalidade/
ldgica destas entradas é entdo seleccionada com o parametro P3.2.7 Ldgica E/S B [neste
grupo).

Local de controlo local (teclado): os comandos de iniciar e parar sdo dados com os botdes
do teclado, ao passo que a direccao de rotacao é seleccionada com o parametro P3.3.1.9.

Local de controlo remoto (bus de campo): os comandos de iniciar, parar e de marcha inversa
sao dados pelo bus de campo.

P3.2.5 FUNCAO DE PARAGEM (ID 506)
Tabela 105.

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

0 Livre E permitido que o motor pare por inércia prépria. O controlo pela
unidade é descontinuado e a corrente da unidade baixa para zero
assim que é dado o comando de paragem.

1 Rampa Apds o comando para parar, a velocidade do motor é desacelerada
de acordo com os parametros de desaceleracdo definidos até
a velocidade zero.

P3.2.6 VALOR LOGICO DE INICIAR/PARAR E/S A (ID 300)

Os valores 0...4 oferecem a possibilidade de controlar o arranque e a paragem do inversor de
CA com sinais digitais ligados as entradas digitais. CS = Sinal de controlo.

As opcodes que incluam o texto “ascendente” serdo usadas para excluir a possibilidade de um
arranque nao intencional quando, por exemplo, a alimentacao é ligada, restabelecida apds
uma falha de energia, apds o reset de uma falha, apds a paragem da unidade por Autorizacao
de Marcha (Autorizacao de Marcha = Falso) ou quando o local de controlo é alterado para
controlo E/S. O contacto de Iniciar/Parar tem de ser aberto para se poder accionar o motor.

E usado o modo de paragem Livre em todos os exemplos.
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Local de controlo ENT 1

(1 [LOCALDECTRLE/SA ) ENT2

E
ENT 1
ENT 2 ES_FuncéoArranque
Activar Iniciar —CV_ E/S Ctrl A(/B) Arranque )
(P [Logicak/s AUB) LogicalniciarParar Inversa —( V_[E/S CtrLAlB) Inversa )
(_ES [Sinal ctrl 1 A(/B) )>— Sinal 1 ForcarParagemActiva
ES |Sinal ctrl 2 A(/B) Sinal 2
ES |Sinal ctrl 3 A(/B) Sinal 3
InicioBotao
ForcarParagem

BotParardoTecla.:
NAO = FALSO SEL
SIM=VERDADEIRO (P | BotParardoTecla. ) G

(o] Fas0 ENTO Info Painel Disp Mensagem Info
ENT

A unidade foi forada para o estado
de paragem através do teclado

A unidade pode ser reiniciada
premindo o boté&o de iniciar no
teclado, desde que o sinal de Marcha
tenha sido mantido continuamente
activo a partir da fonte original

9144.emf

Figura 49. Valor Iégica de Iniciar/Parar E/S A, diagrama do bloco
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Tabela 106.

Numero ~
= Nome da opcao
da opcao
0 CS1: Directa As funcoes sao executadas quando os contactos sao
CS2: Inversa fechados.

DIRECTA| Frequéncia
de saida

Frequéncia-------- N neeeeenmeeeoeeeee
definida / b\
0 Hz J I ‘ ‘ ‘ :
Frequéncia| | oo\ \ | } | | | |
definida|----- [ TR R VN B 12\ B A IS IO [ [
I
I

INVERSA

Autorizacao
de marcha |

Sinal ctrl 1 | i

Sinal ctrl 2 ' I

Botao de iniciar

e B et

do teclado 1
Botdo de parar '—I n 1
do teclado ‘ ‘ ‘
9135.emf
Figura 50. Valor Iégico de Iniciar/Parar E/S A = 0
Explicacoes:

Tabela 107.

0 sinal de autorizacao de marcha é definido
para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.
O sinal de autorizacao de marcha é configurado
com o parametro P3.5.1.15.

0 sinal de controlo (CS) 1 é activado e causa
1 |asubida da frequéncia de saida. O motor 8
funciona na direccao directa.

E activado o CS2 que, todavia, nao tem efeito
na frequéncia de saida porque a direccao
seleccionada primeiramente tem a prioridade
mais alta.

0 sinal de autorizacao de marcha é definido
9 | para VERDADEIRO, o que aumenta a frequéncia
para a definida porque o CS1 permanece activo.

0 botao de parar do teclado é premido e a
frequéncia fornecida ao motor desce para 0.
(Este sinal so funciona se P3.2.3 Botao de parar
do teclado = Sim)

0 CS1 é desactivado, o que da inicio a mudanca
3 |dedireccdo (DIRECTA para INVERSA] porgque o 10
CS2 permanece activo.

0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida Premir o botao de Iniciar no teclado para iniciar

1"

ao motor desce para 0. a unidade.
5 0 CS2 é reactivado, fazendo com que o motor 12 Premir novamente o bot3o de Parar no teclado
acelere (INVERSA] para a frequéncia definida. para parar a unidade.
0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida A tgntatlva de arrangue da unldaQe premindo o
6 13 |botao de Iniciar ndo é bem sucedida porque o
ao motor desce para 0. L .
CS1 esta inactivo.
7 0 CS1 é activado e o motor acelera (DIRECTA)

para a frequéncia definida
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Tabela 108.

Numero

Nome da opcao

Descricao

da opcao

1 CS1: Directa (ascendente] |Para controlo 3 fios (controlo de impulso)

CS2: Paragem invertida
CS3: Inversa (ascendente])

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia
definida

0 Hz

definida {---- 1oLt \_

Frequéncia
INVERSA

Autorizacao
de marcha

Sinal ctrl 1

| |
| |
| I
| |
| |
| |
T T
| |
| |
| |
| |

Sinal ctrl 2
Sinal ctrl 3

L

-2t

1

Botao de parar

=

"""9000 0 600 0 O O

9120.emf

Figura 51. Valor I6gico de Iniciar/Parar E/S A = 1

Explicacoes:
Tabela 109.

O sinal de controlo (CS) 1 ¢ activado e causa A tentativa de arranque com o CS1 ndo é bem
1 a subida da frequéncia de saida. O motor 6 |sucedida porque o sinal de autorizacao de

funciona na direccao directa. marcha permanece FALSO.

0 CS1 é activado e o motor acelera (DIRECTA)

2 0 CS2 é desactivado, fazendo com que g |Paraa frequéncia definida porque o sinal de

a frequéncia desca para 0. autorizacao de marcha foi definido para

VERDADEIRO.
0 CS1 é activado e causa novamente a subida 0 boteo c!e parar QO teclado € premido e a
N , . frequéncia fornecida ao motor desce para 0.
3 |dafrequéncia de saida. O motor funciona na 8 . . ) -
. . (Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Botao de parar
direccao directa. .
’ do teclado = Sim)

4 0 CS3 é activado e da inicio a mudanca de 9 0 CS3 é activado e causa o accionamento do

direccdo (DIRECTA para INVERSA). motor em rotacao inversa.

0O sinal de autorizacao de marcha é definido para
5 FALSO, o que diminui a frequéncia para 0. 0 10 0 CS2 é desactivado, fazendo com que

sinal de autorizacdo de marcha é configurado a frequéncia desca para 0.

com o parametro 3.5.1.15.
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Tabela 110.

Numero
da opcao

Nome da opcao

CS1: Directa (ascendente)
CS2: Inversa (ascendente)

Usa-se para excluir a possibilidade de um arranque nao
intencional. O contacto de Iniciar/Parar tem de ser aberto

para se poder accionar novamente o motor.

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia | ...
definida

0 Hz

Frequéncia
definida ------

INVERSA

Autorizacao

de marcha , l_]
Sinatetrl1 | 71 Y L I‘ _
Sinalctrl2 __| : [ : : | |
| | | b | | | [T ¢ |
9121.emf
Figura 52. Valor légico de Iniciar/Parar E/S A = 2
Explicacoes:
Tabela 111.
0 smgl de controlE) [C.S] 1€ aFt|vado © causa 0 CS1 é activado e o motor acelera (DIRECTA)
a subida da frequéncia de saida. O motor 7 . L
. . ~ para a frequéncia definida
funciona na direccao directa.
E activado o CS2 que, todavia, ndo tem efeito O sinal de autorizacao de marcha é definido
na frequéncia de saida porque a direccao g |para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.
seleccionada primeiramente tem a prioridade 0 sinal de autorizacao de marcha é configurado
mais alta. com o parametro P3.5.1.15.
O sinal de autorizacao de marcha é definido
0 CS1 é desactivado, o que da inicio a mudanca para VERDADEIRO, o que, ao contrario da
de direccdo (DIRECTA para INVERSA] porque o 9 |seleccao do valor 0 para este parametro, nao
CS2 permanece activo. tem efeito porque o pulso ascendente tem de
iniciar mesmo que CS1 esteja activo.
0 botao de parar do teclado é premido e a
0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida 10 frequéncia fornecida ao motor desce para 0.
ao motor desce para 0. (Este sinal so funciona se P3.2.3 Botao de parar
do teclado = Sim)
0 CS2 é reactivado, fazendo com que o motor 1 0 CS1 é aberto e fechado novamente, o que faz
acelere (INVERSA)] para a frequéncia definida. o motor arrancar.
0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida ao 12 0 CS1 é desactivado e a frequéncia fornecida ao
motor desce para 0. motor desce para 0.
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Tabela 112.

Numero ~
Nome da opcao

da opcao

CS1: Iniciar
CS2: Inversa

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia

definida/_\ 77777777777777777777777777777777777777777 s
0 Hz .

Frequéncia

INVERSA

definida 4----- S— \Jw ——————————————— -

Autorizacao
de marcha

Sinal ctrl 2 3

Sinal ctrl 1 _I i l '

9142.emf

Figura 53. Valor légico de Iniciar/Parar E/S A = 3

Tabela 113.

. o O sinal de autorizacao de marcha é definido
0 sinal de controlo (CS) 1 é activado e causa a T .
. P , . para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.
subida da frequéncia de saida. O motor funciona 7 . o . ;
) - 0 sinal de autorizacao de marcha é configurado
na direccao directa. A
’ com o parametro P3.5.1.15.
0CSz acisdos dincos mutsncade | | Com iz Tt
direccdo (DIRECTA para INVERSA). P " 04 quen
para a definida porque o CS1 permanece activo.
0 CS2 é desactivado, o que da inicio a mudanca 2;3052?]3: ?oarfgc(ijgatzgl?r:jgtce)rpgincf0aer: 0
de direccdo (INVERSA para DIRECTA) porque o 9 guencia fornecic  para®.
. (Este sinal sé funciona se P3.2.3 Bot&o de parar
CS1 permanece activo. .
do teclado = Sim)
0 CS1 é desactivado e a frequéncia desce para0.| 10 Pre”."r 0 botgo de Iniciar no teclado para iniciar
a unidade.
Apesar da activacao do CS2, o motor nao 1 Para parar a unidade, usa-se o botao de parar
arranca porque o CS1 estd inactivo. do teclado.
0 CS1 é activado e causa novamente a subida da A tentativa de arranque da unidade premindo o
frequéncia de saida. O motor funciona na 12 |botao de Iniciar ndo é bem sucedida porque o
direccao directa porque o CS2 esta inactivo. CS1 esta inactivo.
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Tabela 114.

Numero ~
Nome da opcao

da opcao

4 CS1: Iniciar (ascendente)
CS2: Inversa

Usa-se para excluir a possibilidade de um arranque nao
intencional. O contacto de Iniciar/Parar tem de ser aberto
para se poder accionar novamente o motor.

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia |-
definida

0 Hz

Frequéncia
definida -
INVERSA

Autorizacao
de marcha

|
|
|
|
|
|
|
L
|
|
|
1
!
I
1
|
|

L
| B g K S

B M
00 eéébﬁ

Sinalctrl2 __
Figura 54. Valor Iégico de Iniciar/Parar E/S A = 4

9143.emf

Tabela 115.
0 sinal de controlo (CS) 1 é activado e causa a O sinal de autorlzaggo de T“arCha ° deﬁmdo
. A , . para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.
1 subida da frequéncia de saida. O motor funciona 7 . o . !
. - . . O sinal de autorizacao de marcha é configurado
na direccao directa porque o CS2 esta inactivo. A y
com o parametro P3.5.1.15.
2 0 CS2 é activado e dd inicio a mudanca de 8 Para poder iniciar correctamente, é necessario
direccao (DIRECTA para INVERSA). abrir e fechar novamente o CS1.
0 CS2 é desactivado, o que da inicio a mudanca 2;)0:2?]2: ?:rfgc?(?atzzl?r:jgtce)rpgincfoaer: 0
3 |de direccio (INVERSA para DIRECTA) porque o 9 guencia fornecic  para®.
. (Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Bot3o de parar
CS1 permanece activo. .
do teclado = Sim)
4 | 0CS1édesactivado e a frequéncia desce para0.| 10 Parg poder iniciar correctamente, & necessario
abrir e fechar novamente o CS1.
5 Apesar da activacao do CSZ ° mptor nao 11 |0 CS1 é desactivado e a frequéncia desce para 0.
arranca porque o CS1 esta inactivo.

0 CS1 é activado e causa novamente a subida da
6 |frequéncia de saida. O motor funciona na
direccao directa porque o CS2 esta inactivo.
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8.3 REFERENCIAS

8.3.1 REFERENCIA DE FREQUENCIA

A fonte de referéncia de frequéncia é programavel para todos os locais de controlo excepto
0 PC, que obtém sempre a referéncia da ferramenta do PC.

Local de controlo remoto (E/S A): a fonte de referéncia de frequéncia pode ser seleccionada
com o parametro P3.3.1.5.

Local de controlo remoto (E/S B): a fonte de referéncia de frequéncia pode ser seleccionada
com o parametro P3.3.1.6.

Local de controlo local (teclado): se for usada a seleccdo predefinida para o parametro
P3.3.1.7, é aplicada a referéncia definida com o parametro P3.3.1.8.

LOCAL DE CONTROLO REMOTO (BUS DE CAMPO): 4 REFERENCIA DE FREQUENCIA VEM DO BUS DE CAMPO SE FOR MANTIDO O VALOR
PREDEFINIDO PARA O PARAMETRO P3.3.1.10.

8.3.2 FREQUﬁNCInS PREDEFINIDAS

P3.3.3.1 MoDO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA (ID 182)

Pode usar os parametros de frequéncia predefinidos para definir previamente determinadas
referéncias de frequéncias. Estas referéncias sao depois aplicadas activando/desactivando as
entradas digitais ligadas aos parametros P3.3.3.10, P3.3.3.11 e P3.3.3.12 (Seleccio de
frequéncia predefinida 0, Seleccao de frequéncia predefinida 1e Seleccao de frequéncia
predefinida 2.

Podem ser seleccionadas duas logicas diferentes:

Tabela 116.
Numero < s
~ Nome da opcao ‘ Descricao

da opcao ’ ;

0 Codificado em binario |Combinar as entradas activadas conforme a Tabela 118 para
seleccionar a frequéncia predefinida necessaria.
1 Ndmero (de entradas | Consoante o nimero de entradas atribuidas para Selecgdo
usadas) de frequéncia predefinida que estao activas, podem ser

aplicadas as Frequéncias predefinidas 1 a 3.

P3.3.3.2 A (ID 180)

P3.3.3.9 FREQUENCIAS PREDEFINIDAS O A 7 (ID 130)
Valor "0" seleccionado para o parametro P3.3.3.1:

A frequéncia predefinida 0 pode ser seleccionada como referéncia, seleccionando o valor 0
(Frequéncia predefinida 0] para o parametro P3.3.1.5 Seleccao da referéncia de controlo A
de E/S, P3.3.1.6 Seleccao da referéncia de controlo B de E/S, P3.3.1.7 Seleccao de referéncia
de controlo teclado e P3.3.1.10 Seleccao de referéncia de controlo do bus de campo.

As restantes frequéncias predefinidas de 1 a 7 sao seleccionadas como referéncia dedicando
entradas digitais para os parametros P3.3.3.10, P3.3.3.11 e/ou P3.3.3.12. As combinacdes de
entradas digitais activas determinam a frequéncia predefinida usada de acordo com a Tabela
118 abaixo.
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Os valores das frequéncias predefinidas sao limitados automaticamente entre as frequéncias
minima e maxima (P3.3.1.1 e P3.3.1.2]. Consulte a tabela abaixo.

Tabela 117.

Accao necessaria Frequéncia activada

Seleccione o valor 1 para os parametros P3.3.1.5, | Frequéncia predefinida 0
P3.3.1.6, P3.3.1.7 e P3.3.1.10.

Frequéncias predefinidas 1 a 7:

Tabela 118. Seleccdo de frequéncias predefinidas; |} = entrada activada

Frequéncia activada

Activar a entrada digital para o parametro

P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 1
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 3

Frequéncia predefinida 4

P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10

P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10

Frequéncia predefinida 5

Frequéncia predefinida 6

Frequéncia predefinida 7

Valor “1" seleccionado para o parametro P3.3.3.1:

Consoante o numero de entradas atribuidas para Seleccao de frequéncia predefinida que
estao activas, podem ser aplicadas as Frequéncias predefinidas 1 a 3.

Tabela 119. Seleccdo de frequéncias predefinidas; |} = entrada activada

Entrada activada

Frequéncia activada
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 1
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10

P3.3.3.12 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 1
P3.3.3.11 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 2
P3.3.3.12 P3.3.3.10 Frequéncia predefinida 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11

P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10

Frequéncia predefinida 1

Frequéncia predefinida 2

Frequéncia predefinida 3

P3.3.3.10 SELECCAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA O (ID 419)
P3.3.3.11 SELECCAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA 1 (ID 420)
P3.3.3.12 SELECCAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA 2 (ID 421)

Ligue uma entrada digital a estas funcdes (consulte o capitulo 8.5.1 Programacao de entradas

digitais e analdgicas) para poder aplicar as Frequéncias predefinidas 1 a 7 (consulte a
Tabela 118 acima).
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8.3.3 PARAMETROS DO POTENCIOMETRO DO MOTOR

Com a funcao de potenciémetro do motor, o utilizador pode aumentar e diminuir a frequéncia
de saida. Ligando uma entrada digital ao parametro P3.3.4.1 (Potenciémetro do motor CIMA)
e estando o sinal da entrada digital activo, a frequéncia de saida ird aumentar enquanto o sinal
permanecer activo. O parametro P3.3.4.2 (Potenciémetro do motor BAIXO) funciona de forma
inversa, diminuindo a frequéncia de saida.

A velocidade de aumento ou diminuicao da frequéncia de saida quando se activa
Potencidmetro do Motor Cima ou Baixo é determinada pelo Tempo de rampa
do potenciémetro do motor (P3.3.4.3)

0 parametro de reset do potencidémetro do motor (P3.3.4.4) é usado para seleccionar se é feito
o reset (definido para Freq.2Min.) da referéncia de frequéncia do potenciémetro do motor
quando esta parado ou quando esta desactivado.

A referéncia de frequéncia do potenciometro do motor esta disponivel em todos os locais de
controlo no menu Grupo 3.3: Referéncias. A referéncia do potenciémetro do motor s6 pode ser
alterada quando a unidade esta em estado de marcha.

P3.3.4.1 POTENCIOMETRO DO MOTOR CIMA (ID 418)

P3.3.4.2 POTENCIOMETRO DO MOTOR BAIXO (ID 417)

Com um potencidometro do motor, o utilizador pode aumentar e diminuir a frequéncia de saida.
Ligando uma entrada digital ao pardmetro P3.3.4.1 [Potenciometro do motor CIMA] e estando
o sinal da entrada digital activo, a frequéncia de saida ird aumentar enquanto o sinal
permanecer activo. O parametro P3.3.4.2 [Potenciometro do motor BA/XO/funciona de forma
inversa, diminuindo a frequéncia de saida.

A velocidade de aumento ou diminuicao da frequéncia de saida quando se activa
Potencidmetro do Motor Cima ou Baixo é determinada pelo 7empo de rampa do potenciometro
do motor(P3.3.4.3) e pelos tempos de rampa de aceleracao/desaceleracao (P3.4.1.2/P3.4.1.3).

0 parédmetro de reset do potenciometro do motor (P3.3.4.4) ird definir a referéncia
de frequéncia para zero se for activado.

P3.3.4.4 RESET DO POTENCIOMETRO DO MOTOR (ID 367)
Define a ldgica de reset da referéncia de frequéncia do potencidmetro do motor.

NUmero <
~ Nome da opcao Nota
da opcao ;

0 Sem reset No caso de ocorrer uma falha de energia, a Ultima referéncia de
frequéncia do potenciometro do motor é mantida para além do
estado de paragem, sendo armazenada na memoria.

1 Estado paragem A referéncia de frequéncia do potenciémetro do motor é definida
para zero quando a unidade estd em estado de paragem ou
desactivada.

2 Desactivado A referéncia de frequéncia do potencidmetro do motor sé é
definida para zero numa situacao de desactivacao.
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Referéncia
de frequéncia
A
Frequéncia
max.
Tempo de rampa
do potenciémetro
Frequéncia 3 do motor
min. o T
-
Tempo [s]

Potenciometro
do motor CIMA J

Potenciémetro ‘
do motorBAIXO ————— |

9122.emf

Figura 55. Pardmetros do potenciémetro do motor

8.3.4 PARAMETROS DE LIMPEZA

A funcao de limpeza é usada para a sobreposicao momentanea do controlo normal. A funcao
pode ser utilizada, por exemplo, para limpar a tubagem.

A funcao de limpeza iniciarad a unidade numa referéncia seleccionada sem comando
de arranque adicional, independentemente do local de controlo.

P3.3.6.1 ACTIVACAO DE REFERENCIA DE LIMPEZA (ID 530)
Este parametro define o sinal de entrada digital, que é usado para seleccionar a referéncia
de frequéncia para a funcao de limpeza e forcar o arranque da unidade.

A referéncia de frequéncia de limpeza é bidireccional e o comando de marcha inversa nao
afecta a direccao da referéncia de limpeza.

NOTA! A activacao da entrada digital iniciara a unidade.

P3.3.6.2 REFERENCIA DE LIMPEZA (ID 1239)

Este parametro define a referéncia de frequéncia para a funcao de limpeza. A referéncia é
bidireccional e o comando de marcha inversa nao afecta a direccao da referéncia de limpeza.
A referéncia para a direccao directa é definida como um valor positivo e a direccao inversa
como um valor negativo.
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8.4 DEFINIGCAO DE RAMPAS E TRAVOES
P3.4.1.1 FORMA DA RAMPA 1 (ID 500)
P3.4.2.1 FORMA DA RAMPA 2 (ID 501)

O inicio e o fim das rampas de aceleracao e desaceleracao pode ser suavizado com estes
parametros. O valor de definicao 0,0% da uma forma de rampa que faz com que a aceleracao
e a desaceleracao actuem imediatamente as alteracoes do sinal de referéncia.

Definir o valor 1,0...100,0% para este parametro origina uma aceleracdo/desaceleracao em S.
Esta funcdo é normalmente usada para reduzir o desgaste mecanico e os picos de corrente
quando a referéncia ¢ alterada.

f saida
—_— 0%
10 %
P
t[s]
3077.emf
Figura 56.
P3.4.2.5 FREQUENCIA DE LIMITE RAMPA 2 (ID 533)

O parametro define o limite de frequéncia de saida acima do qual sao utilizados os tempos e as
formas da segunda rampa.

A funcao pode ser utilizada, por exemplo, em aplicacoes de bomba de profundidade, em que
sao necessarios tempos de rampa mais rapidos quando a bomba esta a iniciar ou a parar
(a funcionar abaixo da frequéncia minima).

Os tempos da segunda rampa sdo activados quando a frequéncia de saida da unidade excede
o limite definido por este parametro. A funcao é desactivada quando o valor do parametro
é definido para zero.
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saida

[Hz]

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3452 | — — — — — e Ny -

P3.4.1.3

P
t[s]
3079.emf

Figura 57. Activacdo da rampa 2 quando a frequéncia de saida excede o limite. (P.3.4.5.2
= Freq.@ de limite rampa, P3.4.1.2 = Tempo de acel. 1, P3.4.2.2 = Tempo de acel. 2,
P3.4.1.3 = Tempo de desacel. 1, P3.4.2.3 = Tempo de desacel. 2)

P3.4.5.1 TRAVAGEM coM FLuxo (ID 520)

Como alternativa a travagem CC, a travagem com fluxo € uma forma Util de elevar a
capacidade de travagem nos casos em que nao sao necessarias resisténcias de travagem
adicionais.

Quando a travagem é necessaria, a frequéncia é reduzida e o fluxo no motor é aumentado,
0 que, por suavez, aumenta a capacidade de travagem do motor. Ao contrario da travagem CC,
a velocidade do motor permanece controlada durante a travagem.

A travagem com fluxo pode ser definida como activada (LIG.) ou desactivada (DESL.).

NOTA! A travagem com fluxo converte a energia em calor no motor e deve ser usada
intermitentemente para evitar danificar o motor.
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8.5 CONFIGURAGAO DE E/S

8.5.1 PROGRQMR?EO DE ENTRADAS DIGITAIS E ANALOGICAS

A programacao de entradas no Vacon® 100 FLOW é bastante flexivel. As entradas disponiveis
nas E/S normais e opcionais podem ser usadas para varias funcoes, de acordo com a
preferéncia do operador.

As E/S disponiveis podem ser expandidas inserindo placas opcionais nas ranhuras C, D e E.
No Manual de Instalacao encontrara mais informacoes sobre a instalacao de placas opcionais.

Placa
normal
Ranhura A
(terminais)
Ranhur D
Ranhura B Ea ar: alifa;s )
(terminais) : parap
| opcionais
9255.mv‘
A|.1 A‘.Z Al A2 A3 A4 A5 AS
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 30 A B | |2122232425285534|
1000080000000 00080000000| [DOOOCOOO0|
Entradas analégicas Entradas digitais
programaveis (Al) programaveis (DI)
Ranhura A Ranhura B

Figura 58. Ranhuras da placa e entradas programaveis
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8.5.1.1 Entradas digitais

As funcoes aplicaveis para as entradas digitais estao dispostas como parametros no grupo de
parametros M3.5.1. O valor fornecido para o parametro € uma referéncia para a entrada digital
que seleccionar para usar para a funcao. A lista de funcdes que pode atribuir as entradas
digitais disponiveis é apresentada na Tabela 28. Definicoes de entrada digital no capitulo 4.

Exemplo
stor (%G| REsDY 140
2% Ext Fault Close Nome do parametro (= Funcao)
; o Valor do parametro
TECLADO GRAFICO Ext Fault Open (= entrada digital seleccionadal)
= DigIN S1ot0.2
Fault Reset Close
- DigIN SlotAG
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
’L-l:,l i-,‘ ,’ ,l ,’ ,’: X / -+— Nome do parédmetro (= Funcao)
TECLADO TEXTUAL l,’l ’l ,--’l --’l -— Valor do parametro
- . - (= entrada digital seleccionada)
5
R 4 w
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Figura 59.

Dada a compilacdo da placa de E/S normal no inversor de CA Vacon® 100, h4 6 entradas
digitais disponiveis (terminais 8, 9, 10, 14, 15 e 16 da ranhura A). Na visualizacao de
programacao, estas entradas sao referidas da forma que se segue.

Tabela 120.
Tipo de entrada | Tipo de entrada o Lo
(teclado grafico) | (teclado textual) Ranhura Entrada n. Explicacao
ENTdig dl A 1 Entrada digital n.° 1 (terminal 8) na
Ranhura A da placa (placa de E/S normall.
ENTdig dl A 2 Entrada digital n.° 2 (terminal 9) na
Ranhura A da placa (placa de E/S normal).
ENTdig di A. 3 Entrada digital n.° 3 (terminal 10) na
Ranhura A da placa (placa de E/S normal).
ENTdig dl A A Entrada digital n.° 4 (terminal 14) na
Ranhura A da placa (placa de E/S normall.
ENTdig dl A 5 Entrada digital n.° 5 (terminal 15) na
Ranhura A da placa (placa de E/S normal).
ENTdig dl A. 6 Entrada digital n.° 6 (terminal 16) na
Ranhura A da placa (placa de E/S normal).
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No exemplo 61, a funcao Falha externa fechada, localizada no menu M3.5.1 sob o parametro

P3.5.1.11, recebe por predefinicao o valor ENTdig RanhuraA.3 (teclado grafico) ou dI A.3

(teclado textual). Isto significa que a funcdo Falha externa fechada passou a ser controlada
com um sinal digital para a entrada digital DI3 (terminal 10).

Isso € mostrado na Tabela 28. Definicoes de entrada digital no capitulo 4:

Codigo Parametro Predefinicao | ID Descricao
ENTdig FALSO = OK
P351.11 | Falhaexternafechada | . biran3 | 0% | VERDADEIRO = Falha externa

Suponha que tem de alterar a entrada seleccionada. Em vez da DI3, pretende usar a DIé6
(terminal 16) na E/S normal. Siga as instrucdes seguintes:

/0

s1oR [

READY

READ'Y 0

s1oR [

[37] Ext Fault. A \ oy A | Q
Digl > v — DigIN SlotA.3 > v DigINSlotA3
Ext Fault Open / | N & r FaN
DlgIN Slot0.? Mine Mine
Fault Relzset Close Mg Mg
DigIN SlotR.6
A At least one digital input has BACK
. been selected to several
v DigIN SlotA.6 operations. @ RESET
. To prevent possible urwanted
Min: operations, pleasze check all g
Mo digital input selection parametfl s
Figura 60. Programacgdo de entradas digitais com teclado grafico
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ a ) a A
| v T B | v T [J | v T
P45 1011 EX] rLL—[/L: i EX PS5 111 EXTIA
n 1 LJ .J S A LJ _J > 1 |5
U3 208 1 U1 ralA
A
| W | &
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV I/o KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ a
| v T T JC T M
P45 10 EX @ HT LEAS]
n 1 LJL BACK
40 .0 | : RESET
RESET g
4 | W

REV /o KEYPAD BUS

FWD REV

/0 KEYPAD BUS

Figura 61. Programacdo de entradas digitais com teclado textual
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Tabela 121. Programacéao de entradas digitais

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

Teclado grafico

Teclado textual

1. Seleccione o parametro e prima a Seta
direita.

. Seleccione o parametro e prima o botao OK.

2. Agora esta no modo Editar visto que o
valor da ranhura ENTdig RanhuraA. esta
intermitente e sublinhado. (Caso tenha
mais entradas digitais disponiveis nas
E/S, por exemplo, por meio de placas
opcionais instaladas nas ranhuras C, D
ou E, estas também podem ser
seleccionadas aqui.) Consulte a Figura 62.

. Agora estd no modo Editar visto que a letra

d estd intermitente. (Caso tenha mais
entradas digitais disponiveis nas E/S, por
exemplo, por meio de placas opcionais
instaladas nas ranhuras C, D ou E, estas
também podem ser seleccionadas aqui.)
Consulte a Figura 62.

3. Prima novamente a Seta direita para
activar o valor do terminal 3.

. Prima a Seta direita para activar o valor do

terminal 3. A letra d fica constante.

4. Prima a Seta direita trés vezes para
alterar o valor do terminal para 6.
Confirme com o botao OK.

. Prima a Seta direita trés vezes para alterar

o valor do terminal para 6. Confirme com o
botao OK.

5. NOTA! Se a entrada digital D16 ja tiver sido
usada para outra funcao, é mostrada uma
mensagem. Neste caso, podera querer
alterar as seleccoes.

. NOTA! Se a entrada digital DI6 ja tiver sido

usada para outra funcao, € mostrada uma
mensagem a passar no visor. Neste caso,
podera querer alterar as seleccoes.

Assim, a funcao Falha externa fechada é controlada com um sinal digital para a entrada digital

D16 (terminal 16).

NOTA! A funcao nao é atribuida a nenhum terminal ou a entrada é definida para ser sempre
FALSO, se o valor correspondente for ENTdig Ranhura0,1 (teclado grafico) ou dI 0,1 (teclado
textual). Este é o valor predefinido para a maior parte dos parametros do grupo M3.5.1.

Contrariamente, algumas entradas foram predefinidas para serem sempre VERDADEIRO.
0 valor correspondente mostra ENTdig Ranhura0,2 (teclado grafico) ou dI 0,2 (teclado textual).

NOTA! Os Canais Temporizados também podem ser atribuidos a entradas digitais. Consulte
mais informacoes na Tabela 63. Definicoes da funcao de suspensao no capitulo 4.
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8.5.1.2 Entradas analégicas

A entrada de destino do sinal de referéncia analdgico também pode ser seleccionada de entre
as entradas analdgicas disponiveis.

stor |G|  RERDY 1/0

_1‘ AI1 Signa%ﬂﬁ'elh 1 Nome do parametro

, : AnIM 51otA.: — Valor do pardmetro
TECLADO GRAFICO ﬁ AIll Filter Time (= entrada analdgica seleccionada)
- 0,10 =

Al Signal Range
= 0= 100 /0-20mA

READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
ILJ -71 L7 ’--l ,I ,I ,’--’l l’ ’L— Nome do parametro
TECLADO TEXTUAL ,"'l ’l ,"-’l ” - Valor do parametro
. (= entrada analdgica seleccionada)
S
FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figura 62.

Dada a compilacao da placa de E/S normal no inversor de CA Vacon® 100, ha duas entradas
analdgicas disponiveis (terminais 2/3 e 4/5 da ranhura A). Na visualizacdo de programacao,
estas entradas sao referidas da forma que se segue.

Tabela 122. Programacédo de entradas analdgicas

Tipo de entrada| Tipo de entrada

o L
(teclado grafico)| (teclado textual) Ranhura Entrada n. Explicagao

ENTanal Al A 1 Entrada analdgica n.° 1 (terminais 2/3) na

Ranhura A da placa (placa de E/S normall.

ENTanal Al A 2 Entrada analdgica n.° 2 (terminais 4/5) na

Ranhura A da placa (placa de E/S normall.

No exemplo 64, o parametro Selecgdo de sinal AI1, localizado no menu M3.5.2.1 com o cédigo
de parametro P3.5.2.1.1, recebe por predefinicao o valor ENTanal RanhuraA.1 (teclado
grafico) ou AI A.1 (teclado textual). Isto significa que a entrada de destino do sinal de
referéncia de frequéncia analdgica Al1 agora ¢ a entrada analdgica nos terminais 2/3. Para
determinar se o sinal é de tensao ou corrente, tem de o especificar com os interruptores DIP.
Consulte o Manual de Instalacao para obter mais informacoes.

Isso € mostrado na lista de parametros na Tabela 29. Definicoes de proteccoes gerais no
capitulo 4:

Codigo Parametro Min. | Max. |Unidade | Predefinicao | ID Descricao
Ligue o sinal Al1 a entrada
P3521 1 Sel.ecg:ao de ENTanal 377 anaAlog|ca que pretende com este
sinal Al1 RanhuraA.1 parametro.

Programavel. Consulte o cap. 8.5.1
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Suponha que tem de alterar a entrada seleccionada. Em vez da Al1, pretende usar a entrada
analdgica da placa opcional na ranhura C. Siga as instrucoes:

sTor (| READY 140

_T AI1 Signal Sel A N
AN SLotA.1 >
(7)1 Filter Time v );u" 510"61 AN | v AnIN SlotC.1
5 0.10 5 wipe V> .
M Min:
AIl Signal Range M Masa:
0-100 /0-20mA

e ——
P352 11 A P352 11 AL PIGE L1 AR

A1 A1 Hd AR HY OO
Eah AN AT = .

Figura 64. Programagao de entradas analdgicas com teclado textual

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

Teclado grafico Teclado textual

1.

1. Seleccione o parametro e prima a Seta Seleccione o parametro e prima o botao OK.

direita.
2. Agora estd no modo Editar visto que o 2. Agora estd no modo Editar visto que a

valor da ranhura ENTanal RanhuraA. letra A estd intermitente.

estd intermitente e sublinhado.

3. Prima a Seta direita uma vez para alterar | 3. Prima a Seta direita uma vez para alterar

o valor da ranhura para ENTanal o valor da ranhura para C. Confirme com
RanhuraC. Confirme com o botao OK. o botao OK.
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8.5.1.3 DescricOes das fontes de sinais

Tabela 123. Descri¢ées das fontes de sinais

Fonte Funcao

Entradas digitais:

Com esta funcionalidade, um sinal digital pode ser forcado para
o estado ABERTO ou FECHADO constante.

Por exemplo, alguns sinais foram definidos pelo fabricante
para estarem sempre em estado FECHADO como, por exemplo,
o parametro P3.5.1.15 (Autoriz. marcha). Se n3o for alterado,

o sinal de Autoriz. marcha estd sempre ligado.

Ranhura0.# #=1:Sempre ABERTO

# =2-10: Sempre FECHADO

Entradas analdgicas (usadas para fins de teste):

# = 1: Entrada analdgica = intensidade de sinal 0%

# = 2: Entrada analdgica = intensidade de sinal 20%

# = 3: Entrada analdgica = intensidade de sinal 30%

etc.

# = 10: Entrada analdgica = intensidade de sinal 100%

RanhuraA.# 0 ndmero (#) corresponde a entrada digital na ranhura A.
RanhuraB.# 0 ndmero (#) corresponde a entrada digital na ranhura B.
RanhuraC.# 0 numero (#) corresponde a entrada digital na ranhura C.
RanhuraD.# 0 nimero (#) corresponde a entrada digital na ranhura D.
RanhuraE.# 0 nimero (#) corresponde a entrada digital na ranhura E.

0 numero (#) corresponde a: 1 = Canal Temporizado1, 2 = Canal

CanalTempo.# Temporizado2, 3 = Canal Temporizado3

CW Bus de campo.# 0 nimero (#) refere-se ao nimero de bits da Palavra de Controlo.
Bus de campoPD.# 0 nimero (#) refere-se ao nimero de bits dos Dados de Processo 1.
8.5.2 ﬂTRIBUIgaES PREDEFINIDAS DAS ENTRADAS PROGRQMéVEIS

A Tabela 124. abaixo apresenta as atribuicoes predefinidas das entradas analdgicas e digitais
programaveis na Aplicacao de Fins Gerais do Vacon® 100.

Tabela 124. Atribuicées predefinidas das entradas

Entrada Terminallais) Referéncia Funcao atribuida Codigo do parametro

DI 8 A1 Sinal de controlo 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Sinal de controlo 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Falha externa fechada P3.5.1.11
Di4 14 A4 Seleccao de frequéncia predefinida 0 | P3.5.1.21
DI5 15 A5 Seleccao de frequéncia predefinida 1 | P3.5.1.22
Dl6 16 A.6 Falha externa fechada P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Seleccao de sinal Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Seleccao de sinal Al2 P3.5.2.2.1
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8.5.3 ENTRADAS DIGITAIS

A utilizacao das entradas digitais é bastante flexivel. Os parametros sao funcoes que sao
ligadas ao terminal de entrada digital necessario. As entradas digitais sao representadas
como, por exemplo, ENTdig RanhuraA.2,, o que corresponde a segunda entrada da ranhura A.

Também é possivel ligar as entradas digitais aos canais temporizados que também sao
representados como terminais.

NOTA! Os estados das entradas digitais e da saida digital podem ser monitorizados na vista de
multimonitorizacao.

P3.5.1.15 AUTORIZACAO DE MARCHA (ID 407)

Contacto aberto: arranque do motor desactivado

Contacto fechado: arranque do motor activado

A unidade para sempre por inércia.

P3.5.1.16 ENCRAVAMENTO DE MARCHA 1 (ID 1041)

P3.5.1.17 ENCRAVAMENTO DE MARCHA 2 (ID 1042)

A unidade nao pode ser iniciada se um dos encravamentos estiver aberto.

A funcao pode ser usada para um encravamento regulador, impedindo a unidade de arrancar
com o regulador fechado. O inversor de CA é parado de acordo com a funcao seleccionada no
P3.2.5 Funcao de paragem, se algum dos encravamentos for aberto durante a marcha.

8.5.4 ENTRADAS ANALOGICAS

P3.5.2.1.2 TEMPO DE FILTRAGEM DO SINAL AI1 (ID 378)
Quando este parametro recebe um valor superior a 0, a funcao que filtra as perturbacoes do
sinal analdgico de entrada é activada.

NOTA! um tempo de filtragem longo faz com que a resposta de regulacao seja mais lenta!

Sinal da entrada
analdgica

(%] 4

Sinal nao filtrado

100% {---|-4--/-\ />

Sinal filtrado
63% |- | .

t [s]

!

9095.emf

Figura 65. Filtragem do sinal All
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P3.5.2.1.3 GAMA DE SINAL AI1 (ID 379)
A gama de sinal do sinal analdgico pode ser seleccionada da seguinte forma.

O tipo de sinal de entrada analdgica (corrente ou tensao) é seleccionado nos interruptores
DIP na placa de controlo (consulte o Manual de instalac&o).

Nos exemplos seguintes, o sinal de entrada analdgica ¢ usado como uma referéncia de
frequéncia. As figuras mostram a variacao do dimensionamento do sinal de entrada analdgica
em funcao da definicao deste parametro.

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

0 0..10V/0...20 mA Gama do sinal de entrada analégica 0...10 V ou 0...20 mA
(consoante as definicdes do interruptor DIP na placa de
controlo). Sinal de entrada usado 0...100%.

Referéncia
de frequéncia
[Hz]

A

Referéncia
de freg. max.

Referéncia >Sinal da entrada
de freq. min. o, 50% 100% analégica (%]
0 mA 10 mA 20 mA

9244.emf

Figura 66. Gama do sinal de entrada analdgica, opcdo "0"

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

1 2..10V/4..20 mA Gama do sinal de entrada analégica 2...10 V ou 4...20 mA
(consoante as definicdes do interruptor DIP na placa de
controlo). Sinal de entrada usado 20...100%.
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Referéncia
de frequéncia
[Hz]

A

Referéncia
de freq. max.

Referéncia | 9242.em”  Ginal da entrada

de freg. min. 0% 20% 50% 100% analdgica [%]
OmA 4mA 10 mA 20 mA

Figura 67. Gama do sinal de entrada analdgica, opcdo "1"

P3.5.2.1.4 MIiN. PERSON. AI1 (ID 380)

P3.5.2.1.5 MAX. PERSON. AI1 (ID 381)

Estes parametros permitem-Llhe ajustar livremente a gama de sinal de entrada analdgica entre -
160...160%.

Exemplo: Se o sinal de entrada analdgica for usado como uma referéncia de frequéncia e
estes parametros forem definidos para 40...80%, a referéncia de frequéncia é alterada entre
a referéncia de frequéncia minima e a referéncia de frequéncia maxima quando o sinal de
entrada analdgica ¢ alterado entre 8...16 mA.

Referéncia
de frequéncia
[Hz]

Referéncia
de freq. max.

9246.emf

; : Sinal da entrada
0% 40% 80% 100% analdgica [%]

Referéncia

de freq. min.
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA
Min. person. Al1 Max. person. Al1
Figura 68. Max./min. personalizado do sinal AI
P3.5.2.1.6 INVERSAO DE SINAL AI1 (ID 387)

Inverta o sinal analdgico com este parametro.
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Nos exemplos seguintes, o sinal de entrada analdgica é usado como referéncia de frequéncia.
As figuras mostram a variacao do dimensionamento do sinal de entrada analdgica em funcao
da definicdo deste parametro.

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

0 Normal Sem inversdo. O valor do sinal da entrada analdgica 0%
corresponde a referéncia de frequéncia minima e o
valor do sinal da entrada analdgica 100% a referéncia
de frequéncia maxima.

Referéncia de
frequéncia
[Hz]

Referéncia
de freq. max.

; 9247.emf

Referéncia : Sinal da entrada

de freg. min. o~ 50% 100% analdgica [%]
0mA 10 mA 20 mA

Figura 69. Inversao de sinal AI, op¢cdo "0"

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

1 Invertida Sinaliinvertido. O valor do sinal da entrada analdgica 0%
corresponde a referéncia de frequéncia maxima e o
valor do sinal da entrada analdgica 100% a referéncia
de frequéncia minima.

Referéncia
de frequéncia
[Hz]

A

Referéncia
de freq. max.

A 9248.emf
Referéncia

de freq. min. Sinal da entrada
0% 50% 100% analégica [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Figura 70. Inversao de sinal AI, op¢cdo "1"
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8.5.5

P3.5.3.2.1

Opcao

SafipAs DIGITAIS

FUNCAO RO1 BAsicA (ID 11001)

Tabela 125. Sinais de saida através de RO1

Nome da opcao

Descricao

0 Nao utilizado Saida ndo utilizada
1 Pronto O inversor de CA esta pronto a funcionar
2 Marcha O inversor de CA esta a funcionar (o motor estd em marcha)
3 Falha geral Ocorreu um disparo por falha.
4 Falha geral invertida Nao ocorreu um disparo por falha.
5 Alarme geral Foi iniciado um alarme
6 Marcha inversa Foi dado o comando de marcha inversa
7 A velocidade A frequéncia de saida atingiu a referéncia de frequéncia definida.
8 Falha do termistor Ocorreu uma falha do termistor.
9 Regulador do motor activado | Um dos reguladores de limite (ex.°: limite de corrente, limite de
binario) esta activado.
10 Sinal de arranque activo 0 comando de arranque da unidade esta activo.
L Controlo do teclado activo Controlo do teclado seleccionado (o local de controlo activo é o
teclado).
12 Controlo B E/S activo Local de controlo E/S B seleccionado (o local de controlo activo é
aE/SB)
13 Supervisao de limite 1 Activa-se se o valor do sinal ficar abaixo ou acima do limite de
14 Supervisao de limite 2 supervisdo definido (P3.8.3 ou P3.8.7) de acordo com a funcao
seleccionada.
15 Modo de disparo activo A funcao Modo de Disparo esta activa.
16 Limpeza activa A funcao de limpeza esta activa.
17 Frequéncia predefinida activa| A frequéncia predefinida foi seleccionada por sinais de entrada
digital.
18 Parag. rapida activa A funcao de paragem rapida foi activada.
19 PID em modo de suspensao |Controlador PID em modo de suspensao.
20 Enchimento Suave PID A funcao de enchimento suave do controlador PID esta activada.
activado
21 Supervisao de feedback PID | O valor de feedback do controlador PID ultrapassa os limites de
supervisao.
22 Supervisao de feedback O valor de feedback do controlador PID externo ultrapassa os
ExtPID limites de supervisao.
23 Alarme de pressao de O valor do sinal de pressao de entrada da bomba ficou abaixo
entrada do valor definido com o parametro P3.13.9.7.
24 Alarme de proteccio anti-gelo A temperatura medida na bomba ficou abaixo do nivel definido
P i g com o parametro P3.13.10.5.
25 Canal temporizado 1 Estado do canal temporizado 1
26 Canal temporizado 2 Estado do canal temporizado 2
27 Canal temporizado 3 Estado do canal temporizado 3
28 Bit 13 da palavra de controlo |Controlo de saida (relé) digital do bit 13 da palavra de controlo do
do bus de campo bus de campo.
29 Bit 14 da palavra de controlo | Controlo de saida (relé) digital do bit 14 da palavra de controlo do

do bus de campo

bus de campo.
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Opcao ‘

30

Tabela 125. Sinais de saida através de RO1

Nome da opcao

Bit 15 da palavra de controlo
do bus de campo

‘ Descricao

Controlo de saida (relé) digital do bit 15 da palavra de controlo do
bus de campo.

31 Bit 0 Entradal de dados de Controlo de saida (relé) digital do bit 0, Entradal de dados de
processo do bus de campo processo do bus de campo.
32 Bit 1 Entradal de dados de Controlo de saida (relé) digital do bit 1, Entradal de dados de
processo do bus de campo processo do bus de campo.
33 Bit 2 Entradal de dados de Controlo de saida (relé) digital do bit 2, Entradal de dados de
processo do bus de campo processo do bus de campo.
34 Alarme do contador de O contador de manutencao atingiu o limite de alarme definido com
manutencao 1 o parametro P3.16.2.
35 Falha do contador de O contador de manutencao atingiu o limite de alarme definido com
manutencao 1 o0 paréametro P3.16.3.
36 , Saida do bloco 1 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 1 saida ~
M3.19 Programacao de bloco.
37 , Saida do bloco 2 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 2 saida =
M3.19 Programacao de bloco.
38 , Saida do bloco 3 programavel. Consulte 0 menu de parametros
Bloco 3 saida ~
M3.19 Programacao de bloco.
39 , Saida do bloco 4 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 4 saida =
M3.19 Programacao de bloco.
40 ] Saida do bloco 5 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 5 saida ~
M3.19 Programacao de bloco.
41 , Saida do bloco 6 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 6 saida ~
M3.19 Programacao de bloco.
42 , Saida do bloco 7 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 7 saida =
M3.19 Programacao de bloco.
43 , Saida do bloco 8 programavel. Consulte 0 menu de parametros
Bloco 8 saida ~
M3.19 Programacao de bloco.
44 , Saida do bloco 9 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 9 saida =
M3.19 Programacao de bloco.
45 . Saida do bloco 10 programavel. Consulte o menu de parametros
Bloco 10 saida =
M3.19 Programacao de bloco.
46 Controlo bomba Jockey Sinal de controlo para bomba Jockey externa. Consulte o capitulo
8.7.33.2.
47 Controlo da bomba de ferragem Slné,ll. de controlo para bomba de ferragem externa. Consulte o
capitulo 8.7.33.3.
48 Limpeza automatica activa A funcao de limpeza automatica da bomba estd activada.
49 Controlo multibomba K1 Controlo de contactor para a funcao multibomba
50 Controlo multibomba K2 Controlo de contactor para a funcao multibomba
51 Controlo multibomba K3 Controlo de contactor para a funcao multibomba
52 Controlo multibomba K Controlo de contactor para a funcao multibomba
53 Controlo multibomba K5 Controlo de contactor para a funcao multibomba
54 Controlo multibomba Ké Controlo de contactor para a funcao multibomba
55 Controlo multibomba K7 Controlo de contactor para a funcao multibomba
56 Controlo multibomba K8 Controlo de contactor para a funcao multibomba
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8.

P3.5.4.1.1

SaipAs ANALOGICAS

Funcio AO1 (ID 10050)

Este parametro define o conteldo do sinal da saida analdgica 1. A escala do sinal da saida
analodgica depende do sinal seleccionado. Consulte a Tabela 126. abaixo.

Tabela 126. Escala do sinal AO1

Nome da opcao

‘ Descricao

0 Teste 0% (nao utilizado) A saida analdgica é forcada para 0% ou 20%, consoante o
parametro P3.5.4.1.3.
1 TESTE 100% A saida analdgica é forcada para o sinal 100% (10 V/20 mA).
2 Frequéncia saida Frequéncia de saida real, de zero até a Referéncia de
frequéncia maxima.
3 Referéncia de frequéncia |Referéncia de frequéncia real, de zero até a Referéncia de
frequéncia maxima.
4 Velocidade motor Velocidade real do motor, de zero até & Velocidade nominal
do motor.
5 Corrente de saida Corrente de saida da unidade, de zero até a Corrente nominal
do motor.
6 Binario motor Binario real do motor, de zero até ao binario nominal do
motor (100%).
7 Poténcia motor Poténcia real do motor, de zero até a Poténcia nominal do
motor (100%).
8 Tensao motor Tensdo real do motor, de zero até a Tensdo nominal do motor.
9 Tensao ligacao CC Tensao real da ligacao CC, 0...1000 V.
10 Valor de ref.2 PID Valor real do ponto de referéncia do controlador PID
(0...100%).
1 Feedback PID Valor real de feedback do controlador PID (0...100%].
12 Saida PID Saida do controlador PID (0...100%).
13 Saida ExtPID Saida do controlador PID externo (0...100%).
14 Entrada 1 de dados de Entrada 1 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
15 Entrada 2 de dados de Entrada 2 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
16 Entrada 3 de dados de Entrada 3 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
17 Entrada 4 de dados de Entrada 4 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
18 Entrada 5 de dados de Entrada 5 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
19 Entrada 6 de dados de Entrada 6 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
20 Entrada 7 de dados de Entrada 7 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
21 Entrada 8 de dados de Entrada 8 de dados de processo do bus de campo entre

processo do bus de campo

0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
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Tabela 126. Escala do sinal AO1

Opcao Nome da opcao Descricao

Bloco 1 saida Saida do bloco 1 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0..100,00%]). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

23 Bloco 2 saida Saida do bloco 2 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0...100,00%]). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

24 Bloco 3 saida Saida do bloco 3 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0..100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

25 Bloco 4 saida Saida do bloco 4 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0..100,00%]). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

26 Bloco 5 saida Saida do bloco 5 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0..100,00%]). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

27 Bloco 6 saida Saida do bloco 6 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0...100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

28 Bloco 7 saida Saida do bloco 7 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0..100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

29 Bloco 8 saida Saida do bloco 8 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0...100,00%]). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

30 Bloco 9 saida Saida do bloco 9 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0..100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

31 Bloco 10 saida Saida do bloco 10 programavel entre 0...10000 (corresponde
a 0...100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.

P3.5.4.1.4 EscALA MINIMA AO1 (ID 10053)

P3.5.4.1.5 EscALA MAXIMA AO1 (ID 10054)

Estes parametros podem ser usados para ajustar livremente a escala de sinal de saida
analdgica. A escala é definida em unidades de processo e depende da seleccao do parametro
P3.5.4.1.1.

Exemplo: a frequéncia de saida da unidade é seleccionada para o conteudo do sinal da saida
analogica e os parametros P3.5.4.1.4 e P3.5.4.1.5 estao definidos para 10...40 Hz.

Quando a frequéncia de saida da unidade varia entre 10 e 40 Hz, o sinal de saida analdgica varia
entre 0...20 mA.
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Sinal da saida
analogica
[%]
100% A
20 mA
50%
10 mA
0% oze0.emt Frequeéncia
0 mA ‘ —P» de saida
OHz 10Hz 40 Hz Referéncia [Hz]
de freq. max.
Escala Escala
min. AO max. AO

Figura 71. Escala do sinal AO1
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8.6 PROIBICAO DE FREQUENCIAS

Em alguns sistemas, podera ser necessario evitar certas frequéncias devido a problemas de
ressonancia mecanica. A configuracdo da proibicao de frequéncias permite ignorar estes
intervalos. Quando a referéncia de frequéncia (entrada) é aumentada, a referéncia de
frequéncia interna é mantida no limite inferior até a referéncia (entrada) ficar acima do limite

superior.
P3.7.1 PROIBIR LIMITE BAIXO DE GAMA DE FREQUENCIA 1 (ID 509)
P3.7.2 PROIBIR LIMITE ALTO DE GAMA DE FREQUENCIA 1 (ID 510)
P3.7.3 PROIBIR LIMITE BAIXO DE GAMA DE FREQUENCIA 2 (ID 511)
P3.7.4 PROIBIR LIMITE ALTO DE GAMA DE FREQUENCIA 2 (ID 512)
P3.7.5 PROIBIR LIMITE BAIXO DE GAMA DE FREQUENCIA 3 (ID 513)
P3.7.6 PROIBIR LIMITE ALTO DE GAMA DE FREQUENCIA 3 (ID 514)
Referéncia real
Lim.alto [~ | o
Lim.baixo |-~

>

Lim. baixo Lim.

alto Referéncia solicitada

9118.emf

Figura 72. Frequéncias proibidas
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P3.7.7 FACTOR DE TEMPO DE RAMPA (ID 518)

O Factor de tempo de rampa define o tempo de aceleracdo/desaceleracdo quando a
frequéncia de saida estd numa gama de frequéncia proibida. O Factor de tempo de rampa é
multiplicado pelo valor dos parédmetros P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Tempo de rampa de aceleragcdo/
desaceleracdo). Por exemplo, o valor 0,1 diminui o tempo de aceleracio/desaceleracdo dez
vezes.

Frequéncia de saida

[Hz]
/
/
/
7
/
/
/
R ] o
/
/
/ /
/7
Tempo
Tempo de ram 4
P ! pa y V\ de rampa
Factor = 0.3 / Factor = 2.5
Lim. baixo === e
-
9211.emf Tempo [s]

Figura 73. Factor de tempo de rampa
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8.7 SUPERVISOES

P3.9.1.2 RESPOSTA A FALHA EXTERNA (ID 701)

E gerada uma mensagem de alarme ou uma accio e mensagem de falha por um sinal de falha
externa numa das entradas digitais programaveis (DI3 por predefinicdo) usando os
parametros P3.5.1.11 e P3.5.1.12. A informacao também pode ser programada em qualquer
saida de relé.

8.7.1 PROTECGOES TERMICAS DO MOTOR

A proteccao térmica do motor serve para proteger o motor de sobreaquecimento. O inversor
de CA é capaz de alimentar corrente superior a nominal ao motor. Se a carga necessitar desta
corrente elevada, existe o risco de o motor ser sobrecarregado termicamente. Isto acontece
especialmente a baixa frequéncias. A baixas frequéncias, o efeito de refrigeracao do motor

é reduzido, assim como a sua capacidade. Se o motor estiver equipado com um ventilador
externo, a reducao da carga a velocidades baixas € pequena.

A proteccao térmica do motor é baseada num modelo calculado e utiliza a corrente de saida
da unidade para determinar a carga do motor.

A proteccao térmica do motor pode ser ajustada com os parametros apresentados abaixo.

A fase térmica do motor pode ser monitorizada no visor do teclado de controlo. Consulte
o capitulo 2 Interfaces de utilizador no Vacon®100 FLOW.

NOTA! Se usar cabos do motor longos (méax. 100 m) com unidades pequenas (£1,5 kW], a
corrente do motor medida pela unidade pode ser muito superior a corrente real do motor
devido as correntes capacitivas no cabo do motor. Tenha isto em consideracao para a
configuracao das funcdes de proteccao térmica do motor.

CUIDADO! O modelo calculado nao protege o motor se o fluxo de ar do motor for
reduzido por uma obstrucao na grelha de entrada do ar. O modelo comeca de
zero se a placa de controlo estiver desligada.

P3.9.2.3 FACTOR DE REFRIGERACAO A VELOCIDADE ZERO (ID 706)
Define o factor de refrigeracao a velocidade zero em relacdo ao ponto em que o motor esta a
funcionar a velocidade nominal sem refrigeracao externa. Consulte a Figura 74. abaixo.

O valor predefinido é definido assumindo que nao ha ventilador externo a refrigerar o motor.
Se for usado um ventilador externo, este pardmetro pode ser definido até 90% (ou até mais).

Se alterar o parametro P3.1.1.4 [Corrente nominal do motor), este parametro é
automaticamente reposto no valor predefinido.

Definir este parametro nao afecta a corrente de saida maxima da unidade, que é determinada
apenas pelo parametro P3.1.3.1.

A frequéncia de corte para a proteccao térmica é 70% da frequéncia nominal do motor
(P3.1.1.2).
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Prefrigeragéo A
Area de sobrecarga
100% ‘ =
Par. 3
ID706=40% | l
0 Freq. f, f
de corte
9129.emf

Figura 74. Curva IT de corrente térmica do motor, ID 706 = P3.9.2.3 Factor de refrigeracdo
a velocidade zero

P3.9.2.4 CONSTANTE DE TEMPO TERMICA DO MOTOR (ID 707)

Esta é a constante de tempo térmica do motor. Quanto maior o motor, maior a constante de
tempo. A constante de tempo é o tempo em que a fase térmica calculada atinge 63% do seu
valor final.

O tempo térmico do motor é especifico do desenho do motor e varia consoante o fabricante do
motor. O valor predefinido do parametro varia de tamanho para tamanho.

Se o tempo t6 do motor (t6 sendo o tempo em segundos em que o motor pode funcionar em
seguranca a seis vezes a corrente nominal] for conhecido (fornecido pelo fabricante do motor),
o parametro de constante de tempo pode ser definido com base nele. Por defeito, a constante
de tempo térmica do motor em minutos é igual a 2*té6. Se a unidade estiver na fase de paragem,
a constante de tempo é aumentada internamente para trés vezes o valor do parametro
definido. A refrigeracao na fase de paragem baseia-se na conveccao, sendo a constante de
tempo aumentada.

Consulte a Figura 76. abaixo.
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1/l 4

Corrente
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100%
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63% —

9077.emf

v

X t

T = Constante de tempo térmica do motor

Figura 75. Constante de tempo térmica do motor

P3.9.2.5

CAPACIDADE DE CARGA TERMICA DO MOTOR (ID 708)

Definindo o valor para 130%, significa que a temperatura nominal sera atingida com 130% da

corrente nominal do motor.
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Capacidade de carga 80%
Capacidade de carga 100%
Capacidade de carga 130%

Figura 76. Calculo da temperatura do motor
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8.7.2 PROTECgﬁO CONTRA PARAGENS DO MOTOR

A proteccao contra bloqueio do motor protege o motor de situacoes de sobrecarga de curta
duracao, como uma situacao causada por um veio bloqueado. O tempo de reaccao da
proteccao contra bloqueio pode ser definido para um tempo inferior ao da proteccao térmica
do motor. O estado de bloqueio é definido com dois parametros, P3.9.3.2 (Corrente de
bloqueio) e P3.9.3.4 (Limite de frequéncia de bloqueio). Se a corrente for superior ao limite
definido e a frequéncia de saida for inferior ao limite definido, o estado de bloqueio é
verdadeiro. Efectivamente, ndo ha indicacao real da rotacao do veio. A proteccao contra
bloqueio é um tipo de proteccao de sobrecorrente.

NOTA! Se usar cabos do motor longos (méax. 100 m) com unidades pequenas (£1,5 kW], a
corrente do motor medida pela unidade pode ser muito superior a corrente real do motor
devido as correntes capacitivas no cabo do motor. Tenha isto em consideracao para a
configuracao das funcoes de proteccao contra bloqueio.

P3.9.3.2 CORRENTE DE BLOQUEIO (ID 710)

A corrente pode ser definida para 0,0...2*IL. Para ocorrer uma fase de bloqueio, a corrente
tem de ter excedido

este limite. Se o parametro P3.1.3.1 Limite de corrente do motorfor alterado, este parametro
é automaticamente calculado para 90% do limite de corrente.

NOTA! Para assegurar o funcionamento pretendido, este limite tem de ser definido abaixo do
limite de corrente.

| 9130.emf

Area de bloqueio

Par. ID710

\

Par. D712

Figura 77. Definigbes das caracteristicas de bloqueio, ID 710 = P3.9.3.2 Corrente
de blogueio, ID 712 = P3.9.3.4 Limite de frequéncia de bloqueio

P3.9.3.3 LIMITE DE TEMPO DE BLOQUEIO (ID 711)
Este tempo pode ser definido entre 1,0 e 120,0 s.

Este é o tempo maximo permitido para uma fase de bloqueio. O tempo de blogueio é contado
por um contador crescente/decrescente interno.

Se o valor do contador do tempo de bloqueio ultrapassar este limite, a proteccao ird provocar
um disparo (consulte P3.9.3.1).
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8.7.3 PROTECGAO CONTRA SUBCARGA (BOMBA SECRA)

A finalidade da proteccao contra subcarga do motor é a de assegurar a presenca de carga no
motor quando a unidade estd em funcionamento. Se o motor perder a carga, pode haver um
problema no processo, como, por exemplo, uma correia partida ou uma bomba seca.

A proteccao contra subcarga do motor pode ser ajustada definindo a curva de subcarga com
os parametros P3.9.4.2 (Proteccdo contra subcarga: Carga na area de desexcitacdo) e
P3.9.4.3 (Carga de frequéncia zero). A curva de subcarga é uma curva quadratica definida
entre a frequéncia zero e o ponto de desexcitacao. A proteccao nao esta activa abaixo de 5 Hz
(o contador do tempo de subcarga esta parado).

Os valores de binario para definir a curva de subcarga sao definidos em percentagem
correspondente ao binario nominal do motor. Os dados da placa de caracteristicas do motor,
o parametro de corrente nominal do motor e a corrente nominal IH da unidade sao usados para
determinar a proporcao de escala para o valor de binario interno. Se nao for usado o valor
nominal do motor para a unidade, a precisao do calculo de binario diminui.

NOTA! Se usar cabos do motor longos (méax. 100 m) com unidades pequenas (< 1,5 kW), a
corrente do motor medida pela unidade pode ser muito superior a corrente real do motor
devido as correntes capacitivas no cabo do motor. Tenha isto em consideracao para a
configuracao das funcoes de proteccao contra bloqueio.

P3.9.4.2 PROTECCAO CONTRA SUBCARGA: CARGA NA AREA DE DESEXCITACAO (ID 714)
O limite de binario pode ser definido entre 10,0-150,0% X T, ,motor.

Este parametro fornece o valor para o bindrio minimo permitido quando a frequéncia de saida
estd acima do ponto de desexcitacao.

Se alterar o parametro P3.1.1.4 (Corrente nominal do motor), este pardametro é
automaticamente reposto no valor predefinido.

A Binario

Par.
ID714

Par.
ID715

Area de suljcarga

vy—

5 Hz Ponto
de desexcitacao  g9137.emr

Figura 78. Definicdo de carga minima, ID 714 = P3.9.4.2 Proteccdo contra subcarga:
Carga na area de desexcitacdo, ID 715 = P3.9.4.3 Proteccdo contra subcarga:
Carga de frequéncia zero
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P3.9.4.4 PROTECCAO CONTRA SUBCARGA: LIMITE DE TEMPO (ID 716)
Este tempo pode ser definido entre 2,0 e 600,0 s.

Este é o tempo maximo permitido para a presenca de um estado de subcarga. Um contador
crescente/decrescente interno faz a contagem do tempo de subcarga acumulado. Se o valor
do contador de subcarga ultrapassar este limite, a proteccao irad provocar um disparo de
acordo com o parametro P3.9.4.1. Se a unidade for parada, o contador de subcarga é reposto
a zero. Consulte a Figura 79. abaixo.

A Contador do tempo de subcarga
Area de disparo
Par. ID716 +
\
|
' Disparo/
: aviso
1 par. ID713
|
|
|
|
|
: Tempo
Subcarga - — -~
Sem subcar. — L L
9132.emf

Figura 79. Funcdo de contador do tempo de subcarga, ID 713 = P3.9.4.1 Falha
de subcarga, ID 716 = P3.9.4.4 Proteccdo contra subcarga: limite de tempo

P3.9.5.1 MoDO DE PARAGEM RAPIDA (ID 1276)

P3.5.1.26 ACTIVACAO DE PARAGEM RAPIDA (ID 1213)

P3.9.5.3 TEMPO DE DESACELERACAO DE PARAGEM RAPIDA (ID 1256)
P3.9.5.4 RESPOSTA A FALHA DE PARAGEM RAPIDA (ID 744)

A funcao de Paragem rapida é uma forma de parar excepcionalmente a unidade a partir da
E/S ou do bus de campo, numa situacao excepcional. A unidade pode ser obrigada a
desacelerar e parar de acordo com um método definido separadamente quando a Paragem
rapida esta activada. Também se pode definir um alarme ou uma resposta a falha para deixar
uma marca no historico de falhas a indicar o pedido de uma paragem rapida, se for necessario
um reset para reiniciar.

NOTA! A Paragem répida nao é uma paragem de emergéncia nem uma funcao de seguranca!
E aconselhavel que uma paragem de emergéncia corte fisicamente a alimentacao eléctrica
para o motor.
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FB ‘ Palavra controlo.B12

E/S‘ Parag. rapida activ. Funcionamento

normal

ou

Paragem
ENT 1 rapida activada
ENT 2
Sim

v

Inicie a sequéncia
de paragem de
acordo com o
"Modo de
paragem rapida" e
o "Tempo de
desaceleragao de
paragem rapida"

Unidade parada?

Sim

v

Unidade forgcada
para o modo "Nao
pronto" e
alarme/falha
accionados de
acordo com a
"Resposta a falha
de paragem rapida"

Paragem
rapida activada

9124.emf

Figura 80. Légica de paragem rapida
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P3.9.8.1 PROTECCAO DE ENTRADA ANALOGICA BAIXA (ID 767)
Este parametro define se a Proteccao Al baixa é usada ou nao.

A proteccao Al baixa é usada para detectar falhas do sinal de entrada analdgica, se o sinal de
entrada usado como referéncia de frequéncia ou referéncia de binario ou os controladores
PID/ExtPID estiverem configurados para usar sinais de entrada analdgica.

O utilizador pode seleccionar se a proteccao é activada apenas quando a unidade esta em
estado de marcha ou, respectivamente, nos estados de Marcha e Paragem. A resposta a Falha
Al baixa pode ser seleccionada pelo parametro P3.9.8.2 Falha Al baixa.

Tabela 127. Definigbes de protecgdo Al baixa

Numero < -
= Nome da opcao Descricao
da opcao ; ;
1 Proteccao desactivada
2 Proteccao activada no A proteccao so fica activada quando a
estado de marcha unidade se encontra no estado de marcha
3 Proteccao activadaem |A proteccao é activada nos estados de
marcha e paragem marcha e de paragem
P3.9.8.2 FALHA DE ENTRADA ANALOGICA BAIXA (ID 700)

Este pardametro define a resposta para F50 - Falha Al baixa (ID da falha: 1050) se a Proteccao
Al baixa estiver activada pelo parametro 3.9.8.1.

A proteccao Al baixa monitoriza o nivel de sinal das entradas analdgicas 1-6. As falhas ou
alarmes de Al baixa sao gerados se o parametro P3.9.8.1 Proteccao Al baixa estiver activado e
o sinal de entrada analdgica ficar abaixo de 50% da gama de sinal minima definida durante 3
segundos.

Tabela 128.
::;‘)ig% Nome da opcao Descricao

1 Alarme

2 Alarme 0 P3.9.1.13 é definido para a referéncia
de frequéncia

3 Alarme A ultima frequéncia valida é mantida
como referéncia de frequéncia

4 Falha Parar de acordo com o modo de paragem
P3.2.5

5 Falha Parar por inércia

NOTA! A resposta 3 de Falha Al baixa (Alarme + Freq.2 Anterior) s6 pode ser usada se a entrada
analogica 1 ou a entrada analdgica 2 for usada como referéncia de frequéncia.
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8.8 RESET AUTOMATICO

P3.10.1 RESET AuTOMATICO (ID 731)
Activa o Reset automatico apos falha com este parametro.

NOTA! o reset automatico s6 é permitido para determinadas falhas. Atribuindo aos
parametros P3.10.6 a P3.10.13 o valor 0 ou 1 pode permitir ou negar o reset automatico apds
as falhas respectivas.

P3.10.3 TEMPO DE ESPERA (ID 717)
P3.10.4 RESET AUTOMATICO: TEMPO DE TENTATIVA (ID 718)
P3.10.5 NUMERO DE TENTATIVAS (ID 759)

A funcao de reset automatico faz o reset das falhas que surgem durante o tempo definido com
este parametro. Se o numero de falhas durante o tempo de tentativa exceder o valor do
parametro P3.10.5, é gerada uma falha permanente. Caso contrario, a falha é eliminada depois
de o tempo de teste ter decorrido e a falha seguinte inicia novamente a contagem do tempo de
teste.

O parametro P3.10.5 determina o nUmero maximo de tentativas de reset automatico de falhas
durante o tempo de tentativa definido com este parametro. A contagem de tempo comeca a
partir do primeiro reset automatico. O nUmero maximo é independente do tipo de falha.

Tempo Tempo Tempo
de espera de espera de espera
1 ID717 T ID717 T‘ID717
Disparador
de falha
Alarme
Reset 1 Reset 2
Reset T T
automatico
Tem_po Tempo de tentativa -
de tentativa D718
Falha activa ’—L
9096.emf
Numero de tentativas: (ID759 = 2)

Figura 81. Funcdo de reset automatico, ID = 717 P3.10.3 Tempo de espera,
P3.10.4 Tempo de tentativa, ID 759 = P3.10.5 Numero de tentativas
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8.9 FUNGOES DO TEMPORIZADOR

As funcoes de tempo (Canais Temporizados) do Vacon® 100 permitem-lhe programar funcoes
para serem controladas pelo RTC (Reldgio em Tempo Real] interno. Praticamente todas as
funcoes que podem ser controladas por uma entrada digital também podem ser controladas
por um Canal Temporizado. Em vez de ter um PLC externo a controlar uma entrada digital,
pode programar os intervalos de “fecho” e de "abertura” da entrada internamente.

NOTA! Sé podera retirar o maximo partido das funcoes deste grupo de parametros se tiver
sido instalada a pilha (opcional) e se tiverem sido correctamente feitas as definicdes do Reldgio
em Tempo Real durante o Assistente de Programacao (consulte 2 e a pagina 3). Nao é
recomendavel usar estas funcoes sem o apoio da pilha porque as definicdes de hora e data da
unidade serao reiniciadas a cada desactivacao se nao for instalada uma pilha para o RTC.

Canais temporizados

A ldgica de ligar/desligar para os Canais temporizados é configurada com a atribuicao de
Intervalos e/ou Temporizadores. Um Canal temporizado pode ser controlado por vérios
Intervalos ou Temporizadores, atribuindo o nUmero necessario destes ao Canal temporizado.

Atrlbulr aCanal

Intervalo 1 -
CanalTemporizado 1

Intervalo 2

Intervalo 3

Intervalo 4

CanalTemporizado 2

NI AN

Intervalo 5

Temporizador 1

Temporizador 2
CanalTemporizado 3
Temporizador 3

9146.emf

YA YA YA YAYS

Figura 82. Os intervalos e os temporizadores podem ser atribuidos a canais temporizados
de forma flexivel. Cada intervalo e temporizador tem um parédmetro
proprio para atribuicdo a um canal temporizado.

Intervalos

A cada intervalo é atribuido um "Tempo LIGADO" e um "Tempo DESLIGADO" através de
parametros. Este é o periodo diario em que o intervalo estara activo durante os dias definidos
com os parametros "Do dia" e "Ao dia". Por exemplo, a definicao de parametro abaixo significa
que o intervalo estd activo das 7 as 9 da manha durante todos os dias da semana (Segunda a
Sexta). 0 Canal Temporizado a que ¢ atribuido este Intervalo serd visto como uma "entrada
digital virtual” fechada durante esse periodo.

Tempo LIGADO: 07:00:00
Tempo DESLIGADO: 09:00:00
Do dia: Segunda-feira

Ao dia: Sexta-feira
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Temporizadores

Os temporizadores podem ser usados para definir o Canal Temporizado activo durante um
determinado tempo por meio de um comando de uma entrada digital (ou de um Canal
Temporizado).

Os parametros abaixo activam o Temporizador quando a Entrada Digital 1 na Ranhura A for
fechada e mantida activa durante 30 s depois de ser aberta.

Duracao: 30 s
Temporizador: ENTdig RanhuraA.1

Sugestao! pode ser usada uma duracao de 0 segundos para simples sobreposicao de um canal
temporizado activado a partir de uma entrada digital sem nenhum atraso de desligar apds o
pulso descendente.

EXEMPLO
Problema:

Temos um inversor de CA para ar condicionado num armazém. Tem de funcionar entre as

7 e as 17 horas durante a semana e entre as 9 a as 13 aos fins-de-semana. Adicionalmente,
precisamos da capacidade de forcar manualmente a unidade para funcionar fora do horario de
funcionamento se houver pessoas nas instalacoes e para que se mantenha em funcionamento
nos 30 min. posteriores.

Solucao:

Precisamos de definir dois intervalos, um para a semana e outro para o fim-de-semana.
Também é necessario um Temporizador para activacao fora do horario de expediente. Segue-
se um exemplo de configuracao.

Intervalo 1:

P3.12.1.1: Tempo LIGADO: 07:00:00

P3.12.1.2: Tempo DESLIGADO: 17:00:00

P3.12.1.3: Dias: Segunda-feira, Terca-feira, Quarta-feira, Quinta-feira, Sexta-feira
P3.12.1.4: Atribuir a canal: Canal temporizado 1

STOP |( ; READY ‘ | 1/0 STOP ‘1 ; READY | ‘ 1/0 STOP |1 ; READY | | 1/0

Interval 1 | Days S Days
O He i Y

D:1466 M3.12.1.3 0 : M3.12.1.3 : M3.12.1.3.1
Oi ON Time [] sunday
®
o 07:00:00 @ [[] Monday @
[} OFF Time [[] Tuesday
@ Help
s 17:00:00 [] Wednesday /\
Days add to £ it [[] rhursday v
o favorites

L« 0 @ [] rFricay

9158.emf

Figura 83.
Intervalo 2:

P3.12.2.1: Tempo LIGADO: 09:00:00

P3.12.2.2: Tempo DESLIGADO: 13:00:00
P3.12.2.3: Dias: Sabado, Domingo

P3.12.2.4: Atribuir aCanal: Canal temporizado 1
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Temporizador 1

A derivacdo manual pode ser feita por uma entrada digital 1 na ranhura A (através de um
interruptor diferente ou de ligacdo a iluminacao).

P3.12.6.1: Duracdo: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Atribuir a canal: Canal temporizado 1

P3.12.6.2: Temporizador 1: ENTdig RanhuraA.1 (Parémetro no menu de entradas digitais.)
Finalmente, seleccione o Canal 1 para o comando de Marcha E/S.

P3.5.1.1: Sinal de controlo 1 A: Canal temporizado 1

Intervalo 1
Dias = Segunda a Sexta
LIGAR = 07:00:00 h DESLIGAR = 17:00:00 h

G Sinalctrl 1A -~

Intervalo 2
Dias = Sabado e Domingo
LIGAR = 09:00:00 h DESLIGAR = 13:00:00 h

Canal temporizado 1 } ------ Iniciar/Parar

Entrada digital 1 na Ranhura A

Temporizador 1
Duracao = 1800 s 9136, emf

Figura 84. Configuragéo final em que o Canal temporizado 1 é usado como sinal de controlo
para o comando de arranque em vez de uma entrada digital.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 211 DESCRIGOES DE PARAMETROS

8.10 CONTROLADOR 1 PID
P3.13.1.9 ZONA MORTA (ID 1056)

P3.13.1.10 ATRASO DE ZONA MORTA (ID 1057)

A saida do controlador PID é bloqueada se o valor real permanecer dentro da area de zona
morta em torno da referéncia por um tempo predefinido. Esta funcao ird impedir movimento
e desgaste desnecessarios dos actuadores como, por exemplo, as valvulas.

Zona morta (ID1056) Referéncia

Atraso de zona morta Valor real
ID1057) :

\

\

Saida blogqueada

9097.emf

Figura 85. Zona morta

8.10.1 FEEDFORWARD

P3.13.4.1 FUNCAO DE FEEDFORWARD (ID 1059)

Afuncao de feedforward normalmente precisa de modelos de processo precisos, mas, para os
casos mais simples, basta um tipo de ganho + compensacao de feedforward. O controlo de
feedforward n&o usa quaisquer medicdes de feedback do valor do processo controlado (nivel
de dgua no exemplo 1 abaixo). O controlo de feedforward Vacon usa outras medicées que
afectam indirectamente o valor do processo controlado.

Exemplo 1:

Controlo do nivel de dgua de um depdsito através do controlo de fluxo. O nivel de agua
pretendido foi definido como um valor de referéncia e o nivel real como feedback. O sinal de
controlo actua no fluxo de entrada.

O fluxo de saida pode ser interpretado como uma perturbacao que pode ser medida. Com base
nas medicoes da perturbacao, podemos tentar compensa-la por controlo de feedforward
simples (ganho e compensacao) que ¢ adicionado a saida PID.

Desta forma, o controlador ird reagir muito mais rapidamente as alteracoes do que se apenas
tivesse sido medido o nivel.
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Figura 86. Controlo de feedforward

8.10.2 FUNGAO DE SUSPENSAO

Esta funcao coloca a unidade em modo de suspensao se a frequéncia permanecer abaixo

do limite de suspensao por um periodo superior ao definido em Atraso de Suspensao. Isto
significa que o comando de arranque fica ligado, mas o pedido de marcha é desactivado.
Quando o valor real ficar inferior ou superior ao nivel de reactivacao, dependendo do modo
de activacao, a unidade voltara a activar o pedido de marcha se o comando de arranque ainda
estiver ligado. Desse modo, a unidade é reactivada.

P3.13.5.1 LIMITE 1 DE FREQUENCIA DE SUSPENSAO (ID 1016)
P3.13.5.2 ATRASO 1 DE SUSPENSAoO (ID 1017)
P3.13.5.3 NIVEL DE REACTIVACAO (ID 1018)

Esta funcao coloca a unidade em modo de suspensao se a frequéncia permanecer abaixo do
limite de suspensdo por um periodo superior ao definido em Atraso de Suspensao (P3.13.5.2).
Isto significa que o comando de arranque fica ligado, mas o pedido de marcha é desactivado.
Quando o valor real ficar inferior ou superior ao nivel de reactivacao, dependendo do modo de
activacao definido, a unidade voltara a activar o pedido de marcha se o comando de arranque
ainda estiver ligado.
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Valor real
Nivel de reactivacdo |
(ID1018) -
-
_—
E o Atraso de suspensao
requenc\la (1D1017)
Limite ‘ N
de suspensao : £
(ID1016) oS
(o)
£
Regulacao de modo Suspensao Regulacdo de modo

Figura 87. Limite de suspensdo, Atraso de suspensdo, Nivel de reactivacdo

P3.13.5.4 REFORCO DE SUSPENSAO VR 1 (ID 1793)
P3.13.5.9 REFORCO DE SUSPENSAO VR 2 (ID 1794)

O aumento automatico do valor de referéncia de regulacao PID antes de entrar no estado
de suspensao permite construir um valor de processo mais elevado e, por conseguinte,
manter o estado de suspensao durante mais tempo, mesmo com alguma fuga moderada.

0O nivel de reforco é aplicado apos as condicoes normais de entrada no estado de suspensao
(limite de frequéncia e atraso) serem positivamente verificadas. Apds o incremento no valor de
referéncia ter sido atingido pelo valor real, o incremento no valor de referéncia é limpo e
a unidade entra no estado de suspensao, parando o motor.

0 incremento de reforco serad positivo com regulacao PID directa (P3.13.1.8 = Normal),
e negativo com regulacdo PID inversa (P3.13.1.8 = Invertido).

Se o valor real nao atingir o valor de referéncia incrementado, o valor de reforco é limpo na
mesma apods o tempo definido no P3.13.5.5. Neste caso, a unidade regressa a regulacao
normal com valor de referéncia normal.

Numa configuracao Multibomba: se durante o reforco for iniciada uma bomba auxiliar,
a sequéncia de reforco é abortada e a regulacao normal é retomada.
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8.10.3 SUPERVISAO DE FEEDBACK

A supervisao de feedback é usada para assegurar a permanéncia do Valor de feedback PID
(valor real do processo) dentro dos limites predefinidos. Com esta funcdo pode, por exemplo,
detectar o rebentamento de uma tubagem e impedir uma inundacao desnecessaria.

P3.13.6.1 AUTORIZACAO DE SUPERVISAO DE FEEDBACK (ID 735)

Estes parametros definem o intervalo dentro do qual o valor do sinal de Feedback PID deve
permanecer numa situacao normal. Se o sinal de Feedback PID ficar inferior ou superior ao
intervalo de supervisao definido por um tempo superior ao definido como Atraso, sera
accionada uma falha de Supervisao PID (F101).

Limite
superior

(ID736)

Valor real;

Referéncia

Limite
inferior

(ID758)

Atraso (ID737)

9100.emf

Regulacdo de modo Alarme ou falha

Figura 88. Supervisado de feedback
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8.10.4 COMPENSR(_;EO DE PERDA DE PRESSAO

Os limites superior e inferior em torno da referéncia estao definidos. Quando o valor real fica
inferior ou superior ao limite, o contador comeca a contar em direccio ao Atraso (P3.13.6.4).
Quando o valor real estd dentro da area permitida, o mesmo contador passa a fazer a
contagem decrescente. Sempre que o contador estiver superior ao Atraso, é gerado um
alarme ou uma falha (dependendo da resposta seleccionada com o parametro P3.13.6.5).

Pressao
Sem fluxo
//
//

Comprimento da tubagem

Posicao 1 A A Posicao2 )\ A

9101.emf

Figura 89. Posicdo do sensor de pressao (PT)

Ao pressurizar uma tubagem longa com muitas saidas, o melhor local para o sensor seria
provavelmente a meio da parte final da tubagem (Posicao 2). Porém, os sensores podem ser
colocados directamente depois da bomba, por exemplo. Isto permitira a pressao correcta
imediatamente apos a bomba, mas, mais a jusante na tubagem, a pressao ira diminuir
consoante o fluxo.

P3.13.7.1 AUTORIZACAO DE VALOR DE REFERENCIA 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 COMPENSACAO MAX. DE VALOR DE REFERENCIA 1 (ID 1190)

O sensor esta colocado na Posicao 1. A pressao na tubagem permanece constante quando nao
ha fluxo. Porém, com fluxo, a pressao ira diminuir mais a jusante na tubagem. Isto pode ser
compensado aumentando o valor de referéncia a medida que o fluxo aumenta. Neste caso, o
fluxo é calculado pela frequéncia de saida e o valor de referéncia é linearmente aumentado
com o fluxo, como na Figura 90. abaixo.
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Valor de referéncia
A
Valor de referéncia + Compensacao max.

Valor de referéncia

>
>

Freg. min. e fluxo Freg. max. e fluxo
Pressao
A
A Co
Sem fluxo m fluxo e cOMmpensac3o
//
//

>

Comprimento da tubagem

Posicao 1 Posicao 2

9102.emf

Figura 90. Autorizacdo do valor de referéncia 1 para compensacdo de perda de pressdo
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8.10.5 ENCHIMENTO SUAVE

A funcao de enchimento suave ¢ utilizada para colocar o processo num determinado nivel a
baixa velocidade antes do inicio do controlo pelo controlador PID. Esta funcao pode ser usada
para, por exemplo, encher uma tubagem vazia lentamente, evitando "golpes de arietes” que,
de outro modo, poderiam romper a tubagem.

E recomendavel usar a funcao de Enchimento Suave sempre que se usar a funcionalidade
Multibomba.

P3.13.8.1 FUNCAO DE ENCHIMENTO SUAVE (ID 1094)
Este parémetro define o modo de funcionamento da funcao de enchimento suave.

A utilizacdo da funcao de enchimento suave num sistema Multibomba é recomendada para
evitar "golpes de arietes” que poderiam romper a tubagem.

0 = Desactivado

A funcao de enchimento suave esta desactivada e nao é utilizada.

1 = Activado (Nivel)

A funcao de enchimento suave esta activada. Quando a unidade é iniciada, funciona a uma
frequéncia constante (P3.13.8.2 Frequéncia de enchimento suave) até o sinal de feedback PID
atingir o nivel de enchimento suave (P3.13.8.3 Nivel de enchimento suave). Quando o nivel de
enchimento suave ¢ atingido, o controlador PID inicia a regulacao.

Além disso, se o nivel de enchimento suave nao for obtido dentro do tempo limite de
enchimento suave (P3.13.8.4 Tempo limite de enchimento suave), é gerada uma falha de
enchimento suave (se P3.13.8.4 Tempo limite de enchimento suave for definido com um valor
superior a zero).

0 modo de enchimento suave é normalmente utilizado em instalacoes verticais.

2 = Activado [Tempo limite)

A funcao de enchimento suave esta activada. Quando a unidade é iniciada, funciona a uma
frequéncia constante (P3.13.8.2 Frequéncia de enchimento suave) até o tempo de enchimento
suave (P3.13.8.4 Tempo limite de enchimento suave) ter decorrido. Apds o tempo limite de
enchimento suave, o controlador PID inicia a regulacao.

Neste modo, a falha de enchimento suave nao esta disponivel.
Este modo de enchimento suave é normalmente utilizado em instalacoes horizontais.

P3.13.8.2 FREQUENCIA DE ENCHIMENTO SUAVE (ID 1055)

O parametro define a referéncia de frequéncia constante que é utilizada quando a funcao de
enchimento suave esta activa.

P3.13.8.3 NIVEL DE ENCHIMENTO SUAVE (ID 1095)

0 parametro sé é usado se a opcao "Activado (Nivel]” for seleccionada para o pardmetro da
funcdo de enchimento suave (P3.13.8.1 Funcdo de enchimento suave).

0 parametro define o nivel de sinal de feedback PID que tem de ser atingido para que a funcao
de enchimento suave seja desactivada e o controlador PID inicie a regulacao.
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P3.13.8.4 TEMPO LIMITE DE ENCHIMENTO SUAVE (ID 1096)
O funcionamento do parametro depende da seleccao do parametro da funcao de enchimento
suave (P3.13.8.1 Funcao de enchimento suave).

Se a opcao "Activado (Nivel]" for seleccionada para o parémetro da funcdo de enchimento
suave (P3.13.8.1 Funcao de enchimento suave), este pardmetro define o tempo limite apds o
qual a falha de enchimento suave é gerada [(se o nivel de enchimento suave definido n3o for
atingido).

Se a opcao "Activado (Tempo limite)" for seleccionada para o parédmetro da funcao de
enchimento suave (P3.13.8.1 Funcao de enchimento suave), este parametro define o periodo
de tempo durante o qual a unidade funciona na frequéncia de enchimento suave constante
(P3.13.8.2 Frequéncia de enchimento suave) antes de o controlador PID iniciar a regulacao.

P3.13.8.5 RESPOSTA A FALHA DE ENCHIMENTO SUAVE (ID 738)
Seleccao de resposta a falha para F100 - Falha de tempo limite de enchimento suave PID.

0 =Sem accao
1 =Alarme
2 = Falha (parar conforme o modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre]

__Rif.ﬂ?ﬂ?E.Ji ....... S e -
. \
i Valor real
. ._.__Niveldeenchimentosuave _ _ ~
i
i
i
i
i
i
|
|
! /’
| N
| Frequéncia
I - |
! ! Frequéncia de enchimento suave
By T A e e —— —_
| |
| |
| |
| |
\d A4
Modo de enchimento suave Regulacao de modo 9105.emf

Figura 91.Fungéo de enchimento suave
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8.10.6 SUSPENSAO - FUNCAO DE DETECCAO DE AUSENCIA DE EXIGENCIA

O valor de referéncia é atingido e a referéncia de frequéncia é constante dentro de uma faixa
de intervalo de parametro, que é imediatamente acima do limite de frequéncia de suspensao.
E adicionada uma polarizacdo temporaria ao valor real. Se a exigéncia estiver ausente, isto ird
colocar a frequéncia de saida abaixo do limite de frequéncia de suspensao. Se o valor real
permanecer estavel, a unidade sera forcada a entrar em suspensao. Consulte a Figura 92.
abaixo.

Especificamente, se Erro (Valor de referéncia-real) estiver dentro de uma determinada faixa
de histerese ao longo de zero:

Histerese de erro de SNDD < = Erro < = Histerese de erro de SNDD

e a relacao seguinte for verdadeira para a quantidade de tempo definida pelo tempo de
supervisao de SNDD:

Méx.[Frequéncia de saidal(t]] - Min.[Frequéncia de saidalt]] < Hist, freq.2 SNDD

E adicionado um valor de polarizacao temporario ao valor real. Se a frequéncia de saida descer
abaixo do limite de frequéncia de suspensao para o periodo de tempo necessario enquanto
Erro permanece na faixa, a unidade entra em modo de suspensao e a polarizacao do valor real
é removida.

Se ocorrer alguma das seguintes condicdes:

- 0 erro excede a faixa de histerese

- A variacao da frequéncia de saida excede a histerese de frequéncia de SNDD
a polarizacao do valor real é removida e o funcionamento normal é retomado.

0 incremento de polarizacdo do valor real serd positivo com regulacdo PID directa (P3.13.1.8
= Normal, e negativo com regulacdo PID inversa (P3.13.1.8 = Invertido).

A funcao é activada pelo parametro de activacao de SNDD. A funcao ficara inactiva se algum
dos parametros relacionados = 0.
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3094.emf

Figura 92. Suspenséo, deteccdo de auséncia de exigéncia

A = A frequéncia de saida esta dentro da histerese para o periodo de tempo determinado,
a polarizacao é adicionada ao valor real aqui

B = A entrar em modo de suspensao aqui

C = Histerese de frequéncia de SNDD (P3.13.10.3)

D = Tempo de supervisao de SNDD (P3.13.10.4)

E = Tempo de atraso de suspensao (P3.13.5.2)

F = Unidade de processo (P3.13.1.4)

G = Faixa de erro ao longo de zero

H=Erro

| = Polarizacao do valor real
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8.10.7 SUPERVISAO DA PRESSAO DE ENTRADA

Afuncao de Supervisdo da presséao de entrada é usada para supervisionar a presenca de agua
suficiente na entrada da bomba, para impedir que esta aspire ar ou cause cavitacao devido

a aspiracao. Esta funcao requer a instalacao de um sensor de pressao na entrada da bomba,
consulte a Figura 93.

Se a pressao na entrada da bomba descer abaixo do limite de alarme definido, é accionado um
alarme e a pressao de saida da bomba é reduzida através da diminuicao do valor do ponto de
referéncia do controlador PID. Se a pressao de entrada continuar a diminuir abaixo do limite
de falha, a bomba é parada e é accionada uma falha.

3~

ol

3080.emf

Figura 93. Local do sensor de pressdo (PT), I = entrada, O = saida

Pressdo de entrada
A

Monitorizacdo da pressdo de entrada

Nivel do alarme
de supervisao

Nivel de falha
de supervisao
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Valor de ref.2 PID falha de i falhade
A supervisao | | supervisao
P [ —
Valor de ref.2 PID — s boomonoeeenooeeend oo
| Reducdo do valor
ref.2 PID
Alarme de pressao
de entrada |
(Sinal de saida digital)

Motor em . Sim
funcionamento |

9213.emf

Figura 94. Supervisdo da pressédo de entrada

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




DESCRIGOES DE PARAMETROS VACON ® 222

8.11 FUNGAO MULTIBOMBA

A funcao Multibomba foi concebida para controlar um sistema com um maximo de 8 motores
(por exemplo, bombas ou compressores) a funcionar em paralelo. O controlador PID interno
da unidade regula o sistema colocando a funcionar o nimero de motores necessario e
controlando a velocidade do(s) motor(es) consoante a exigéncia.

8.11.1 LISTA DE VERIFICAGAO PARA COLOCAGAO EM SERVIGO DO SISTEMA
MuLTIBOMBA (VARIAS UNIDADES)

A lista de verificacao seguinte ira ajuda-lo a configurar as definicoes basicas do sistema
Multibomba (vérias unidades). Se estiver a utilizar o teclado para a parametrizacao,
o0 assistente de aplicacao também ird ajuda-lo com estas definicoes basicas.

Inicie a colocacao em servico com as unidades que tém sinal de feedback PID (por exemplo,
sensor de pressao) ligado a uma entrada analdgica (predefinicdo: Al2). Percorra todas as
unidades do sistema.

Verifique as ligacoes eléctricas.

* Ligacdes de alimentacdo (cabo da rede eléctrica, cabo do motor): Consulte
o manual de instalacao da unidade.

» Cabos de controlo (E/S, sensor de feedback PID, comunicacdo): Consulte
o esquema das ligacdes eléctricas no capitulo 1.5.4.2 e as ligacoes de E/S
1 predefinidas no capitulo 1.5.4.1.

* Certifique-se de que o comando de arranque esta ligado a todas as unidades
do sistema (por predefinicdo, DI1).

* Se for necessaria redundancia, certifique-se de que o sinal de feedback PID
(por predefinicdo: Al2) esta ligado a, pelo menos, duas unidades. Consulte as
instrucoes para ligacoes eléctricas no capitulo 1.5.4.2.

Inicie a unidade e inicie a parametrizacao.

* |Inicie a parametrizacao com as unidades que tém sinal de feedback PID ligado.
2 Estas unidades destinam-se a funcionar como “unidades principais” (do sistema
Multibomba).

» A parametrizacao pode ser feita, por exemplo, com o teclado ou a ferramenta
do PC.

Seleccione a configuracao da aplicacao "Multibomba (varias unidades)” com
o parametro P1.2.

e A maioria das definicdes e configuracoes relacionadas com multibomba sao feitas
automaticamente quando a aplicacdo "Multibomba (varias unidades)” é
3 seleccionada com o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212). Consulte o cap. 1.4.4.

e Se estiver a utilizar o teclado para a parametrizacao, o assistente de aplicacao
sera iniciado quando o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212) for alterado. O assistente
de aplicacao irad ajuda-lo com as perguntas mais comuns relacionadas com
Multibomba.

Defina os parametros do motor.

4 * Defina os parametros da placa de identificacao do motor de acordo com a placa de
caracteristicas do motor.
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Defina o nimero total de unidades utilizado no sistema Multibomba.

* Este valor é definido com o parametro P1.35.11 (menu de pardmetros de

5 Definicdo rapida).

* O mesmo parametro pode ser encontrado no menu Parametros -> Grupo 3.15 -»

P3.15.2
* Por predefinicao, o sistema Multibomba é configurado para 3 bombas (unidades).

Seleccione o modo de operacao da unidade no sistema Multibomba

* Aceda ao parametro P1.35.13 (menu de parametros de Definicdo rapidal.

6 * O mesmo parametro pode ser encontrado no menu Parametros -> Grupo 3.15 -»
P3.15.4

e Seleccione "Unidade principal” se estiver ligado um sinal de feedback PID
(por exemplo, sensor de pressao) a esta unidade.

* Seleccione "Unidade auxiliar” se o sinal de feedback PID nao estiver disponivel.
Defina o nimero de ID da bomba.

* Aceda ao parametro P1.35.12 (menu de parametros de Definicao rapida).

¢ 0 mesmo parametro pode ser encontrado no menu Parametros -> Grupo 3.15 -»
P3.15.3

e Cada unidade no sistema Multibomba tem de ter um ndmero de ID exclusivo.
7 Os numeros de ID tém de estar por ordem numérica, a comecar pelo niumero 1.

* N3o pode ser utilizado o mesmo numero de ID para varias unidades. Caso
contrario, a comunicacao entre as unidades nao funcionara correctamente.

* As unidades que tém um sinal de feedback PID ligado tém normalmente os
numeros de ID mais baixos (por exemplo, ID 1 e ID 2] para permitir o atraso de
arranque mais curto possivel ao iniciar o sistema.

Configure a funcao de encravamento.

* Aceda ao parametro P1.35.14 (menu de parametros de Definicdo rapida).

* O mesmo parametro pode ser encontrado no menu Parametros -> Grupo 3.15 -»
P3.15.5

8 e Por predefinicao, a funcao de encravamento é activada.

e Seleccione "Activado” se o sinal de encravamento estiver ligado a entrada digital
DI5 da unidade (sinal de encravamento = sinal de entrada digital que informa se a
bomba esta ou ndo disponivel no sistema Multibombal).

e Caso contrario, seleccione "Nao utilizado"”. Nesse caso, o sistema assume
que todas as bombas no sistema Multibomba estao disponiveis.

Verifique a fonte do sinal de valor de referéncia PID.

* Por predefinicao, o valor de referéncia é obtido da entrada analdgica Al1.
9 * Se for necessario um valor de ponto de referéncia constante (por exemplo,
sempre 5 bar), defina o parametro P1.35.5 Seleccao de fonte 1 do valor de
referéncia para "VR 1 do teclado” e introduza o valor de ponto de referéncia
constante no parametro P1.35.6 VR 1 do teclado.

As definicoes basicas do sistema Multibomba estao configuradas. Pode ser usada a mesma
lista de verificacao para configurar as unidades seguintes no sistema.
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8.11.2 CONFIGURRgaO DO SISTEMA

A funcao Multibomba tem duas configuracdes diferentes, dependendo do nimero de unidades
incluidas no sistema:

Configuracao de unidade individual

0 modo de Unidade individual é concebido para controlar um sistema com uma bomba de
velocidade variavel e até 7 bombas auxiliares. O controlador PID interno da unidade controla a
velocidade de uma bomba e fornece sinais de controlo (através de saidas de relé) para iniciar/
parar as bombas auxiliares. Sao necessarios contactores externos para ligar as bombas
auxiliares a rede de alimentacao.

Iniciar/Parar

3088.emf

Figura 95. Configuracdo de Unidade individual (PT = sensor de pressdo)
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Configuracao com Varias unidades

Os modos de Varias unidades (Varias unidades principais e Varias unidades secundarias) sao
concebidos para controlar um sistema com um maximo de 8 bombas de velocidade variavel.
Cada bomba é controlada pela sua prépria unidade. O controlador PID interno da unidade

regula todas as bombas. As unidades comunicam através de bus de comunicacao
(Modbus RTU].

A figura abaixo apresenta o principio da configuracao com Varias unidades. Consulte também
o esquema geral das ligacoes eléctricas de um sistema multibomba no capitulo 1.5.4.2
Esquema das ligagdes eléctricas do sistema Multibomba (varias unidades).

3~

Iniciar/Parar

| |
ol
| |
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o
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0.

1> L L >
= = = =

| |
I M8 I 3089.emf

Figura 96. Configuracdo com varias unidades (PT = sensor de pressao)
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P3.15.1 Mopo MuLTiBoMBA (ID 1785)
Este par@metro define a configuracao e o modo de funcionamento do sistema Multibomba.

0 = Unidade individual

0 modo de Unidade individual é concebido para controlar um sistema com uma bomba de
velocidade variavel e até 7 bombas auxiliares. O controlador PID interno da unidade controla
a velocidade de uma bomba e fornece sinais de controlo (através de saidas de relé) para
iniciar/parar as bombas auxiliares. Sao necessarios contactores externos para ligar as
bombas auxiliares a rede de alimentacao.

Uma das bombas é ligada a unidade. Esta bomba funciona como bomba de regulacao. Quando
a bomba de regulacdo detecta a exigéncia de mais capacidade (a funcionar na frequéncia
maxima), mas ndo consegue produzi-la sozinha, solicita @ bomba auxiliar seguinte que inicie
através de sinal de saida de relé. Quando a bomba auxiliar ¢ iniciada, a bomba de regulacao
continua a regular, comecando a partir da frequéncia minima.

Quando a bomba de regulacao detecta que existe demasiada capacidade (a funcionar na
frequéncia minima), solicita @ bomba auxiliar iniciada recentemente que pare. Se nao
existirem bombas auxiliares a funcionar quando a bomba de regulacao detectar que existe
demasiada capacidade, esta entrard em modo de suspensao (se a funcdo de suspens3o
estiver activada).

RPM
A
1:méxx. — T T,
fmfn. [ 45’
L -
)F |
5F
0’ Q’ 3095.emf
P1 P2

Figura 97. Regulacdo de bombas no modo de Unidade individual
P1 é a bomba de regulacao
B = Bomba auxiliar ligada a rede eléctrica (Direct-On-Line)
1 = Varias unidades secundarias

0 modo com Varias unidades secundarias é concebido para controlar um sistema com um
maximo de 8 bombas de velocidade variavel. Cada bomba é controlada pela sua prépria
unidade. O controlador PID interno da unidade regula todas as bombas.
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Uma das bombas funciona sempre como bomba de regulacao. Quando a bomba de regulacao
detecta a exigéncia de mais capacidade (a funcionar na frequéncia maximal, mas nao
consegue produzi-la sozinha, solicita a bomba seguinte que inicie através do bus de
comunicacao. A bomba seguinte acelera e comeca a funcionar a velocidade da bomba de
regulacao. Por outras palavras, as bombas auxiliares sequem a velocidade da bomba de
regulacao.

Quando a bomba de regulacao detecta que existe demasiada capacidade (a funcionar na
frequéncia minimal, solicita a bomba iniciada recentemente que pare. Se ndo existirem
bombas auxiliares a funcionar quando a bomba de regulacao detectar que existe demasiada
capacidade, esta entrard em modo de suspensao (se a funcio de suspensao estiver activada).

—

3072.emf

Figura 98. Regulacdo no modo com Varias unidades secundarias. A bomba 1 é de regulacdo
e as bombas 2 e 3 seguem a velocidade da bomba 1, conforme mostrado nas curvas A.

1 = Varias unidades principais

0 modo com Varias unidades principais é concebido para controlar um sistema com um maximo
de 8 bombas de velocidade varidvel. Cada bomba é controlada pela sua préopria unidade. O
controlador PID interno da unidade regula as bombas.

Uma das bombas funciona sempre como bomba de regulacao. Quando a bomba de regulacao
detecta a exigéncia de mais capacidade (a funcionar na frequéncia maxima), mas nao consegue
produzi-la sozinha, fixa-se a uma velocidade de producao constante e solicita a bomba seguinte
que inicie e que inicie a regulacao.

Quando a bomba de regulacao detecta que existe demasiada capacidade (a funcionar na
frequéncia minima), esta para e a bomba a funcionar a uma velocidade de produc&o constante
inicia a regulacao.

Se existirem diversas bombas a funcionar a uma velocidade de producao constante, a bomba
iniciada recentemente inicia a regulacao. Se nao existirem bombas a funcionar a uma
velocidade de producao constante quando a bomba de regulacao detectar que existe demasiada
capacidade, esta entrard em modo de suspensao (se a funcao de suspensao estiver activadal.
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min.

—~+

3073.emf

Figura 99. Regulacdo no modo com Varias unidades principais.
As curvas A mostram a regulacdo das bombas.
B = As bombas sao fixas numa frequéncia de producao constante

P3.15.2 NUMERO DE BOMBAS (ID 1001)

Define o nimero total de bombas na instalacao. O nimero maximo de bombas num sistema
Multibomba é 8.

Este parametro é definido pela instalacao. Se, por exemplo, retirar uma bomba (para
manutenc&o da bomba), este pardmetro ndo necessita de ser alterado.

NOTA! Nos modos com Varias unidades secundarias ou Varias unidades principais, todas as
unidades tém de ter o mesmo valor neste parametro. Caso contrario, a comunicacao entre as
unidades nao funcionara correctamente.

P3.15.3 NUMERO DE ID DA BOMBA (ID 1500)

O parametro so é utilizado nos modos com Varias unidades secundarias e Varias unidades
principais.

Cada unidade (bomba) na instalacdo tem de ter um nimero exclusivo. A primeira unidade no
sistema deve ter sempre o nUmero de ID 1 e os nUmeros das unidades tém de estar por ordem
numeérica.

Abomba nimero 1 é sempre a unidade principal do sistema Multibomba. A unidade niumero 1
controla o processo e o controlador PID. Isto significa que os sinais de feedback PID e valor de
referéncia PID tém de estar ligados a unidade niumero 1.

Se a unidade nimero 1 n3o estiver disponivel no sistema (por exemplo, a unidade esta
desligada ou ndo consegue comunicar com as outras unidades), a unidade seguinte comecara
a funcionar como unidade principal secundaria do sistema Multibomba.
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NOTA! A comunicacao entre as unidades nao funcionara correctamente se:
* Os numeros de ID das bombas ndo estiverem por ordem numérica (a comecar pelo nimero 1) ou,

¢ Duas unidades tiverem o mesmo numero de ID.

P3.15.4 MoDO DE OPERACAO DA UNIDADE (ID 1782)

O parametro so¢ ¢ utilizado se for seleccionado o modo com Varias unidades secundarias ou
Véarias unidades principais com o parametro P3.15.1.

O parametro define se essa unidade consegue funcionar como uma unidade principal do
sistema Multibomba. Pelo menos uma das unidades no sistema Multibomba tem de ser
configurada como unidade principal. Normalmente, a unidade nimero 1 é configurada como
Unidade principal para garantir o atraso de arranque mais curto possivel ao iniciar o sistema.

0 = Unidade auxiliar

A unidade consegue funcionar como unidade secundaria no sistema Multibomba, o que
significa que, por exemplo, os sinais de feedback PID e valor de referéncia PID nao estao
ligados a esta unidade. A unidade apenas cumpre os comandos (comando de arranque e
referéncia de frequéncia) recebidos da unidade principal.

1 = Unidade principal

A unidade consegue funcionar como unidade principal no sistema Multibomba, o que significa
que o controlador PID da unidade esta configurado (parametrizado) e os sinais de feedback PID
e valor de referéncia PID estao ligados a esta unidade. Ao operar como "Unidade principal”,
esta unidade regula o processo e emite comandos de arranque e referéncias de frequéncia
para as outras unidades no sistema.

Redundancia

Se for necessaria redundancia no sistema Multibomba (varias unidades), podem ser
configuradas vérias unidades para o modo de "Unidade principal” (parametro P3.15.4). Isto
significa que, se a unidade principal tiver uma falha e nao conseguir comunicar com as outras
unidades (por exemplo, falha de energia), a unidade seguinte (que esta configurada para o
modo de “"Unidade principal”) comeca a funcionar como unidade principal apés um atraso.

NOTA! Isto exige também que, por exemplo, o sinal de feedback PID esteja ligado a todas as
unidades que estao configuradas para o modo de “Unidade principal”.
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8.11.3 ENCRAVAMENTOS

A funcao de encravamento pode ser usada para inform

ar o sistema Multibomba, através de

sinais de entrada digital, sobre quais as bombas que estdo ou nao disponiveis no sistema.
0 sistema Multibomba controla apenas as bombas com dados de encravamento activos.

Esta funcao pode ser usada para informar o sistema M
das bombas foi removida do sistema para manutencao
normalmente de interruptores do motor.

P3.15.2 FUNCAO DE ENCRAVAMENTO (ID 1001)
Os encravamentos podem ser usados para informar o

ultibomba, por exemplo, de que uma
. Os sinais de encravamento provém

sistema multibomba de que um motor

nao esta disponivel, por exemplo, porque o motor foi removido do sistema para manutencao

ou ignorado para controlo manual.

Active esta funcao para usar os encravamentos. Escolha os estados necessarios para cada

motor através das entradas digitais (parametros P3.5.1
fechada (VERDADEIRO]J, o motor esta disponivel para o
nao sera ligado pela légica multibomba.

8.11.4

E possivel alcancar a melhor precisao e redundancia n

.34 a P3.5.1.37). Se a entrada estiver
sistema multibomba; caso contrario,

LIGQQEO DO SENSOR DE FEEDBACK NUM SISTEMA COM VARIAS UNIDADES

o sistema Multibomba utilizando

sensores (feedback] individuais para cada unidade. Consulte a Figura 100 abaixo.

Unidade 1: Placa de

Terminal

E/S normal

Al2+

Valor real

Entrada analdgica 2 +

Al2-

Entrada analdgica 2 -

(0)4..20 mA

Saida 24 V

Tensé&o auxiliar de 24 V

N[O |[Oo | N

[ 11

GND

EIS de terra

Unidade 2: Placa de

E/S normal

Terminal

Al2+

Valor real

Entrada analdgica 2 +

Al2-

Entrada analdgica 2 -

(0)4..20 mA Saida 24 V

Tens&o auxiliar de 24 V

N[O |[Oo | AN

[ 11

GND

EIS de terra

Unidade 3: Placa de

E/S normal

Terminal

Al2+

Valor real

Entrada analdgica 2 +

Al2-

Entrada analdgica 2 -

—

(0)4..20 mA

Saida 24 V

Tensé&o auxiliar de 24 V

|

GND

E/S de terra

3096.emf

Figura 100. Principio das ligacées eléctricas dos sensores de feedback individuais

Também é possivel utilizar um sensor comum. O sensor (transdutor) pode ser alimentado
utilizando a alimentacao eléctrica externa de 24 V ou a partir da placa de controlo da unidade.
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Unidade 1: Placa de E/S normal

Terminal

- 4 [ A2+ Entrada analégica 2 +

Valor real

+
(&)

Al2- Entrada analdgica 2 -

12 | Saida 24 V Tenséao auxiliar de 24 V
\/ 13 | GND E/S de terra
17 | CM

Comum para DI1-DI6

(0)4.20mA [

Unidade 2: Placa de E/S normal

4 | A2+ Entrada analégica 2 +
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -

12 | Saida 24 V Tenséo auxiliar de 24 V
\/ 13 | GND E/S de terra
Y 17 | CM

Comum para DI1-DI6

Unidade 3: Placa de E/S normal

[ eminsl | soa |
4 |Al2+ Entrada analdgica 2 +
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
12 | Saida 24 V Tensao auxiliar de 24 V
13 | GND E/S de terra
17 | CM Comum para DI1-DI6
3097.emf

Figura 101.Principio das ligagbes eléctricas dos sensores comuns
(alimentados a partir da placa de E/S da unidade)

Alimentacao
externa de 24 V

+

Unidade 1: Placa de E/S normal

Terminal

Valor real - 4 | Al2+ Entrada analdgica 2 +
10)4..20 mA ;J 1 5 |Al2- Entrada analdgica 2 -
- 6 | Saida 24 V Tensé&o auxiliar de 24 V
7 | GND EIS de terra

Unidade 2: Placa de E/S normal

Terminal
— 4 | A2+ Entrada analdgica 2 +
— 5 |Al2- Entrada analdgica 2 -
6 | Saida 24 V Tenséo auxiliar de 24 V
7 | GND EIS de terra

Unidade 3: Placa de E/S normal

e [ s
— 4 | A2+ Entrada analdgica 2 +
5 |Al2- Entrada analdgica 2 -
6 | Saida 24 V Tensdo auxiliar de 24 V
7 | GND EIS de terra
3098.emf

Figura 102. Principio das ligacOes eléctricas dos sensores comuns
(alimentados a partir da alimentacdo externa de 24 V)
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Na configuracao com Varias unidades, as entradas digitais sao isoladas da terra, o que
significa que a entrada digital estad activa quando ligada a GND. O interruptor DIP de isolamento
tem de ser definido para a posicao “Flutuacao”. Consulte a Figura 103. abaixo.

&

DIO's

Entradas digitais

Flutuante
onp/ Ligadaa GND (Predefinicdo!)

000 020000000020
S

[muimnmnimn i i

9109.emf

Figura 103. Interruptor DIP de isolamento

P3.15.6 ROTACAO AUTOMATICA (ID 1027)

Tabela 129.
Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao

0 Desactivado A ordem de prioridade/arranque dos motores é sempre 1-2-3-4-5, em
funcionamento normal. Pode ter sido alterada durante a marcha se
0s encravamentos tiverem sido retirados e recolocados, mas a
prioridade/ordem é sempre reposta apds uma paragem.

1 Activado A funcdo de rotacdo automatica esta activada. A ordem de arranque das
(intervalo) bombas é reordenada em intervalos definidos. O tempo de intervalo entre
os eventos de reordenacdo da ordem de arranque é definido pelo
parametro P3.15.8, Intervalo de rotacao automatica. O temporizador

do intervalo de rotacdo automatica sé funcionara quando o sistema
Multibomba estiver a funcionar.

2 Activado A funcao de rotacao automatica esta activada. A ordem de arranque das
(tempo real) bombas é reordenada em dias da semana seleccionados, a hora definida.
Os dias e a hora de rotacao automatica podem ser definidos com os
pardmetros P3.15.9 e P3.15.10.

NOTA! Este modo requer que a pilha do RTC esteja instalada na unidade.

EXEMPLO:

Na sequéncia de rotacdo automatica, depois de esta ter sido efectuada, o motor com mais
prioridade é colocado em Ultimo e os outros sdo passados uma posicao para a frente:

Ordem/prioridade de arranque dos motores: 1->2->3->4->5

--> Rotagdo automatica -->

Ordem/prioridade de arranque dos motores: 2->3->4->5->1

--> Rotagdo automaética -->

Ordem/prioridade de arranque dos motores: 3->4->5->1->2
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P3.15.7 BOMBAS COM ROTACAO AUTOMATICA

Tabela 130.

(0] £ ‘ Nome da opcao ‘ Descricao

0 Bombas auxiliares 0 motor 1 (motor ligado ao inversor de CA) é controlado
sempre por frequéncia e ndo é afectado por encravamentos.

1 Todas as bombas Todos os motores podem ser controlados e sao afectados
pelos encravamentos.

NOTA! Consulte também o capitulo 1.5.3 Aplicacao Multibomba (unidade individual).

LIGACOES ELECTRICAS

Ha duas formas diferentes de efectuar as ligacoes consoante esteja seleccionado 0 ou 1 como
valor do parametro.

0 = Bombas auxiliares:

O inversor de CA ou o motor de regulacao nao estdo incluidos na ldgica de rotacao automatica
ou de encravamentos. A unidade é ligada directamente ao motor 1, como na Figura 104. abaixo.
Os restantes motores sao auxiliares, ligados a rede por contactores e controlados por relés na
unidade.

——— - 3~ —- -
, =
S8
M1 M2 M3
M1‘RO MZ‘RO M3 RO

. o o

3086.emf

Figura 104. M1-3 RO = Controlo do motor do relé, X = ndo utilizado
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1 = Todas as bombas:

Se o motor de regulacao tiver de ser incluido na logica de rotacao automatica ou de
encravamento, efectue a ligacao de acordo com a Figura 105. abaixo.

Cada motor é controlado por um relé e a ldgica do contactor garante que o primeiro motor
ligado seja sempre ligado a unidade e o seguinte a corrente.

3~

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2

K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3

K1 K11 K2 K21 K3 K3.1

3087.emf

Figura 105. M1-3 RO = Controlo do motor do relé
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P3.15.8 INTERVALO DE ROTACAO AUTOMATICA (ID 1029)

0 paréametro define o intervalo de tempo entre os eventos de rotacdo automatica (a bomba
comeca a alterar a ordem). Este parametro sé é utilizado se for seleccionado o modo de
rotacdo automatica baseado em intervalo [1/Activado (intervalo]] com o pardmetro P3.15.6.

A rotacao automatica sera executada quando forem cumpridas as seguintes condicdes:
* 0 sistema Multibomba esta a funcionar (o comando de arranque esta activo)
e O tempo de intervalo de rotacao automatica expirou

e A bomba de regulacao esta a funcionar abaixo da frequéncia definida com o parametro
P3.15.11 Limite de frequéncia de rotacao automatica

* O niumero de bombas em funcionamento é menor ou igual ao limite definido com
o parametro P3.15.12 Limite de bombas de rotacao automatica

P3.15.9 DIAS DE ROTACAO AUTOMATICA (ID 15904)

P3.15.10 HORA DE ROTACAO AUTOMATICA (ID 1787)

Estes parametros definem os dias da semana e a hora do dia em que a rotacao automatica
(a bomba comeca a alterar a ordem) é executada. Estes pardmetros so6 sao utilizados se for
seleccionado o modo de rotacado automatica baseado em tempo real [2/Activado (tempo real]
com o parametro P3.15.5.

A rotacao automatica sera executada quando forem cumpridas as seguintes condicdes:

e 0 sistema Multibomba esta a funcionar (o comando de arranque esta activo)

e 0 diadasemana e a hora de rotacao automatica definidos foram atingidos

e Abomba de regulacao esta a funcionar abaixo da frequéncia definida pelo parametro
P3.15.11.

e O numero de bombas em funcionamento é menor ou igual ao limite definido com
o parametro P3.15.12.

P3.15.11 LIMITE DE FREQUENCIA DE ROTACAO AUTOMATICA (ID 1031)

P3.15.12 LIMITE DE BOMBAS DE ROTACAO AUTOMATICA (ID 1030)

Estes parametros definem o nivel abaixo do qual tem de permanecer a capacidade usada para
que possa ser activada a rotacao automatica.

Este nivel é definido da seguinte forma:

e Se o numero de bombas em funcionamento no sistema Multibomba for menor ou igual ao
limite definido pelo parametro P3.15.12 e a bomba de regulacao estiver a funcionar abaixo
da frequéncia definida pelo parametro P3.15.11, a rotacao automatica pode ser executada.

NOTA! Estes parametros sao necessarios sobretudo no modo de Unidade individual, pois
um evento de rotacdo automatica pode precisar de reiniciar todo o sistema (dependendo da
quantidade de motores que estiverem a funcionar).

Nos modos com Varias unidades secundarias e Varias unidades principais, é recomendado definir
estes parametros para os respectivos valores maximos para permitir um evento de rotacao
automatica imediatamente a hora de rotacao automatica. Os modos com Varias unidades
secundarias e Varias unidades principais sao optimizados para processar discretamente a
situacao de rotacao automatica, independentemente do nimero de bombas em funcionamento.
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P3.15.13 LARGURA DE BANDA (ID 1097)

P3.15.14 ATRASO DE LARGURA DE BANDA (ID 1098)

Estes parametros definem as condicdes para iniciar/parar bombas no sistema Multibomba.
0 ndmero de bombas em funcionamento é aumentado/reduzido se o controlador PID nao
conseguir manter o valor de processo (feedback) dentro da largura de banda definida em torno
do valor de referéncia.

A areade largura de banda é definida como percentagem do valor de referéncia PID. Enquanto
o valor de feedback PID permanecer dentro da area de largura de banda, nao é necessario
aumentar/reduzir o nimero de bombas em funcionamento.

Quando o valor de feedback sair da drea de largura de banda, o tempo definido pelo parametro
P.3.15.14 tem que ter decorrido para que o nimero de bombas em funcionamento seja
aumentado/reduzido. A figura 90. abaixo mostra os critérios para iniciar e parar as bombas
auxiliares. O nUmero de bombas em funcionamento é aumentado/reduzido se o controlador
PID ndo conseguir manter o valor de processo (feedback] (C) dentro da largura de banda
definida em torno do valor de referéncia (D).

P315.14 P315.14 G
B I
I I I
P3.15.13 | I
I I I
T I I I I
f f ——— f f -
I I I I
I I I
I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
| | | |
]
| I | |
R e e 2
| | | - ®
: — 0
| | | |
027 emf

Figura 106. Critérios para iniciar e parar as bombas auxiliares. (P3.15.13 = Largura de
banda, P3.15.14 = Atraso de largura de banda)

Critérios para aumentar o nUmero de motores em funcionamento:

e O valor de feedback esta fora da area de largura de banda

e Abomba de regulacio estd a funcionar a uma frequéncia "perto-do-méax." (-2 Hz)
(A na figura)

e Ha mais bombas disponiveis

e S3o reunidas as condicoes acima por um periodo superior ao atraso de largura de
banda

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 237 DESCRIGOES DE PARAMETROS

Critérios para reduzir o numero de motores em funcionamento:

e O valor de feedback esta fora da area de largura de banda
e Abomba de regulacao estd a funcionar a uma frequéncia "perto-do-min." (+2 Hz)
(B na figura)
e Ha mais bombas disponiveis
e S3o reunidas as condicoes acima por um periodo superior ao atraso de largura de banda

P3.15.17.1 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 1 (ID 426)
0 parametro define a entrada digital da unidade, onde o sinal (feedback) de encravamento
da bomba (1) é lido.

Se a funcao de encravamento da bomba (P3.15.5) estiver activada, a unidade ira ler o estado
das entradas digitais (feedback) de encravamento da bomba. Se a entrada estiver fechada
(VERDADEIRO], o motor esta disponivel para o sistema Multibomba; caso contrario, ndo sera
incluido no sistema Multibomba.

Se a func3o de encravamento da bomba (P3.15.5) ndo for utilizada, os estados das entradas
digitais (feedback) de encravamento da bomba n3o sao lidos e o sistema Multibomba assume
que todas as bombas no sistema estao disponiveis.

NOTA!

¢ No modo de Unidade individual, o sinal da entrada digital seleccionado com este
parametro indica o estado de encravamento da bomba 1 no sistema Multibomba.

* Nos modos com Varias unidades secundarias ou Varias unidades principais, o sinal da
entrada digital seleccionado com este parametro indica o estado de encravamento da
bomba que esta ligada a esta unidade.

P3.15.17.2 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 2 (ID 427)
P3.15.17.3 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 3 (ID 428)
P3.15.17.4 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 4 (ID 429)
P3.15.17.5 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 5 (ID 430)
P3.15.17.6 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 6 (ID 486)
P3.15.17.7 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 7 (ID 487)

P3.15.17.8 ENCRAVAMENTO DA BOMBA 8 (ID 488)

Estes parametros definem as entradas digitais da unidade, onde os sinais (feedback] de
encravamento das bombas 2...8 sao lidos.

NOTA! Estes parametros s sdao usados no modo de Unidade individual.

Se a funcao de encravamento da bomba (P3.15.5) estiver activada, a unidade ira ler o estado
das entradas digitais (feedback) de encravamento da bomba. Se a entrada estiver fechada
(VERDADEIRO], o motor esta disponivel para o sistema Multibomba; caso contrario, ndo sera
incluido no sistema Multibomba.

Se a func3o de encravamento da bomba (P3.15.5) ndo for utilizada, os estados das entradas
digitais (feedback) de encravamento da bomba n3o sao lidos e o sistema Multibomba assume
que todas as bombas no sistema estao disponiveis.
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8.11.5 SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO

A funcao de Supervisao de sobrepressao é usada para a supervisao da pressao num sistema
Multibomba. Por exemplo, quando a valvula principal do sistema da bomba é fechada
rapidamente, a pressao nas tubagens aumentara rapidamente. A pressao podera até subir
demasiado depressa para que o controlador PID reaja. A Supervisao de sobrepressao é usada
para impedir o rebentamento de tubagens, parando rapidamente o funcionamento dos
motores auxiliares no sistema Multibomba.

P3.15.16.1 AUTORIZACAO DE SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO (ID 1698)

Se a supervisao de sobrepressao estiver activada e o sinal de feedback PID (pressao) exceder
o nivel de supervisao definido pelo parametro P3.15.16.2, todos os motores auxiliares serao
parados no sistema Multibomba. Apenas o motor de regulacao continua a funcionar
normalmente. Assim que a pressao diminuir, o sistema continua a funcionar normalmente,
restabelecendo a ligacao dos motores auxiliares um a um. Consulte a Figura 107.

A funcao de supervisao de sobrepressao vai monitorizar o sinal de feedback do Controlador
PID e parar imediatamente todas as bombas auxiliares, se o sinal exceder o nivel de
sobrepressao definido.

Pressao

A Feedback PID

Nivel de alarme (ID21)
superv.

ID1699

Valor
de ref.2 PID
D167

Motor2 —m ™ ™ —7 M LG

Motor3 —mMmMmMmm LG

9133.emf

Figura 107. Supervisdo de sobrepresséao

8.11.6 CONTADORES DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO DAS BOMBAS

Num sistema Multibomba, o tempo de funcionamento de cada bomba é supervisionado por um
contador de tempo de funcionamento individual. Por exemplo, a ordem de arranque das
bombas é ordenada com base nos valores dos contadores de tempo de funcionamento das
bombas para nivelar o desgaste de todas as bombas no sistema.

Os contadores de tempo de funcionamento das bombas também podem ser utilizados para
indicar ao operador que uma bomba necessita de manutencao (consulte os P3.15.19.4 -
P3.15.19.5 abaixo).

Os contadores de tempo de funcionamento das bombas podem ser encontrados no menu de
monitorizacao, consulte o capitulo 3.1.10.

P3.15.19.1 DEFINIR CONTADOR DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO (ID 1673)

Quando este parametro de tipo botdo é premido, o contador de tempo de funcionamento da(s)
bombals) seleccionadal(s) (P3.15.19.3) sera configurado para o valor definido.
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P3.15.19.2 DEFINIR CONTADOR DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO: VALOR (ID 1087)
0 paréametro define o valor do contador de tempo de funcionamento que sera definido nol(s)
contador(es) de tempo de funcionamento dals) bomba(s) seleccionada(s) com P3.15.19.3.

NOTA! Nos modos com Varias unidades principais ou Varias unidades secundarias, so6 é
possivel fazer reset (ou definir para o valor pretendido) do contador "Tempo de funcionamento
da bomba (1]". (Nos modos com Varias unidades principais e Varias unidades secundarias, o
valor de monitorizacdo "Tempo de funcionamento da bomba (1)" indica as horas da bomba que
estd ligada a esta unidade, independentemente do nimero de ID da bomba).

Exemplo:

Num sistema Multibomba (Unidade individual), a bomba ndmero 4 foi substituida por uma
bomba totalmente nova e é necessario fazer reset do valor do contador "Tempo de
funcionamento da bomba 4".

1. Seleccione a bomba 4 com o parametro P3.15.19.3.

2. Defina o valor do parametro P3.15.19.2 para "0 h".

3. Prima o parametro de tipo botdo P3.15.19.1.

4. Foi feito reset do "Tempo de funcionamento da bomba 4".

P3.15.19.3 DEFINIR CONTADOR DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO: SELECCAO DE BOMBAS (ID 1088)

0 parametro ¢ utilizado para seleccionar a(s) bombal(s) a cujo valor do contador de tempo de
funcionamento se fara reset (ou que sera definido para o valor pretendido) quando o parametro
de tipo botao P3.15.19.1 for premido.

Se for seleccionado o modo Multibomba (unidade individual), estdo disponiveis as seguintes
opcoes:

0 = Todas as bombas

1 =Bomba (1)
2 =Bomba 2
3=Bomba3
4 =Bomba 4
5=Bomba 5
6 =Bomba 6
7 =Bomba 7
8 =Bomba 8

Se for seleccionado 0 modo com Varias unidades secundarias ou Varias unidades principais,
so esta disponivel a seguinte opcao:

1 = Bomba (1)

NOTA! Nos modos com Varias unidades principais ou Varias unidades secundarias, so6 é
possivel fazer reset (ou definir para o valor pretendido) do contador "Tempo de funcionamento
da bomba (1]". (Nos modos com Varias unidades principais e Varias unidades secundarias, o
valor de monitorizacio "Tempo de funcionamento da bomba (1)" indica as horas da bomba que
esta ligada a esta unidade, independentemente do nimero de ID da bomba).
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Exemplo:

Num sistema Multibomba (Unidade individual), a bomba niimero 4 foi substituida por uma
bomba totalmente nova e é necessario fazer reset do valor do contador "Tempo de
funcionamento da bomba 4".

1. Seleccione a bomba 4 com o parametro P3.15.19.3.
2. Defina o valor do parametro P3.15.19.2 para "0 h".
3. Prima o parametro de tipo botao P3.15.19.

4. Foi feito reset do "Tempo de funcionamento da bomba 4".

P3.15.19.4 LIMITE DE ALARME DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO (ID 1109)

P3.15.19.5 LIMITE DE FALHA DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO (ID 1110)

Os contadores de tempo de funcionamento das bombas também podem ser utilizados para
indicar ao operador que uma bomba necessita de manutencao. Quando o contador de tempo
de funcionamento da bomba exceder o limite definido, sera accionado o alarme ou falha
correspondente. Depois de realizada a manutencao, é possivel fazer reset do contador de
tempo de funcionamento (ou forcar a definicdo para o valor pretendido).

NOTA!

e No modo Multibomba (unidade individual), os limites de alarme e falha sao comuns
para todas as bombas. Um alarme ou falha pode ser accionado se qualquer um dos
contadores de tempo de funcionamento individuais (Bomba 1...Bomba 8) exceder o
valor do limite.

e Nos modos com Varias unidades principais e Varias unidades secundarias, cada
unidade monitoriza apenas o seu préprio tempo de funcionamento da bomba
["Tempo de funcionamento da bomba (1)"]. Isto significa que os limites de alarme
e falha tém de ser activados e configurados individualmente para cada unidade.
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8.12 CONTADORES DE MANUTENGAO

O contador de manutencao é uma forma de indicar ao operador que é necessario realizar a
manutencao. Por exemplo, é necessario mudar uma correia ou mudar o 6leo de uma caixa de
transmissao.

Existem dois modos diferentes para os contadores de manutencao, horas ou rotacoes*1000.
Em ambos os casos, os contadores sé contam durante o modo de marcha.

NOTA! As rotacoes baseiam-se na velocidade do motor, que é apenas uma estimativa
(integracdo a cada segundo).

Quando o contador exceder o limite, serd accionado o alarme ou falha correspondente.
Os sinais individuais de falha e de alarme de manutencao podem ser ligados a uma saida
digital/relé.

Depois de realizada a manutencao, é possivel fazer reset do contador através de uma entrada
digital ou de um parametro B3.16.4.
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8.13 Mopbo DE DISPARO

NOTA! O modo de disparo também pode ser configurado com o assistente do modo de disparo,
que pode ser activado no menu de Definicao rapida, P1.1.2, consulte o capitulo 1.3 Assistente
do modo de disparo.

Quando o Modo de disparo for activado, a unidade fara reset a todas as falhas futuras e
continuara a funcionar a velocidade determinada enquanto for possivel. A unidade ignora
todos os comandos do teclado, bus de campo e ferramenta do PC, excluindo os sinais de
Activacao do modo de disparo, Inversa em modo de disparo, Autoriz. marcha, Encravamento
de marchal e Encravamento de marcha 2 da E/S.

A funcao de modo de disparo tem dois modos operacionais, o modo Teste e 0 modo Activado.
0 modo operacional pode ser seleccionado inserindo palavras-passe diferentes para o
parametro P3.17.1. No modo de Teste, nao é feito o reset automatico dos erros futuros e a
unidade para quando ocorrerem falhas.

Quando a funcao do modo de disparo esta activada, € mostrado um alarme no teclado.

NOTA! AGARANTIA NAO TERA VALIDADE SE ESTA FUNCAO FOR ACTIVADA! O Modo de Teste
pode ser usado para testar a funcao do Modo de Disparo sem anulacao da garantia.

P3.17.1 PALAVRA-PASSE DO MODO DE DISPARO (ID 1599)
Seleccione aqui o modo de funcionamento da funcao do modo de disparo.

Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao

1002 Modo activado A unidade fara reset a todas as falhas futuras e
continuara a funcionar a velocidade determinada
enquanto for possivel.

NOTA! Todos os pardmetros do modo de disparo estarao
bloqueados se esta palavra-passe tiver sido atribuida.
Para permitir a parametrizacao do modo de disparo,
altere primeiro o valor do paréametro para zero.

1234 Modo teste N3o é feito o reset automatico dos erros futuros e a
unidade para quando ocorrer alguma falha.

P3.17.3 FREQUENCIA DO MODO DE DISPARO (ID 1598)

O parametro define a referéncia de frequéncia constante que é usada quando o modo de
disparo tiver sido activado e a Frequéncia do modo de disparo tiver sido seleccionada como
fonte de referéncia de frequéncia no parametro P3.17.2.

Consulte o parametro P3.17.6 para seleccionar ou alterar a direccao de rotacao do motor
quando a funcao do modo de disparo esta activa.

P3.17.4 ACTIVACAO DO MODO DE DISPARO AO ABRIR (ID 1596)

Se for activado, é indicado um alarme no teclado e a garantia é anulada. Para activar a funcao,
é necessario definir uma palavra-passe no campo de descricao do parametro da palavra-
passe do modo de disparo.

NOTA! Entrada do tipo NC (normalmente fechada)

E possivel testar o Modo de disparo sem anulacao da garantia usando a palavra-passe que
permite executar o Modo de disparo em estado de teste. No estado de teste, nao é feito o reset
automatico dos erros futuros e a unidade para quando houver falhas.
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NOTA! Todos os parametros do modo de disparo estarao bloqueados se o modo de disparo
estiver activado e se a palavra-passe correcta for atribuida ao parametro da palavra-passe do
modo de disparo. Para alterar a parametrizacao do modo de disparo, altere primeiro o
parametro Palavra-passe do modo de disparo para zero.

Arranque

normal ‘

Autoriz.

|
l
marcha ‘ l
|
|
T
\
|

Encrav. _I
marcha 1 |
\

\

Encrav.
marcha 2

Modo de disparo
Activacao
[fechar contacto)

Velocidade motor

Velocidade do modo
de disparo

Velocidade
normal

Paragem

9138.emf

Figura 108. Funcionalidade do modo de disparo

P3.17.5 ACTIVACAO DO MODO DE DISPARO AO FECHAR (ID 1619)
Ver acima.
P3.17.6 INVERSA EM MODO DE DISPARO (ID 1618)

O parametro define o sinal da saida digital para seleccionar a direccao de rotacao do motor
com a funcao do modo de disparo activada. Nao tem qualquer efeito no funcionamento normal.

Se for necessario que o motor funcione sempre em rotacao DIRECTA ou INVERSA no modo de
disparo, seleccione:

ENTdig0,1 = sempre DIRECTA
ENTdig0,2 = sempre INVERSA
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8.14 FUNGAO DE PRE-AQUECIMENTO DO MOTOR

A funcao de Pré-aquecimento do Motor serve para manter a unidade e o motor quentes no
estado de paragem, fornecendo CC ao motor para, por exemplo, evitar a condensacao. O pré-
aquecimento do motor pode ser activado sempre em estado de paragem, por entrada digital
ou quando a temperatura do dissipador de calor da unidade ou a temperatura do motor desce
abaixo de uma temperatura definida.

P3.18.1 FUNCAO DE PRE-AQUECIMENTO DO MOTOR (ID 1225)

A funcao de Pré-aquecimento do Motor serve para manter a unidade e o motor quentes no
estado de paragem, fornecendo CC ao motor para, por exemplo, evitar a condensacao.

Tabela 131. Tabela

(0] £ Nome da opcao Descricao
0 Nao utilizado A funcao de pré-aquecimento do motor esta desactivada.
1 Sempre em estado de A funcdo de pré-aquecimento do motor é sempre activada
paragem quando a unidade se encontra no estado de paragem.
2 Controlada por entradas A funcao de pré-aquecimento do motor é activada por um
digitais sinal de entrada digital quando a unidade se encontra no

estado de paragem. A Dl para a activacao pode ser
seleccionada pelo parametro P3.5.1.18.

3 Limite de temperatura A funcao de pré-aquecimento do motor é activada se a
(dissipador de calor) unidade estiver no estado de paragem e se a temperatura
do dissipador de calor da unidade ficar inferior ao limite
definido pelo parametro P3.18.2.

4 Limite de temperatura A funcao de pré-aquecimento do motor é activada se a
(temperatura medida no unidade estiver no modo de paragem e se a temperatura
motor) do motor [medida]) ficar inferior ao limite definido pelo

parametro P3.18.2.

0 sinal de medicao da temperatura do motor pode ser
seleccionado pelo parametro P3.18.5.

NOTA! Este modo de funcionamento pressupde a
instalacao de uma placa opcional para medicao da
temperatura (por exemplo, OPTBH).
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8.15 CONTROLO DA BOMBA

8.15.1 LIMPEZA AUTOMATICA

A funcao de limpeza automatica é usada para remover qualquer sujidade ou material que
possa ter aderido ao impulsor da bomba. A limpeza automatica é usada, por exemplo, em
sistemas de aguas residuais para manter o desempenho da bomba. A funcao de Limpeza
Automatica também pode ser usada para desobstruir tubagens ou valvulas bloqueadas.

A funcao consiste em acelerar e desacelerar rapidamente a bomba. Consulte a Figura 109.
e as descricoes de parametros abaixo:

fsaida
4 ID1721 ID1722
ID1717
0‘ |
ID1719 1 | 2
v ' ID1720
ID1716 (1) ID1716 (2)

ID1715 ]

3090.emf

Figura 109. Funcdo de limpeza automatica. (0 = frequéncia zero, ID1716 = ciclos de
limpezale2),ID 1715 = P3.5.1.41 Activacdo da limpeza automatica, ID 1717 = P3.21.1.8
Limpar frequéncia directa, ID 1718 = P3.21.1.9 Limpar tempo directa, ID 1719 =
P3.21.1.10 Limpar frequéncia inversa, ID 1720 = P3.21.1.11 Limpar tempo inversa,
ID 1721 = P3.21.1.12 Tempo de aceleracao limpeza, ID 1722 = P3.21.1.13 Tempo
de desaceleracao limpeza

P3.21.1.1 FUNCAO DE LIMPEZA (ID 1714)

O parametro define o modo como a sequéncia de limpeza automatica ¢ iniciada. Estao
disponiveis os seguintes modos de inicio (quando for seleccionado 0, a funcao de limpeza
nao ¢é utilizada):

1 = Activado (DIN)

A sequéncia da limpeza automatica é iniciada com sinal da entrada digital. Um pulso
ascendente no sinal da entrada digital (P3.21.1.2] inicia a sequéncia da limpeza, se o comando
de arranque da unidade estiver activo. A sequéncia de limpeza também pode ser activada se a
unidade estiver em modo de suspensao (suspensao PID).

2 = Activado (corrente)

A sequéncia de limpeza é iniciada quando a corrente do motor exceder o limite de corrente
definido (P3.21.1.3) durante um periodo superior ao definido com P3.21.1.4.

3 = Activado (tempo real)

A sequéncia de limpeza é iniciada de acordo com o Reldgio em Tempo Real interno da unidade.
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NOTA! Exige que a pilha do relégio em tempo real esteja instalada.

A sequéncia da limpeza é iniciada nos dias da semana seleccionados (P3.21.1.5) a hora definida
(P3.21.1.6), se o comando de arranque da unidade estiver activo. A sequéncia de limpeza
também pode ser activada se a unidade estiver em modo de suspensao (suspensao PID).

NOTA! A sequéncia de limpeza pode sempre ser parada desactivado o comando de arranque
da unidade.

P3.21.1.2 ACTIVACAO DE LIMPEZA (ID 1715)

Se a funcao de limpeza automatica estiver activada pelo parametro P3.21.1.1, a sequéncia de
limpeza automatica sera iniciada através da activacao do sinal da entrada digital seleccionado
com o parametro P3.21.1.2.

P3.21.1.3 LIMITE DE CORRENTE DE LIMPEZA (ID 1712)

P3.21.1.4 ATRASO DE CORRENTE DE LIMPEZA (ID 1713)

Estes parametros s6 sao usados quando P3.21.1.1 = 2.

A sequéncia de limpeza é iniciada quando a corrente do motor exceder o limite de corrente
definido (P3.21.1.3) durante um periodo superior ao definido com P3.21.1.4. O limite de
corrente é definido como percentagem da corrente nominal do motor.

P3.21.1.5 DIAS DA SEMANA DE LIMPEZA (ID 1723)

P3.21.1.6 HORA DE LIMPEZA (ID 1700)

Estes parametros s6 sao usados quando P3.21.1.1 = 3.
NOTA! Este modo requer que a pilha do reldégio em tempo real esteja instalada na unidade.

P3.21.1.7 CicLos DE LIMPEZA (ID 1716)
O ciclo de limpeza directa/inversa sera repetido o niUmero de vezes definido neste pardmetro.

P3.21.1.8 LIMPAR FREQUENCIA DIRECTA (ID 1717)
P3.21.1.9 LIMPAR TEMPO DIRECTA (ID 1718)
P3.21.1.10 LIMPAR FREQUENCIA INVERSA (ID 1719)

P3.21.1.11 LIMPAR TEMPO INVERSA (ID 1720)

A funcao de limpeza consiste em acelerar e desacelerar rapidamente a bomba. Com estes
parametros, o utilizador pode definir os tempos de ciclo de limpeza directa/inversa.

P3.21.1.12 TEMPO DE ACELERACAO LIMPEZA (ID 1721)

P3.21.1.13 TEMPO DE DESACELERACAO LIMPEZA (ID 1722)

O utilizador também pode definir rampas de aceleracao e desaceleracao separadas para a
funcado de limpeza automatica com estes parametros.
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8.15.2 BoMBA JOCKEY

P3.21.2.1 FUNcAo DE JOockey (ID 1674)

A funcao de bomba Jockey é usada para controlar uma bomba Jockey mais pequena através
de um sinal de saida digital. A bomba Jockey pode ser usada se for usado um Controlador PID
para o controlo da bomba principal. Esta funcao tem trés modos de operacao:

Tabela 132.
Numer:o Nome da opcao Descricao
da opcao
0 Nao utilizado
Suspensao PID A bomba Jockey inicia quando esta activa a Suspensao PID na
bomba principal e para quando a bomba principal sai da
suspensao.
2 Suspensao PID A bomba Jockey é accionada quando a Suspensao PID esta
(nivel] activada e o sinal de feedback PID desce abaixo do nivel definido
pelo parametro P3.21.2.2. A bomba Jockey é parada quando o
feedback exceder o nivel definido pelo parametro P3.21.2.3 ou
a bomba principal sair da suspensao.

Feedback PID

A —
Nivel paragem jockey / \
Nivel arrang. jockey \ /

Nivel de reactivacao do - /

controlador PID

Freq. de saida

A Atraso
suspensao PID

Suspensao PID

Controlo bomba Jockey
(Valor seleccionado =
Suspenséo PID)

Controlo bomba Jockey
(Valor seleccionado =
Suspensao PID (Nivel))

Srdo.erd

Figura 110. Funcionalidade de controlo da bomba Jockey
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8.15.3 BoMBA DE FERRAGEM

A bomba de ferragem é uma bomba mais pequena que é usada para ferrar a bomba principal
maior, para impedir a aspiracao de ar pela bomba principal.

Afuncao de bomba de ferragem é usada para controlar uma bomba de ferragem mais pequena
através de um sinal de saida digital. Pode ser definido um tempo de atraso para accionar a
bomba de ferragem antes do arranque da bomba principal. A bomba de ferragem funciona
continuamente enquanto a bomba principal estiver a funcionar.

P3.21.3.1 FUNCAO DE FERRAGEM (ID 1677)

Permite o controlo de uma bomba de ferragem externa através de uma saida digital se
Controlo da bomba de ferragem tiver sido seleccionado para o valor da saida digital
pretendida. Abomba de ferragem funciona continuamente enquanto a bomba principal estiver
a funcionar.

Comando de arranque
(Bomba principall

Controlo da bomba
de ferragem
(Sinal de saida digital)

T

|

|

| I
} Tempo ‘
|

| de ferragem |
| I
|

|

—>
\
Freg. de saida | /
(Bomba principal) .

Figura 111.

9141.emf

P3.21.3.2 TEMPO DE FERRAGEM (ID 1678)
Define o tempo para accionar a bomba de ferragem antes do arranque da bomba principal.
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8.15.4 FUNGAO ANTI-BLOQUEIO

A funcao anti-bloqueio impede a bomba de ficar bloqueada se a bomba permanecer parada
(suspensao) durante um longo periodo, iniciando a bomba periodicamente durante a
suspensao. E possivel configurar o intervalo anti-bloqueio, o tempo de funcionamento e a
velocidade.

P3.21.4.1 INTERVALO ANTI-BLOQUEIO (ID 1696)

Quando a bomba estd em modo de suspensao, este parametro define o periodo de tempo apds
o qual a bomba é iniciada a velocidade definida (P3.21.4.3 Frequéncia anti-bloqueio) durante
um periodo de tempo definido (P3.21.4.2 Tempo de funcionamento anti-bloqueio) para impedir
a bomba de ficar bloqueada quando a bomba permanecer em modo de suspensao durante um
longo periodo.

A funcao anti-bloqueio pode ser utilizada em sistemas de unidade individual e varias unidades
e s6 pode ser executada quando a bomba estad em modo de suspensao ou espera (num sistema
de varias unidades).

NOTA! A funcao anti-bloqueio é activada quando o valor deste parametro é definido para um
valor superior a zero e é desactivada quando o valor é definido como zero.

P3.21.4.2 TEMPO DE FUNCIONAMENTO ANTI-BLOQUEIO (ID 1697)

O parametro define o periodo de tempo durante o qual a bomba é mantida em funcionamento
quando a funcao anti-bloqueio ¢ activada.

P3.21.4.3 FREQUENCIA ANTI-BLOQUEIO (ID 1504)

O parametro define a referéncia de frequéncia que é utilizada quando a funcao anti-bloqueio é
activada.

8.15.5 PROTECGAO ANTI-GELO

A funcao de Proteccao anti-gelo é usada para proteger a bomba de danos causados pelo gelo,
fazendo funcionar a bomba em Frequéncia de Proteccao Anti-gelo constante, caso a bomba
esteja em modo de suspensao e a temperatura medida na bomba esteja abaixo da temperatura
de proteccao definida. Afuncao requer ainstalacao de umregulador ou sensor de temperatura
na cobertura da bomba ou na tubagem junto a bomba.
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8.15.6 MANUTENGAO

O inversor Vacon® 100 tem contadores diferentes baseados no tempo de operacao da unidade
e no consumo de energia. Alguns contadores fazem a contagem de valores totais e alguns
contadores podem ser repostos pelo utilizador.

Os contadores de energia sao usados para medir a energia consumida da rede de alimentacao
e os outros contadores sao usados, por exemplo, para medir o tempo de funcionamento da
unidade ou do motor.

Os valores de todos os contadores podem ser monitorizados a partir do PC, teclado ou bus de
campo. No caso da monitorizacao a partir do teclado ou PC, os valores dos contadores podem
ser monitorizados a partir do menu M4 Diagndsticos. No caso da monitorizacao a partir do bus
de campo, os valores dos contadores podem ser lidos através dos niumeros de ID.

Este capitulo destina-se a descrever os valores e os numeros de ID dos contadores que sao
necessarios para a leitura dos valores dos contadores através de bus de campo.

Este capitulo é valido para os pacotes de software FW0065V017.vcx e FW0072V003.vex ou mais
recentes.

Contador de tempo de operacao

Contador de tempo de funcionamento da unidade de controlo (valor total). Nao se pode fazer
reset deste contador. O valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os
valores dos seguintes numeros de ID através do bus de campo.

0 valor do contador de tempo de operacao consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1754 Contador de tempo de operacao (anos)

ID 1755 Contador de tempo de operacao (dias)

ID 1756 Contador de tempo de operacao (horas)

ID 1757 Contador de tempo de operacao (minutos)
ID 1758 Contador de tempo de operacao (segundos)

Exemplo:
A partir do bus de campo, lé-se, no contador de tempo de operacdo, o valor “7a 143d 02:27"

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 ([segundos)

Contador de disparo de tempo de operacao

Contador de tempo de funcionamento da unidade de controlo com possibilidade de reset (valor
de disparo). E possivel fazer reset do contador a partir do PC, teclado ou bus de campo. O valor
do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes niUmeros
de ID através do bus de campo.
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0 valor do contador de disparo de tempo de operacao consiste nos sequintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1766 Contador de disparo de tempo de operacao (anos)

ID 1767 Contador de disparo de tempo de operacao (dias)

ID 1768 Contador de disparo de tempo de operacao (horas)
ID 1769 Contador de disparo de tempo de operacao (minutos)

ID 1770 Contador de disparo de tempo de operacao (segundos)

Exemplo:
A partir do bus de campo, lé-se, no contador de disparo de tempo de operacao, o valor "1a 143d 02:21":

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 (segundos)

ID 2311 Reset do contador de disparo de tempo de operacao
Reset do contador de disparo de tempo de operacao.

E possivel fazer reset do contador de disparo de tempo de operacao a partir do PC, teclado ou bus de
campo. No caso do PC ou do teclado, o reset do contador ¢é feito a partir do menu M4 Diagndsticos.

No caso do bus de campo, o reset do Contador de Disparo de Tempo de Operacao pode ser feito
especificando um pulso ascendente (0 =» 1) para 1D2311 Reset do contador de disparo de tempo de
operacao.

Contador de tempo de marcha

Contador de tempo de funcionamento do motor (valor total). Nao se pode fazer reset deste contador. 0
valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes nimeros de ID
através do bus de campo.

0 valor do contador de tempo de marcha consiste nos sequintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1772 Contador de tempo de marcha (anos)

ID 1773 Contador de tempo de marcha (dias)

ID 1774 Contador de tempo de marcha (horas)

ID 1775 Contador de tempo de marcha (minutos)
ID 1776 Contador de tempo de marcha [segundos)

Exemplo:
A partir do bus de campo, lé-se, no contador de tempo de marcha, o valor "1a 143d 02:21":

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 (segundos)
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Contador de tempo de funcionamento

Contador de tempo de funcionamento da unidade de poténcia (valor total). Nao se pode fazer reset deste
contador. O valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes
nameros de ID através do bus de campo.

0 valor do contador de tempo de funcionamento consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1777 Contador de tempo de funcionamento (anos)

ID 1778 Contador de tempo de funcionamento (dias)

ID 1779 Contador de tempo de funcionamento (horas)

ID 1780 Contador de tempo de funcionamento (minutos)
ID 1781 Contador de tempo de funcionamento (segundos)

Exemplo: A partir do bus de campo, Lé-se, no contador de tempo de funcionamento, o valor
"1a 240d 02:18":

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 240 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 18 [minutos)
ID1758: 0 [segundos)

Contador energia

Quantidade total de energia retirada da rede de alimentacao. Nao se pode fazer reset deste contador.
0 valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes numeros de
ID através do bus de campo.

0 valor do contador de energia consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).

ID 2291 Contador energia

O valor deste contador tem sempre quatro digitos indicativos. O formato e a unidade do
contador de energiaserao alterados dinamicamente consoante o valor do contador de energia
(consulte o exemplo abaixo).

O formato e a unidade do contador de energia podem ser monitorizados através de 1D2303
Formato do contador de energia e ID2305 Unidade do contador de energia.

Exemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc.
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Exemplo:
Caso seja lido o valor 4500 para /02291, o valor 42 para /D2303 e o valor 0 para /D2305:
Isto representa 45,00 kWh.

ID2303 Formato do contador de energia

Formato do contador de energia define a posicao do divisor decimal no valor do Contador de
Energia.

40 = 4 digitos, 0 casas decimais
41 = 4 digitos, 1 casa decimal

42 = 4 digitos, 2 casas decimais
43 = 4 digitos, 3 casas decimais

Exemplo:

0,001 kWh (Formato = 43)
100,0 kWh (Formato = 41)
10,00 MWh (Formato = 42)

ID2305 Unidade do contador de energia

Unidade do contador de energia define a unidade para o valor do Contador de Energia.

0=kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh

Contador de disparo de energia

Quantidade de energia retirada da rede de alimentacao (valor de disparo). E possivel fazer
reset do contador a partir do PC, teclado ou bus de campo. O valor do contador pode ser lido a
partir da unidade, consultando os valores dos seguintes niUmeros de ID através do bus de
campo.

ID 2296 Contador de disparo de energia

O valor deste contador tem sempre quatro digitos indicativos. O formato e a unidade do
contador de disparo de energia serao alterados dinamicamente consoante o valor do contador
de disparo de energia (consulte o exemplo abaixo).

O formato e a unidade do Contador de Energia podem ser monitorizados através de 1D2307
Formato do contador de disparo de energia e ID2309 Unidade do contador de disparo de
energia.
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Exemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc.

1D2307 Formato do contador de disparo de energia

Formato do contador de disparo de energia define a posicao do divisor decimal no valor do
Contador de Disparo de Energia.

40 = 4 digitos, 0 casas decimais
41 = 4 digitos, 1 casa decimal

42 = 4 digitos, 2 casas decimais
43 = 4 digitos, 3 casas decimais

Exemplo:

0,001 kWh (Formato = 43)
100,0 kWh (Formato = 41)
10,00 MWh (Formato = 42)

1D2309 Unidade do contador de disparo de energia

Unidade do contador de disparo de energia define a unidade para o valor do Contador de Disparo de
Energia.

0=kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh

ID2312 Reset do contador de disparo de energia

Reset do contador de disparo de energia.

E possivel fazer reset do contador de disparo de energia a partir do PC, teclado ou bus de campo. No caso
do PC ou do teclado, o reset do contador € feito a partir do menu M4 Diagndsticos.

No caso do bus de campo, o reset do Contador de Disparo de Energia pode ser feito
especificando um pulso ascendente (0 = > 1) para ID2312 Reset do contador de disparo de
energia.
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9. DETECCAO DE FALHAS

Quando é detectada uma condicao de operacao anormal pelos diagnosticos de controlo do
inversor de CA, a unidade inicia uma notificacao visivel, por exemplo, no teclado. O teclado
mostra o c6digo, o nome e uma breve descricao da falha ou do alarme.

As notificacoes variam conforme a consequéncia e a accao necessaria. As Falhas fazem parar
a unidade e obrigam ao reset desta. Os Alarmesinformam sobre condicoes de operacao
anormais e precisam de reset, mas a unidade continua a funcionar. As mensagens Info requerem
reset mas nao afectam o funcionamento da unidade.

Para algumas falhas, pode programar respostas diferentes na aplicacao. Consulte o grupo de
parametros Proteccoes.

A falha pode ser reposta com o botdo Reset no teclado de controlo ou através do terminal de
E/S, bus de campo ou ferramenta do PC. As falhas sao armazenadas no menu do histérico de
falhas, que é pesquisavel. Na tabela que se segue sao apresentados os diferentes cddigos de
falha.

NOTA! quando contactar o distribuidor ou a fabrica devido a uma condicao de falha, registe
sempre todos os textos do visor, o cddigo da falha, a ID da falha, a informacao da fonte, a lista
de falhas activas e o histoérico de falhas.

A'informacao da fonte indica ao utilizador a origem da falha, a causa, o local onde ocorreu e
outras informacoes detalhadas.

9.1 APARECE UMA FALHA

Quando aparece uma falha e a unidade para, examine a causa da falha, execute as accoes
indicadas aqui e faca o reset da falha quer

10. premindo continuamente (2 s) o botao Reset no teclado, quer

11. acedendo ao Menu Diagndsticos (M4), a Reset de falhas (M4.2) e seleccionando o
parametro Reset de falhas.

/0

Main Menu

STOP |C| READY ‘

ID: M4

Monitor

(5)

Parameters
(12)

Diagnostics
(6)

12. Apenas para teclado textual: seleccionando o valor Sim para o parametro e clicando em OK.

®
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Active faults

)

(0)

Reset faults

Fault history
(39)

O

Figura 112.

a =&l a = S A v !
I OrancT e | occeT coin | CC B
girrgnigsin e @ Rebhel FHUL @ ,'Tl:['J\

ML /
1" Vo N\ / <
A4 N g
4 4 4 &
FWp REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS
Figura 113.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205

EADY | ‘ 1/0

STOP |(j R

(:) Help

Il!i!IHHHHHIEHHHEEIIIIIIIIIIII

Reset faults

M4.2

5ToP

9152.emf



DETECGAO DE FALHAS

VACON ® 256

9.2

HISTORICO FALHAS

No menu M4.3 Histdrico falhas encontra-se o nimero maximo de 40 falhas ocorridas. Para
cada falha na memodria, ha também informacoes adicionais; consulte abaixo.

sTOP ‘GI READY | ‘ 1/0 SsTOP |d READY ‘ ‘ 1/0 sTOP ‘GI READY | ‘ 1/0
= Diagnostics Fault history — Device removed
ID: M4.1 Ij ID: M4.3.3 ID: M4.3.3.2
Active faults — External Fault 51 Code 39
|j (0) @ Fault old 891384s > D 380
[ e External Fault 51 State Info old
Reset faults Fault old 871061s Date 7.12.2009||
E Fault history — Device removed 39 Time 04:46:33 E
(39) @ Info old 862537s Operating time 862537s ﬁ;’
Sourcel
Source2
Source3
Figura 114.
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9.3 CODIGOS DE FALHA

Tabela 133. Cédigos de falha e descricées

Codigo IDde

Causa possivel

de falha falha

Sobrecorrente O inversor de CA detectou uma

1 (falha de corrente demasiado alta (>4*I3) no | Verificar a carga.
hardware) cabo do motor: Verificar o motor.

e aumento repentino da carga Verificar cabos e ligacoes
1 pesada; Executar marcha de

Sobrecorrente e curto-circuito nos cabos do motor;|identificacao.

2 |[falhade * motor ndo adequado; Aumentar o tempo de
software) '

e as definicdes do parametro ndo  |aceleracédo (P3.4.1.2/ P3.4.2.2).
estao correctas.

Sobretensao A tensao da ligacao CC excedeu os | Aumentar o tempo de
10 |(falha de limites definidos: desaceleracdo (P3.4.1.3/
2 hardware] e tempo de desaceleracao P3.4.2.3).
Sobretensdo demasiado curto; Activar controlador de
11 |(falha de e picos de sobretensao na sobretensao.
software) alimentacao. Verificar tensao de entrada.
Falha a terra A medicao de corrente detectou que
20 |(falha de a soma da corrente da fase do motor .
= Verificar o motor e os
hardware) nao e zero: .
3 : ¢ falha do isolamento dos cabos ou respectivos cabos.
Fatha a terra Verificar os filtros.
21 |(falha de do motor;
software) * falha do filtro (du/dt, sinusoidal).

Restaurar a falha e reiniciar.
Verificar o sinal de feedback e

O comutador de carga esta fechadoe | . "2
a ligacao do cabo entre a placa

a informacao de feedback

5 40 Comutador permanece "ABERTA": dg control9 e a placa de
de carga e funcionamento com falhas; alimentacao.
o avaria de um com onente-' Se a falhar ocorrer novamente,
P ' contactar o distribuidor mais
proximo.
L Impossivel fazer reset a partir

Varias causas: do teclado
¢ 0 IGBT nao funciona (tem defeito); Desligar a.alimentacéo

7 60 |Saturacio * curto-circuito de descarga no NAO REINICIAR nem

IGBT;
e curto-circuito ou sobrecarga na
resisténcia de travagem.

RESTABELECER A
ALIMENTACAQ!
Contactar a fabrica.
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Cadigo

ID de
de falha falha

Causa possivel

Solucao

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

610

614

647

648

649

Falha do sistema

Falhou a comunicacao entre a placa
de controlo e a unidade de poténcia.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

A tensao da alimentacao auxiliar na
unidade de poténcia é insuficiente.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

A tensao da fase de saida n3o esta
de acordo com a referéncia.

Falha de feedback.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

0 software das unidades de controlo
e de poténcia é incompativel.

A versao de software nao pode ser
lida. A unidade de poténcia nao tem
software.

Avaria de um componente.
Operacdo com falhas (problema na
placa de alimentacao ou na placa de
medic3o).

Sobrecarga da CPU.

Restaurar a falha e reiniciar.
Fazer download e actualizar
com o software mais recente
disponivel no website da
Vacon.

Se a falhar ocorrer novamente,
contactar o distribuidor mais
proximo.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Fazer RESET da falha e
desligar a unidade duas vezes.
Fazer download e actualizar
com o software mais recente
disponivel no website da
Vacon.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Erro de configuracao

Erro de software

Avaria de um componente (placa
de controlo)

Operacao com falhas

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Operacao com falhas.
O software do sistema e a aplicacao
sdo incompativeis.

Restaurar a falha e reiniciar.
Fazer download e actualizar
com o software mais recente
disponivel no website da
Vacon.

Se a falhar ocorrer novamente,
contactar o distribuidor mais
proximo.

Sobrecarga do recurso.
Falha ao carregar, restaurar ou
guardar o parametro.

Carregar as predefinicoes de
fabrica.

Fazer download e actualizar
com o software mais recente
disponivel no website da
Vacon.
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Cadigo

de falha

ID de
falha

Causa possivel

Solucao

A tensao da ligacao CC é inferior aos
limites de tensao definidos:

e tensao da rede demasiado baixa;
e avaria de um componente;

¢ defeito no fusivel de entrada;

Em caso de falha temporaria

na tensao de rede, restaurar a
falha e reiniciar o inversor de

CA. Verificar a tensao de rede.
Se estiver normal, tera

7 80 | Subtensao (falhal e comutador de carga externo nao |ocorrido uma falha interna.
fechado. Verifique se ha falhas na rede
NOTA! Esta falha so é activada eléctrica.
quando a unidade esta no estado de |Contactar o distribuidor mais
Marcha. proximo.
¢ Problema na tensao de
alimentacao Verifique a tensao de
¢ Falha no fusivel ou nos cabos de |alimentacao, os fusiveis e o
10 91 |Fase de entrada alimentacao cabo de alimentacao, a ponte
A carga tem de ser 10-20% no rectificadora e o controlo da
minimo para que a supervisao porta do tiristor (MR6-5).
funcione.
A medicao de corrente detectou falta e .
’ Verificar o motor e o respectivo
- de corrente na fase de um motor:
11 100 Supervisao da e problema no motor ou nos cabo.
fase de saida . Verificar o filtro du/dt ou
respectivos cabos; cinusoidal
¢ falha do filtro (du/dt, sinusoidal). ‘
Supervisao do . o
0 interruptor de :/ermcar a re5|stk<]elnC|a de
travagem (falha | Nenhuma resisténcia de travagem Sravac_;]em et"f‘ cabtagem.
de hardware] instalada. € estas estiverem em
12 Resisténcia de travagem avariada condicoes, a resisténcia ou
Alarme~de Falha do interru torgde travagem ' 0 interruptor tém uma falha.
1M1 ;aturagao do P gem. Contactar o distribuidor mais
interruptor de proximo.
travagem
. o A temperatura ambiente é
Subtemperatura |Temperatura medida no dissipador . . .
. . Lt muito baixa para o inversor de
13 120 |do inversor de CA | de calor da unidade de poténcia ou na .
. . CA. Colocar o inversor de CA
(falha) placa de controlo demasiado baixa. .
num local mais quente.
Sobretemperatur
a do inversor de
130 - .
C.A [_falha, Verificar a quantidade e o fluxo
dissipador de . . -
reais do ar de refrigeracao.
calor) e . .
Verificar se ha po no
Sobrgtemperatur Temperatura medida no dissipador |dissipador de calor.
adoinversorde |de calor da unidade de poténcia ou na | Verificar a temperatura
14 131 |CA [glarme, placa de controlo demasiado alta. ambiente.
dissipador de NOTA! os limites de temperatura do |A frequéncia de comutacao
calor) dissipador de calor sdo especificos | nao deve ser demasiado alta
Sobretemperatur as estruturas. relativamente a temperatura
132 |adoinversor de ambiente e a carga do motor.
CA (falha, placa) Verificar o ventilador de
Sobretemperatur refrigeracdo,
133 |adoinversorde
CA (alarme, placa)
15 140 |Blog. motor 0 motor esta bloqueado. Verificar o motor e a carga.
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ID de
de falha falha

Cadigo

Causa possivel

Solucao

Reduzir a carga do motor.
Se o motor nao estiver
16 150 Sobretemperatur 0 motor estd sobrecarregado. sob[ecarregado, verificar os
a do motor parametros do modelo de
temperatura (pardmetro
Grupo 3.9: Proteccdes).
Verificar a carga.
. Verificar os parametros.
17 1 . o .
60 |Subcarga motor |Motor sem carga suficiente Verificar os filtros du/dt e
sinusoidal.
Sobrecarga
180 [Superviséo de Diminuir carga.
19 curta duracao) A poténcia do inversor de CA é muito | Verificar dimensionamento da
Sobrecarga alta. unidade. E insuficiente para a
181 |(supervisao de carga?
longa duracao)
S6 aparece na aplicacao especifica
do cliente, se a funcionalidade for S
Restaurar a falha e reiniciar
usada. o inversor de CA. Aumentar
Falhou identificacdo do angulo de . :
240 ’ o nivel da corrente de
25 Falha ctrl motor |arranque. . P
241 identificacao.
¢ O rotor move-se durante a L .
. e~ Consultar mais informacoes
identificacao L :
N . . - na fonte do histérico de falhas.
¢ 0 novo angulo identificado nao
corresponde ao valor existente
0 arranque da unidade foi impedido.
O pedido de marcha fica activado
(LIG.) quando se carrega na unidade |Restaurar a falha e parar
Arranque um novo software (firmware ou o inversor de CA.
26 250 |. b . ~ - L
impedido aplicacao), uma nova definicio de Carregar o software e iniciar
parametro ou qualquer outro ficheiro | o inversor de CA.
novo que afecte o funcionamento da
unidade.
29 280 | Termistor Atex Termistor Atex detectou Fazer: reset d_a faEha. Verificar
sobretemperatura termistor e ligacoes.
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ID de
de falha falha

Cadigo

Causa possivel

Solucao

290

Seguranca desl.

O sinal A de Seguranca desl. nao
permite definir o inversor de CA para
o estado PRONTO

291

Seguranca desl.

O sinal B de Seguranca desl. nao
permite definir o inversor de CA para
o estado PRONTO

Restaurar a falha e reiniciar
o inversor de CA.

Verificar os sinais entre a
placa de controlo e a unidade
de poténcia e o conector D.

500

Configuracao de
seguranca

Aparece quando esta instalado
o interruptor de configuracao
de seguranca

Remover o interruptor de
configuracao de seguranca da
placa de controlo.

501

Configuracao de
seguranca

Foram detectadas demasiadas
placas opcionais STO na unidade.
S6 ha suporte para uma.

Remover as placas opcionais
STO adicionais. Consulte o
Manual de Seguranca.

502

Configuracao de
seguranca

A placa opcional STO foi instalada na
ranhura incorrecta.

Inserir a placa opcional STO na
ranhura correcta. Consulte o
Manual de Seguranca.

503

Configuracao de
seguranca

Falta o interruptor de configuracao
de seguranca na placa de controlo.

Instalar o interruptor de
configuracao de seguranca na
placa de controlo. Consulte o
Manual de Seguranca.

504

Configuracao de
seguranca

O interruptor de configuracao
de seguranca foi instalado
incorrectamente na placa

de controlo.

Instalar o interruptor de
configuracao de seguranca no
local correcto na placa de
controlo. Consulte o Manual de
Seguranca.

30

505

Configuracao de
seguranca

O interruptor de configuracao de
seguranca da placa opcional STO foi
instalado incorrectamente.

Verificar a instalacao do
interruptor de configuracao de
seguranca na placa opcional
STO. Consulte o Manual de
Seguranca.

506

Configuracao de
seguranca

Perdeu-se a comunicacao com
a placa opcional STO.

Verificar a instalacao da placa
opcional STO. Consulte o
Manual de Seguranca.

507

Configuracao de
seguranca

O hardware nao suporta a placa
opcional STO

Restaurar a unidade e
reiniciar. Se a falha voltar a
ocorrer, contactar o
distribuidor mais proximo.

520

Diagnosticos de
seguranca

Avaria de um componente na placa
opcional STO

521

Diagnosticos de
seguranca

Falha de diagndstico do termistor
ATEX. Falha na ligacao de entrada do
termistor ATEX.

Restaurar a unidade e
reiniciar.

Se a falha voltar a ocorrer,
substituir a placa opcional.

522

Diagndsticos de
seguranca

Curto-circuito na ligacao de entrada
do termistor ATEX.

Verificar a ligacao de entrada
do termistor ATEX.

Verificar ligacao ATEX externa.
Verificar termistor ATEX
externo.

530

Safe torque off

Foi ligado o botao de paragem de
emergéncia ou foi activada alguma
outra operacao STO.

Quando a funcdo STO esta
activada, a unidade estad em
estado seguro.
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ID de
de falha falha

Cadigo

Causa possivel

Solucao

A velocidade do ventilador ndo esta
exactamente de acordo com a o
A . . Restaurar a falha e reiniciar.
: . referéncia de velocidade. Porém, . G
311 |Refrig. ventil. . . Limpar ou substituir o
o inversor de CA funciona )
. ventilador.
32 correctamente. Esta falha so aparece
nas unidades MR7 e maiores.
o Vida dtil do ventilador (50,000 h) | Mudar ventilador e fazer reset
312 | Refrig. ventil. o do contador do tempo de uso
atingida. .
do ventilador.
0 modo de disparo da unidade esta
activado. As proteccoes da unidade | Verificar as definicdes do
13 320 Modo de disparo |nao estao a ser usadas. parametro e os sinais.
activado NOTA! o reset deste alarme é feito Algumas das proteccoes da
automaticamente quando o modo unidade estao desactivadas.
de disparo esta desactivado.
A unidade de poténcia foi mudada por
: outra de tamanho correspondente. | Fazer reset da falha.
Disp. alterado . . , o . L
361 . O dispositivo esta pronto a utilizar. NOTA! A unidade é reiniciada
(mesmo tipo) - o e ,
Os parametros ja estao disponiveis |apos o reset.
na unidade.
: Placa opcional na ranhurg B tlfocada Fazer reset da falha. Vao ser
Disp. alterado por outra anteriormente inserida na L .
362 . . o . |usadas as definicoes antigas
37 (mesmo tipo) mesma ranhura. O dispositivo esta R ’
o do parametro.
pronto a utilizar.
363 Disp. alterado I\gual a ID362 mas relativo Ver acima.
(mesmo tipo) a Ranhura C.
364 Disp. alte_rado I\gual a ID362 mas relativo Ver acima.
(mesmo tipo) a Ranhura D.
365 Disp. alte!‘ado I\gual a ID362 mas relativo Ver acima.
(mesmo tipo) a Ranhura E.
Placa opcional adicionada a ranhura | O dispositivo esta pronto a
372 Disp. adicionado |B. A placa opcional esteve inserida |utilizar. Vao ser usadas as
(mesmo tipo) previamente na mesma ranhura. definicoes antigas do
O dispositivo esta pronto a utilizar. parametro.
Disp. adicionado |Igual a ID372 mas relativo a .
38 373 | (mesmo tipo) Ranhura C. Ver acima.
374 Disp. adIC.IOHadO Igual a ID372 mas relativo a Ver acima.
(mesmo tipo) Ranhura D.
375 Disp. ad|c'|onad0 Igual a ID372 mas relativo a Ver acima.
(mesmo tipo) Ranhura E.
382 | Disp. removido Placa opcional removida da
ranhura A ou B.
. . Igual a ID380 mas relativo a
383 | Disp. removido Fganhura C. 0 dispositivo ja ndo esta
39 210380 Gt : disponivel. Fazer reset da
384 | Disp. removido gua‘a mas retativo a falha.
Ranhura D.
385 | Disp. removido Igual a ID380 mas relativo a
Ranhura E.
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Cadigo

de falha

ID de

Causa possivel

Solucao

Dispositivo desconhecido ligado

O dispositivo ja nao esta
disponivel. Se a falha voltar

40 390 | Disp. desconh. (unidade de poténcia/placa opcional) | a ocorrer, contactar o
distribuidor mais préximo.
Verificar as definicoes dos
parametros.
Verificar a quantidade e o fluxo
reais do ar de refrigeracao.
Verificar a temperatura
Temperatura do IGBT calculada am.b|-ente. L
. Verificar se ha p6 no
muito alta. dissipador de calor.
41 400 |Temperatura IGBT| e Carga do motor muito alta pacor i -
. . A frequéncia de comutacao
e Temperatura ambiente muito alta | . N
nao deve ser demasiado alta
e Falha de hardware . .
relativamente a temperatura
ambiente e a carga do motor.
Verificar o ventilador de
refrigeracao.
Executar marcha
de identificacao.
Fazer reset da falha.
. Tipo diferente de unidade de poténcia | NOTA! A unidade é reiniciada
Disp. alterado N ~ = ,
431 . . trocada. Os parametros nao estao apos o reset.
(tipo diferente) . S L - .
disponiveis nas definicdes. Redefinir parametros da
unidade de poténcia.
Placa opcional na ranhura C trocada
: por outra nao presente Fazer reset da falha.
4L Disp. alterado . . N
433 . : anteriormente na mesma ranhura. |Redefinir parametros da placa
(tipo diferente) R . _
Nenhumas definicoes de parametros | opcional.
guardadas.
Disp. alterado Igual a ID433 mas relativo a .
434 (tipo diferente) Ranhura D. Ver acima.
Disp. alterado Igual a ID433 mas relativo a .
435 (tipo diferente) Ranhura D. Ver acima.
Fazer reset da falha.
: . Tipo diferente de unidade de poténcia | NOTA! A unidade é reiniciada
Disp. adicionado . N - - ,
441 : : adicionada. Os parametros nao estao |apos o reset.
(tipo diferente) . Py . . .
disponiveis nas definicdes. Redefinir parametros da
unidade de poténcia.
Placa opcional nao presente na
45 Disp. adicionado | mesma ranhura antes de ser Redefinir parametros da placa
443 . . . .
(tipo diferente) adicionada na ranhura C. Nenhumas |opcional.
definicoes de parametros guardadas.
Disp. adicionado |lgual a ID443 mas relativo .
44k (tipo diferente) a Ranhura D. Ver acima.
Disp. adicionado |lgual a ID443 mas relativo .
445 (tipo diferente]  |a Ranhura E. Ver acima.
46 662 |Reldgio tmp real Nivel de tensdo da pitha do RTC baixo Substituir a pilha.

e é preciso mudar a pilha.
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ID de
de falha falha

Causa possivel

Solucao

0 software da unidade foi actualizado
Software ~ , .
47 663 . (o pacote de software completo ou a | Nenhuma acc3o necessaria.
actualizado L
aplicacao).
Pelo menos um dos sinais de entrada
- . L Mudar as pecas com falha.
analdgica disponiveis desceu para . SNt
o . Verificar o circuito da entrada
menos de 50% da gama de sinal analéaica
50 1050 |Falha Al baixa minima definida. ogica. A
O cabo de controlo esta partido Verificar se o parametro
Gama de sinal AIl esta
ou solto. -
. . definido correctamente.
Falha na origem do sinal.
O sinal de entrada digital definido
Falha externa do pelo parametro P3.5.1.11 ou Falha definida pelo utilizador.
51 1051 . . P3.5.1.12 foi activado para indicar a | Verificar entradas digitais/
dispositivo . - . .
situacao de falha no dispositivo esquemas.
externo.
1052 Falha d_e . A ligagao entre o teclado de controlo Ver|f|_cara ligagao do tecladoee,
52 comunicacao T L. . possivelmente, o cabo do
1352 ’ e o inversor de CA esta interrompida
com o teclado teclado
Falha de Foi interrompida a ligacao de dados . . -
L " Verificar a instalacaoe o
53 1053 | comunicacao com | entre o master do bus de campo e a ’
i master do bus de campo.
0 bus de campo | placa do bus de campo
1354 | Falha ranhura A
1454 |Falha ranhura B -
Verificar a placa e a ranhura.
54 1554 |Falha ranhura C |Defeito da placa opcional ou ranhura | Contactar o distribuidor mais
roximo.
1654 | Falha ranhura D P
1754 |Falha ranhura E
Verificar se o motor esta ligado
a unidade.
Verificar se nao ha carga no
57 1057 |ldentificacao Falhou marcha de identificacao. veio do motor.

’ ’ Assegurar que o comando de
arranque ndo é removido antes
da conclusao da marcha de
identificacao.

1063 Fialha de paragem Paragem répida activada Verificar o mo’tlv_o de actlv_agao
rapida da paragem rapida. Depois de
detectado e adoptadas accoes
63 correctivas, restaurar a falha e
1363 Alarme de .. Paragem rép|da activada reiniciar a unidade. Consultar
paragem rapida o parametro P3.5.1.26 e 0
grupo de parametros 3.4.22.5.
Falha d.e ) Aligacio de dados entre o PC e o Verlflcar. a {nstalagao, ocaboe
65 1065 |comunicacao . ’ L : os terminais entreo PCe o
’ inversor de CA esta interrompida .
como PC inversor de CA.
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ID de

Cadigo

de falha

Causa possivel

Solucao

Falha da entrada Verificar a refrigeracao
1366 ,
do termistor 1 e a carga do motor.
Falha da entrada Verificar a llgacéo
1466 ’ i
do termistor 2 A entrada do termistor detectou um | 90 termistor. , .
66 Se a entrada do termistor nao
aumento da temperatura do motor .
estiver em uso, tem de ser
1566 |Fathadaentrada ligada em curto-circuito.
do termistor 3 Contactar o distribuidor mais
proximo.
Alarme do O contador de manutencao atingiu o
1301 |contador de . ’
~ limite de alarme.
manutencao 1
1302 Falha do contador | O contador de manutencao atingiu o Efectua,rg manutencao
de manutencdo 1 |limite de falha. necessaria e fazer reset do
68 A 3 contador. Consultar os
arme do O contador de manutencao atingiu o parametros B3.16.4 ou
1303 |contador de . ’ P351.40
~ limite de alarme. 2. 1.4U.
manutencao 2
Falha do contador | O contador de manutencao atingiu o
1304 - L ’
de manutencao 2 |limite de alarme.
E usado um nimero de ID nao . N
. Verificar os parametros no
existente para o mapeamento de
1310 , menu Mapeamento de dados
valores para a saida de dados de ,
do bus de campo (capitulo 4.6).
processo do bus de campo.
O valor a ser mapeado pode
Falha de Nao é possivel converter um ou mais | ser de tipo nao definido.
69 1311 | comunicacdo com |valores para a saida de dados de Verificar os parametros no
o bus de campo | processo do bus de campo. menu Mapeamento de dados
do bus de campo (capitulo 4.6).
Excesso durante o mapeamento e a . N
- , Verificar os parametros no
conversao de valores para a saida de
1312 menu Mapeamento de dados
dados de processo do bus de campo .
. do bus de campo (capitulo 4.6).
(16 bits).
L Restaurar a unidade para
0 comando de arranque esta activo e .
. . . ~ _ | restabelecer o funcionamento
Arranque foi bloqueado para impedir a rotacao .
76 1076 |. k - . . normal. A necessidade de
impedido nao intencional do motor durante a S
T reiniciar depende das
primeira inicializacao. S N
’ definicoes dos parametros.
Foi excedido o nimero maximo de 5
77 1077 |55 ligacdes ligacoes simultaneas activas a bus | Remover as ligacoes activas
’ de campo ou ferramenta do PC €m excesso.
suportadas pela aplicacao.
A funcao de enchimento suave do Isto pode dever-se a uma
’ o tubagem rebentada.
. controlador PID atingiu o tempo I
Tempo limite de o Verificar o processo.
100 1100 . limite. O valor de processo . N
enchimento suave . e Verificar os parametros no
pretendido nao foi obtido dentro .
deste tempo menu Enchimento suave
' M3.13.8.
Controlador PID: o valor de feedback | Verificar o processo.
Falha de D o o S
. ultrapassou os limites de supervisao | Verificar as definicoes do
101 1101 |supervisao de N T
teedback (PID1] (P3.13.6.2, P3.13.6.3) e 0 atraso parametro, os limites de
(P3.13.6.4), caso esteja definido. supervisao e o atraso.
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ID de
de falha falha

Cadigo

Causa possivel Solucao

Controlador PID externo: o valor de Verificar o processo
Falha de feedback ultrapassou os limites de Verificar aspdefinicéés do
105 1105 |supervisdo de supervisao (P3.14.4.2, P3.14.4.3) e ardmetro. os limites de
feedback (ExtPID) | o atraso (P3.14.4.4), caso esteja P S
. supervisao e o atraso.
definido.
O sinal de supervisao da pressao de .
1109 o entrada (P3.13.9.2) ficou inferior a0 | Verificar o processo.
Supervisao da limite de alarme (P3.13.9.7). Verificar os parametros no
109 pressao de , — - menu M3.13.9.
entrada O sinal de Ssupervisao da pressao de |Verificar o sensor de pressao
1409 entrada (P3.13.9.2] ficou inferior ao | 4a entrada e as ligacdes.
limite de falha (P3.13.9.8).
Pelo menos um dos sinais de entrada
1315 de temperatura seleccionados
(P3.9.6.1) atingiu o limite de alarme
11 Falha de [P3.9.6.2) Determinar a causa do
temperatura 1 Pelo menos um dos sinais de entrada | aumento da temperatura.
de temperatura seleccionados Verificar o sensor de
1316 RS :
[P3961] atlnglu o limite de falha temperatura e as [|ga(;6es_
(P3.9.6.3). Verificar se a entrada de
Pelo menos um dos sinais de entrada | temperatura esfcé ligada por
1317 de temperatura seleccionados cabo se nao estiver ligado
(P3.9.6.5) atingiu o limite de falha qualquer sensor.
Falha de (P3.9.6.6). Consultar mais informacoes
112 i
temperatura 2 Pelo menos um dos sinais de entrada | "0 Manuat da placa opcional.
1318 de temperatura seleccionados
(P3.9.6.5) atingiu o limite de falha
(P3.9.6.7).
Num sistema Multibomba, pelo Efectuar a~s accoes d,e.
manutencao necessarias,
Tempo de menos um dos contadores de tempo ’
. . fazer reset do contador de
1113 |funcionamento de funcionamento da bomba excedeu .
o - tempo de funcionamento e do
da bomba um limite de alarme definido pelo
Utilizador alarme. (Consulte o cap.
113 4.15.4)
Num sistema Multibomba, pelo Efectuar as accdes de
Tempo de menos um dos contadores de tempo | manutencao necessarias,
1313 |funcionamento de funcionamento da bomba excedeu | fazer reset do contador de
da bomba um limite de alarme definido pelo tempo de funcionamento e da
utilizador falha. (Consulte o cap. 4.15.4)
700 Utilizada aplicacao nao suportada. Mudar de aplicacao
300 Sem suporte oY ;
701 Uflhzada placa opcional ou ranhura Retirar a placa opcional
nao suportada.
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10.

10.1

APENDICE 1

VALORES PREDEFINIDOS DOS PARAMETROS DE ACORDO COM
A QPLICQC_;EIO SELECCIONADA

Os valores predefinidos dos parametros seguintes variam de acordo com o assistente
de aplicacao seleccionado.

Tabela 134. Valores predefinidos dos pardmetros de acordo com a aplicacdo

Predefinicao

predefinida 0

T v
(=] @ T 1] 8
A A o o Qs 2w q ...
Indice Parametro e o a £:5 | E 8 |Unidade | ID Descricao
- < -— o < o =
c > 2 Q.= 93
© == = 59 X
n S 28 282
o =g (= =
i= >
= =
P3.2.1 Local de controlo remoto 0 0 0 0 0 172 |0 =Controlo E/S
P3.2.2 Local/remoto 0 0 0 0 0 211 | 0 = Remoto
P3.2.6 Légica E/S A 2 2 2 2 2 300 |2=Dir-Inv (ascend]
P3.2.7 Logica E/SB 2 2 2 2 2 363 | 2=Dir-Inv (ascend)
Seleccdo da referéncia de 6=Al1+AI2
P33.1.5 controlo A de E/S 6 6 7 7 7 17 7=PID
Seleccdo da referéncia de _
P3.3.1.6 controlo B de E/S 4 4 4 4 4 131 |4=AN
P3.3.1.7 Tempo de marcha 2 2 2 2 2 121 | 2 = Referéncia do teclado
(teclado textual)
P33.110 Tempo de marcha 3 3 3 3 3 122 3 = Referéncia do bus de
(teclado textual) campo
P3.3.3.1 Modo de frequéncia 0 0 0 0 0 182 | 0 = Codificado em binario
predefinida
P3.3.3.3 Frequéncia predefinida 1 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 Hz 105
P3.3.3.4 Frequéncia predefinida 2 15,0 | 15,0 | 15,0 15,0 15,0 Hz 106
P3.3.3.5 Frequéncia predefinida 3 20,0 | 20,0 | 20,0 20,0 20,0 Hz 126
P3.3.6.1 | Activar referéncia de limpeza 0 0 0 0 0 530 | 0=nao activado
P3.3.6.2 Referéncia de limpeza 0,0 0,0 0,0 0,0 50,0 1239
P3.5.1.1 Sinalctrl 1 A 100 100 100 100 100 403
P3.5.1.2 Sinalctrl 2 A 101 101 0 0 0 404
P3.5.1.4 Sinalctrl 1B 0 0 103 101 0 423
P3.5.1.7 Forcar controlo E/S B 0 0 105 102 0 425
P3.5.1.8 Forcar referéncia E/S B 0 0 105 102 0 343
P3519 Forcar controlo do bus 0 0 0 0 0 AL
de campo
P3.5.1.10 Forcar controlo do teclado 0 0 0 0 0 410
P3.5.1.11 Falha externa (fechar) 102 102 101 0 105 405
P3.5.1.13 Reset de falhas (fechar) 105 105 102 0 103 414
P3.5.1.21 Seleccdo de frequéncia 103 | 103 | 104 | 0 0 419
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Tabela 134. Valores predefinidos dos pardmetros de acordo com a aplicacdo

Seleccdo de frequéncia

P3.5.1.22 predefinida 1 104 104 0 0 0 420
P3.5.1.23 Selecgdo de frequéncia 0 0 0 0 0 421
predefinida 2
P3.5.1.31 Valor de referéncia 0 0 0 0 102 1047
de seleccao PID
P3.5.136 Activacao .de referéncia 0 0 0 0 101 530
de limpeza
P3.5.1.42 Encravamento da bomba 1 0 0 0 103 0 426
P3.5.1.43 Encravamento da bomba 2 0 0 0 104 0 427
P3.5.1.44 Encravamento da bomba 3 0 0 0 105 0 428
P3.5.2.1.1 Seleccdo de sinal Al1 100 100 100 100 100 377
P3.5.2.1.2 Tmp filtrag. Al 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 378
P3.5.2.1.3 Gama de sinal Al1 0 0 0 0 0 379 |0=0..10V/0..20 mA
P3.5.2.1.4 Min. person. Al1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 380
P3.5.2.1.5 Max. person. Al1 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 381
P3.5.2.1.6 Inversao de sinal Al1 0 0 0 0 0 387
P3.5.2.2.1 Seleccdo de sinal Al2 101 101 101 101 101 388
P3.5.2.2.2 Tmp filtrag. Al2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 389
P3.5.2.2.3 Gama de sinal Al2 1 1 1 1 1 390 [1=2..10V/4..20 mA
P3.5.2.2.4 Min. person. Al2 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 391
P3.5.2.2.5 Max. person. Al2 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 392
P3.5.2.2.6 Inversao de sinal Al2 0 0 0 0 0 398
P3.5.3.2.1 Funcdo RO1 2 2 2 49 2 11001 | 2 = Marcha
P3.5.3.2.4 Funcdo RO2 3 3 3 50 3 11004 | 3 = Falha
P3.5.3.2.7 Funcdo RO3 1 1 1 51 1 11007 | 1 = Pronto
P3.5.4.1.1 Funcao AO1 2 2 2 2 2 10050 | 2 = Frequéncia saida
P3.5.4.1.2 Tmp filtragem AO1 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 10051
P3.5.4.1.3 Sinal min. AO1 0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 Escala minima AO1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10053
P3.5.4.1.5 Escala maxima AO1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10054
P3.13.2.5 Valor de referéncia 0 0 0 0 0 1047
de seleccao PID
P313.2.6 Seleccao de f9nt§ 1 do valor ) ) 3 3 3 332 |32 Al
de referéncia PID
Seleccao de fonte 2 do valor 1 =Valor de referéncia
P3.13.2.10 de referéncia PID ) ) ) ) ! 431 1 do teclado
P3.13.3.1 Funcao de feedback PID - - 1 1 1 333
P3.13.3.3 Fonte de feedback PID - - 2 2 2 334
P3.15.1 Modo Multibomba - - - 0 2 1785
P3.15.2 Numero de bombas 1 1 1 3 3 1001
P3.15.5 Encravamento da bomba - - - 1 1 1032
P3.15.6 Rotacdo automatica - - - 1 1
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Tabela 134. Valores predefinidos dos pardmetros de acordo com a aplicacdo

Bombas com rotacao

P3.15.7 . - - - 1 1 1028
automatica

P3.15.8 Intervalo de rotacdo - - - | 480 | 480 h 1029
automatica

P3.15.11 Limite de frequéncia de - - - 250 | 50,0 Hz 1031
rotacao automatica

Limite de bombas de rotacao

P3.15.12 oo - - - 1 3 1030
automatica

P3.15.13 Largura de banda - - - 10,0 10,0 % 1097

P3.15.14 Atraso larg.band - - - 10 10 s 1098

P3.15.15 Velocidade de producao ) ) ) ) 100,0 % 1513
constante
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