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1 ® VACON Document: DPD00643B3, Date: 29.09.2011 SEGURANGA

Este guia rapido inclui as etapas essenciais para a facil instalacdo e ajuste do
conversor de frequéncia Vacon 10.
Antes da colocacao em servico da unidade, deve fazer-se o download e ler o Manual
do Usuario do Vacon 10 completo disponivel em:
www.vacon.com -> Support & downloads

1. SEGURANCA

APENAS UM ELETRICISTA COMPETENTE PODE REALIZAR
A A INSTALACAO ELETRICA!

Este guia rapido contém avisos explicitamente assinalados que se destinam a
seguranca pessoal e a evitar danos acidentais provocados ao produto ou acessérios.

Leia estes avisos atentamente:

Os componentes da unidade de poténcia do conversor de frequéncia
ficam sob tensdo quando o Vacon 10 ¢ ligado a rede. E extremamente
perigoso entrar em contato com esta tensdo, uma vez que pode
provocar morte ou leses corporais graves.

Os terminais de motor U, V, W (T1, T2, T3) e os possiveis terminais da
resisténcia de frenagem -/+ ficam sob tensdo quando o Vacon 10 esta
ligado a rede, mesmo que o motor nao esteja em marcha.

2 Os terminais de E/S de controle estdo isolados da rede. No entanto,

as saidas a relé podem ter uma tens3do de controle perigosa mesmo
quando o Vacon 10 esteja desligado da rede.

A corrente de fuga a terra dos conversores de frequéncia Vacon 10
ultrapassa os 3,5mA CA. De acordo com a norma EN61800-5-1, deve
ser garantida uma protecdo de ligacdo a terra reforcada.

Ver Capitulo 7!

Se o conversor de frequéncia for utilizado como parte de uma

maquina, o fabricante da maquina é responsavel pelo fornecimento
da méaquina com um interruptor geral (EN 60204-1).

Se o0 Vacon 10 estiver desligado da rede enquanto o motor se estiver
em funcionamento, 0 mesmo permanecera energizado se 0 motor
estiver sendo rotacionado através do processo. Neste caso, o motor
funciona como gerador, alimentando o conversor de frequéncia.
Depois de desconectar o inversor de frequéncia da rede elétrica,
c aguarde até que o ventilador pare e os segmentos do visor ou leds de

status no painel se apaguem. Aguarde mais 5 minutos antes de fazer
qualquer tarefa nas conexées do Vacon 10.

0 motor pode partir automaticamente apés uma situacao de falha, se
a funcdo de rearme automatico tiver sido ativada.
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INSTRLRQEIO VACON ® 2

2. INSTALACAO

2.1 Instalacao mecanica

Existem duas posicées possiveis para a montagem do Vacon 10 na parede ou placa
de montagem: montagem com parafusos ou com trilho DIN.

Mi2-3

@ =ms

Figura 1: Montagem com parafusos (esquerda) e montagem com trilho

DIN (direita)
NOTA! Consultar as dimensdes de montagem na parte posterior da unidade.
Deixe espaco livre para resfriamento acima (100 mm), abaixo (50 mm), e nos lados
(10 mm) do Vacon 10. (A instalacéo de lado a lado sé é permitida se a temperatura
ambiente estiver abaixo de 40 °C).

e o ¢ ©

Fixar o suporte
DEPOIS de instalar

os cabos
de alimentagéo

RTE

Fixar esta placa
ANTES de instalar

os cabos
de alimentagao

Figura 2: Fixar a placa PE e o suporte de cabo API

Assisténcia 24 horas por dia +358 (0)40 837 1150 ¢ E-mail: vacon(@vacon.com



3 ® VACON INSTRLRSIEIO

2.2 Cabos e ligacoes
2.2.1 Cabl de alii cdo
Nota! O torque de aperto dos cabos de alimentacao é de 0,5-0,6 N.m.

3~ (230V, 400V)

1~(230V) Saida do motor

Retire o revesti-
mento do cabo
de pléstico para
o aterramento

REDE ELETRICA em 360°.
Figura 3: Ligagées de alimentagdo Vacon 10, tamanho MI1

MOTOR

3~(230V, 400V) Resistor de freio externo
—\ 3~(230V, 400V)
| ,‘E‘Q1 = Salda do motor

L1L2N L3 R+ R- UT1 VIT2WIT3
Retire o

revestimento do i /R /& i i N KN il
cabo de plastico
para o aterramento

em 360°. 9,, \' {
A AN

RESISTOR DE FREIO

Figura 4: Ligagdes de alimentagdo Vacon 10, tamanhos MI2 - MI3
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2.2.2 Cablagem de controle

pmmm———

-

Figura 5: Abra a tampa

Torque de aperto
do cabo de controle:

esencapar o

olamento
plastico dos cabos
para uma ligagao

a terra de 360 graus

Figura 6: Instalar os cabos de controle. Consultar a pagina seguinte!
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5 ® VACON CONTROLE POR E/S

3. E/S DE CONTROLE E TERMINAIS (APl COMPLETA)
Referéncia:
Potenciémetro: 1 ~ 10K +/- 5%

Terminal Sinal Selecao de fabrica Descricao
1 | +10Vref| Saida de tensao de ref.2 Carga maxima 10 mA
2 |An Entrada de sinal Referéncia de freq. P | 0-+10VRi =200k Q (min.)
analégico 1
3 | TER @[ Terra do sinal de E/S
6 | Saida| | Saida de 24V para EDs +20 %, carga max. 50 mA
26V B ' )
7 | TER @] Terra do sinal de E/S
18 |on Entrada digital 1 Marcha direta P!
— 19 |bi2 Entrada digital 2 i P)
el Marchainversa™ 1o _ 30y Ri= 12 kQmin.
—]10| D3 Entrada digital 3 Velocidade predefinida
BO PP
A |A Sinal A RS485 Comunicacdo em rede | Positivo
B |B Sinal B RS485 Comunicacao em rede | Negativo
4 | AI2 Entrada de sinal Valor real PI P 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
analdgico 2
@ 5 | TER @ | Terra do sinal de E/S
13 | TER @ | Terra do sinal de E/S
114 | D4 Entrada digital 4 Velocidade predefinida
P
- _ B1 0-+30VRi=12kQ min.
15 | DI5 Entrada digital 5 Reset de falhas P!
16 | DI6 Entrada digital 6 Desativar controle P!
18 [ AD Saida de sinal analégico| Frequéncia de saida P | 0(4) - 20 mA, RL = 500Q
20 | bO Saida de sinal digital | Ativo = PRONTQ P Colector aberto, carga max.
48 V/50 mA
22 | RO13 Saida do relé 1| Ativo = MARCHA P! Carga de comutacao max.:
23 |RO 14 N 250 VAC/2 A ou 250 VCC/0,4 A
E—
24 | RO22 1 Saida do relé 2| Ativo = FALHA P! Carga de comutagao max.:
25 | RO 21 ——/‘/ 250 VAC/2 A ou 250 VCC/0,4 A

2 [RO24 ——

Tabela 1: Vacon 10 - Configuragdo e conexdes de E/S padrdo da

aplicagdo de uso geral, API completa (consulte as informagées sobre

outras API no Manual do Usuario)

P) = Fungdo programavel, consultar Manual do Usudrio, Parémetros
Al2 GND GND DI4_DI5 DI6_AO DO RO1 RO1 - _RO2

- 4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
Terminais |0 6 6 0 6 O 0 © 0 © o ©
de E/S
Vacon 10:

+10V Al1 GND 24V GND DI1 DI2 DI3 A B RO2 RO2
B+ =APILIMITED = APiRs4a85
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NAVEGAGAO E PROGRAMAGAO VACON ® 6

4. NAVEGACAO E PROGRAMACAO
4.1 Os menus principais do Vacon 10

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE \ /& a a a

REFERENCIA REF[4- REF|« -
Exibe o valor de von| MON| L. ‘-l I_lﬁ
referéncia do teclado _”_]‘ (N[N

independentemente

do local de controle g7 H PRES- g1 e
selecionado. hd v SIONAR v v
FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS
l @ GIRAR
MENU DE READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MONITORAMENTO a - -

Neste menu vocé

\/
pode procuraris  MONJ<* MON|«
vaturtesde ‘ PAR AR
monitoramento.
Tl - QEE:;R ({5 -
FWD REV /0 KEYPAD BUS PVD REV O KEYPAD BUS
1 @ GIRAR
MENU DE READY RUN_STOP ALARM FAULT
PARAMETROS rer] ~ -
Neste menu vocé
MON

pode procurar e .
,

editar os pardmetros. PAR]€-

ATl . PRES-
FWD REV IO KEYPAD BUs SIONAR

b Qe

MENU DE HISTORICO READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
= a a =

DE FALHAS
Aqui vocé podera REF REF L- | ’7‘7
ooy
\
ATl :II:)ENSA-R FLTI

navegar pelas falhas
ocorridas. PAR PAR
v v
FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS
Figura 7: Os menus principais do Vacon 10

Nota: Vocé pode mudar rapidamento o local do
controle ativo de remoto para local e voltar ao
pressionar a roda de navegacao por alguns
segundos.

Assisténcia 24 horas por dia +358 (0)40 837 1150 * E-mail: vacon{@vacon.com



7 ® VACON

NAVEGAGAO E PROGRAMAGAO

4.2 Colocacdo em servico e assistente de programacao

4.2.1 Etapas de colocacdo em servico:

1. Ler as instrugdes de seguranca na pagina 1.

7. Efetuar um teste de desempenho sem o
motor; consultar o Manual do Usuario em
Wwww.vacon.com.

estao em conformidade com os requisitos.

2. Fixar a ligacdo a terra e verificar se os cabos

8. Efetuar ensaios em vazio com o motor ndo
acoplado ao processo.

refrigeracao.

3. Verificar a qualidade e a quantidade do ar da

9. Execute uma execucao de identificacao
(Par. 1D631)

4. Verificar se todos as chaves de partida/
parada estao na posicao de parar (STOP).

10. Acoplar o motor ao processo e efetuar
novamente um teste de desempenho.

5. Ligar a unidade a rede de alimentacao.

11. 0 Vacon 10 encontra-se pronto para ser
utilizado.

6. Executar o assistente de programacao e
definir todos os parametros necessarios.

Tabela 2: Etapas de colocagdo em servigo

4.2.2 Assistente de programacédo

0 Vacon 10 executa o assistente de programacao na primeira vez que estiver ener-
gizado. Depois disso, 0 assistente de programacao pode ser executado pressionando
a tecla de parar (STOP) durante 5 segundos no menu principal. As figuras que se
seguem ilustram o procedimento.

NOTA! Executar o assistente de programacao restaura sempre as
definicdes de todos os parametros para os ajustes de fabrica.

Telefone +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




NAVEGAGAO E PROGRAMAGAO VACON ® 8

o Alterna > ILILIr
’. ‘.34_ natela I -/ '/U
READY RUN STOP ALARM FAULT XY RUN_STOP ALARMA
REF| - “ REF| AN - _l
MON —- MON I:I
PAR|« PAR |« ’
FLT| > = FLT. = FLT| = -
Pressionar PARAR Pressionar para Selecionar a
TOP) durante entrar no modo velocidade nominal do
segundos no de edigao. motor e pressionar
menu principal. para confirmar.
EFETUAR O MESMO EFETUAR DEFINICAO DA
PROCEDIMENTO PARA PAR. 1.4, UNIDADE, PAR. 13.2,
CORRENTE NOMINAL DO MOTOR VER PAGINA SEGUINTE
Figura 8: Assistente de programagdo do Vacon 10 (Aplicagdo de propésitos
gerais)

Assisténcia 24 horas por dia +358 (0)40 837 1150 * E-mail: vacon{@vacon.com



9 ® VACON NAVEGAGAO E PROGRAMAGAO

EADY RUN STEP ALARM_FAUI EADY RUN STOP ALARM FAUL] EADY RUN STOP ALARM FAULI
Rer| * Rer| * - e A .
MoN| ,U 17 —p MON| ,O I3 —p MON [N)
PAR[« ] C PAR|< 1 PAR|< U
Arl - Arl o - L I v
A -
@ O assistente de Pressionar para entrar Selecionar entre
mg%’:g‘:%%’em no modo de edigado. 0-3; ver abaixo!
do par 13.2.
Selegao:
|P11 |P12|P17 |P1.15|P2.1 P22 | P2.3[Pa.1|P32| P33 [Pa.2|Pa3
. 50/60[ 1,1+ | 0= 0= |0= |o [s0/é0| 0=
0 = Basico V* | HzZ | gyor| NaO | VO |rampa|Livre [z |Hz | At [3s |3s
utiliz. 0-10v
S 50/60[ 1,1+ | 0= 0= [1= 50/60| 0=
1 = Unidade da 11 20
| Hz Nao [0 |g Al |55 |55
bomba (pump) | V Inwor | yitiz, Hz M2 | oov
; 50/60[1 1+ | 0= 0= | 0= 50760 0=
2 = Unidade do : 5 o ;
; . Nzo | 110 Al |20
ventilador (fan) | V" | HZ |hwor | i Rampa| e | Hz | Wz | ATV [0 FO°
. 50/60{1,5* | 1= 0= 0= 50/60 [ 0=
3=Unidade do | ’ g a [1s |1
vt | Hz ) Utiliz. | 10 | L At [1s |1s
ransportador wor | Util ampa| Livre | Hz | Hz SV
(conveyor) *Igual a tensdo de acionamento, exceto em

unidades de 115 V esse valor é 230 V

Pfan;:z\etr_os P1.1 Un. motor (V) P2.3 Fungéio de parada
SSRGS P1.2 Freq. do motor (Hz) ~ P3.1 Freqtiéncia min.
P1.7 Limite de corrente (A) P32 Freqiiéncia max.
P1.15 Binario de reforco ~ P3.3 Referéncia E/S
P2.1 Local de controle P4.2 Tempo de acel. (s)
P2.2 Funcéo de arranque P4.3 Tempo de desacel. ()

EADY RUN_STOP ALARM FAUL]
REF| = =

won| |
par|« |

[ =

@

@ Pressionar para confirmar
a definigao da unidade

Figura 9: Parametrizagdo da unidade

Telefone +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205
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11 ® VACON

MONITORAMENTO E PARAMETROS

5. MONITORAMENTO E PARAMETROS

5.1 Valores de monitoramento

NOTA: Este guia é para o aplicativo padrao do Vacon 10, se vocé
estiver usando um aplicativo especial, faca o download do
manual em: www.vacon.com -> Support and downloads.

Codigo Sinal de monitoramento Unidade | ID | Descricao
M1.1 Frequéncia de saida Hz 1 Frequéncia ao motor
M1.2 Referéncia de frequéncia Hz 25
Velocidade do eixo do .
M1.3 RPM 2 | Velocidade do motor calculada
motor
M1.4 Corrente do motor A 3 Corrente do motor medida
M1.5 Torque do motor % 4 Torque real/nominal calculado do motor
M1.6 Poténcia do motor % 5 Poténcia real/nominal calculada do
motor
M1.7 Tensao do motor v 6 Tensao do motor
M1.8 Tensao do barramento CC v 7 Tensao do barramento CC medida
M1.9 Temperatura da unidade °C 8 Temperatura do dissipador de calor
M1.10 | Temperatura do motor % Temperatura do motor calculada
M1.11 | Entrada analdgica 1 % 13 | Valor da Al
. Valor AI2 SOMENTE NA API
9
M1.12 | Entrada analdgica 2 % 14 COMPLETA!
M1.13 | Saida analdgica % 26 | AOTSOMENTE NA API COMPLETA!
M1.14 | DI1, DI2, DI3 15 | Estados da entrada digital
Estados da entrada digital SOMENTE NA
M1.15 | Dl4, DI5, DI6 16 APl COMPLETA!
RO1, (também RO2, DO . e
M1.16 em API COMPLETA) 17 | Estados da saida do relé/digital
M1.17 | Valor de referéncia PI % | 20 | Em percentagem dareferéncia do
processo maximo
M1.18 | Feedback PI % 21 Em percentagem do valor real maximo
M1.19 | Valor de erro PI % | 22 | Em percentagem dovalor de erro
méximo
M1.20 | saida PI % 23 Err'1 percentagem do valor de saida
maximo

Tabela 3: Valores de monitoramento do Vacon 10 API RS-485 (Aplicagdo de

propdsitos gerais)

Telefone +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




MONITORAMENTO E PARAMETROS VACON ® 12

5.2 Parametros de definicao rapida

Cédigo Parametro Min. | Max. | Unidade| Pr inica D Nota
5 230 i
P11 Tenjao nominal 180 690 v 400 110 Verlflcarla placa de
o motor 575 caracteristicas do motor
P12 F_reqijencia 30 320 Hz 50,00 m Verificarla placa de
nominal do motor caracteristicas do motor
P13 V_elocidade 300 | 20000] RPM 1440 112 A predefinicao aplif:a-se a
nominal do motor| um motor com 4 polos.
Correntenominal| 0,2x | 2,0x Verificar a placa de
P14 do motor Inunid | 'Nunid A INunid "3 caracteristicas do motor
Verificar a placa de
P15 | Cosdo motor (0 0.30 f 1.00 0.85 120 caracteristicas do motor
P17 Limite de 02x] 2x A 1,5x 107
corrente INunid | INunid INunid
0= Nao utilizado
P1.15 | Reforco de torque| 0 1 0 109 1 = Utilizado
Local de controle 1=E/S terminal
P21 remoto ! 2 ! 172 2 = Fieldbus
P22 | FuncioPartida | 0 | 1 0 505 | 0 = Rampa 1 = Partida
v Lancada
P23 Funcao Parada 0 1 0 506 |0 =Livre 1=Rampa
P3.1 | Freqguéncia min. | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 | Freqiiéncia max. | P3.1 320 Hz 50,00 102
0 = Velocidades
predefinidas (0-7)
R 1 = Referéncia teclado
P33 Re;zr;/nscwa 0 4 3 117 | 2 = Referéncia Fieldbus
3=Al1(APIFULL &
LIMITED)
4=AI2 (API FULL)
p34 | Velocidade g oq ) pay [y, 5,00 124 | Ativada por entradas
predefinida 0 digitais
pas | Velcidade o5 [ b3y |y, 1000 | 105 [Ativada por entradas
predefinida 1 digitais
p3e | Velocidade g a0 1 b3y | p, 1500 | 106 |Ativada por entradas
predefinida 2 digitais
pay | Velcidade 1 4n5f b3y 2000 | 126 |Ativada por entradas
predefinida 3 digitais
Tempo de Tempo de aceleracao de 0
P4.2 po d¢ 0,1 3000 s 1,0 103 | Hz até a frequiéncia
aceleracao "
maxima

Tabela 4: Parémetros de definigdo répida

Assisténcia 24 horas por dia +358 (0)40 837 1150 * E-mail: vacon{@vacon.com
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Cadigo Parametro Min. | Max. | Unidade | Predefinicao D Nota
Termnpo de Tempo de desaceleracao
P43 poce 0,1 | 3000 s 1,0 104 | da freqiiéncia méaxima até
desaceleracao 0 Hz
APIFULL e LIMITED:
0=Tensdo 0..10V
1=Tensao 2...10V
APENAS API LIMITED:
. 2 = Corrente 0...20 mA
P6.1 | Faixa de sinal Al1 0 3 0 379 3= Corrente 4..20 mA
NOTA: Ao utilizar API
LIMITED, selecionar a faixa
de tensdo/corrente com o
comutador DIP
Faixa de sinal Al2 2 =Corrente 0...20 mA
P65 (apenas API Full) 2 3 3 390 3 =Corrente 4..20 mA
Reinicio
P10.4 | automético em 0 1 0 73110 =Nao usado 1 = Usado
caso de falhas
0 = Todos os parametros
Pardmet visiveis
P13.1 arametro 0 1 1 115 |1 = Apenas grupo de
oculto . S
parametros de definicao
rapida visivel

Tabela 4: Pardmetros de definigdo rapida
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5.3 Definicdes do motor (painel de controle: Menu PAR -> P1)
NOTA! Estes pardmetros sdo apresentados, quando P13.1=0.

Codigo Parametro Min. | Max. | Unidade | Predefinica D Nota
- . 230 "
P11 Tensao nominal do 180 690 v 400 110 Vermcar'a placa de
motor 575 caracteristicas do motor
P1.2 Freqijencia 30 320 Hz 50,00 111 Veriﬂcar'a placa de
nominal do motor caracteristicas do motor
P13 Velocidade nominall 300 | 20000 RPM 1440 12 A predefinicao §pL|ca-se aum
do motor motor com 4 polos.
Corrente nominal | 0,2x [ 2,0x Verificar a placa de
P14 do motor Inunid | INunid A Nuni "3 caracteristicas do motor
Verificar a placa de
P15 | Cosdomotor @ [ 0.30 f 1,00 0.85 120 | caracteristicas do motor
P17 | Limite de corrente| 2* | 2* A 15X gy
INunid | Nunid INunid
Modo de controle 0 = Controle da freqtiéncia
P18 do motor 0 ! 0 600 1 = Controle da velocidade
Selecdo da relaca 0= Linear
P19 ¢ i ] 2 0 108 |1 = Quadrética
2 = Programavel
P1.10 Pontode 1 3q00] 320 [ 2 5000 | 602
enfraguecimento
P11 Tensao no ponto de 10,00] 200 % 100,00 603 % da tensao nominal do
enfraquecimento motor
Fregiiéncia do
P1.12 ponto médio da 0,00 | P1.10 Hz 50,00 604
curva U/f
= = = -
P1.13 qusao do ponto 0.00 | P1.11 % 100,00 405 % da tensao nominal do
médio da curva U/f motor
P114 TenséoAde_safda a| o.00 | 40,00 % 0,00 606 % da tensao nominal do
freqiiéncia zero motor
0= Nao utilizado
P1.15 | Reforco de torque 0 1 0 109 1 = Utilizado
prig | Freauénciade g | q00 1 ki varia | 601
comutacao
0 = Desativado
1=Utilizado no estado de
Chopper de marcha (RUN)
P117 frenagem 0 2 0 504 2=Utilizado no estado de
marcha (RUN) e parada
(STOP)
Apenas em API COMPLETA E LIMITADA
P1.18 Identificacdo do 0 1 0 63 1:I,dent|f\cat;a0 sem execucag
motor apoés comando de inicio

Tabela 5: Definigbes do motor
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MONITORAMENTO E PARAMETROS

5.4 Definicao de Partir/Parar (painel de controle: Menu PAR -> P2)

Codigo]  Parametro | Min.] Max.| Unidade| Predefinicao] 1D Nota
1=E/S terminal
Local de controle 2 = Fieldbus
P21 remoto ! 2 ! 172 (controle do teclado é ativado
com par. 2.5)
- 0=Rampa
P2.2 | Funcao Partoda | 0 1 0 505 1= Partida Lancada
P2.3 Funcao Parada 0 1 0 506|0=Livre 1=Rampa
Sinal de Sinal de
partida 1 partida 2
(Padrao DI1)  (Padrao DI2)
Valor | O lniciopara  Inicio para
alor logico de frente tras
P24 Partir/Parar 0 3 0 300 1 Inicio Para tras
2 Pulso de inicio Pulso de paradal
3 Iniciopara  Inicio para
frente tras
REAF REAF
0 = Remoto
P2.5 Local/remoto 0 1 211 1 = Teclado

Tabela 6: Definigdo de Partir/Parar

5.5 Referéncias de freqiiéncia (painel de controle: Menu PAR -> P3)

anlgo Farametrﬂ F in. Fax. Unlaaae Freaellﬂlgao 1 m
P3.1 | Fregtiéncia min.| 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 | Freqiéncia max.| P3.T| 320 Hz 50,00 102
0 = Velocidades predefinidas [0-7
I 1 = Referéncia teclado
P3.3 Redferélnsua 0 4 3 117|2 = Referéncia Fieldbus
e 3= AlT [APT FULL & LIMITED]
4= Al2 (API FULL)
P3.4 p\r/:é";fi‘ﬂiaddjo 000]P32| Hz 500 | 124Ativada por entradas digitais
P3.5 p\r/jé";fi‘gfddaﬂ 000]P32| Hz 10,00 | 105|Ativada por entradas digitais
P3.6 p\r/eeé"ecfi‘ﬂ?ddaez 000]P32| Hz 1500 | 106|Ativada por entradas digitais
P3.7 p‘::é‘;cf“ﬂiadda% 000]P32| Hz 20,00 | 126|Ativada por entradas digitais
P38 p\r/:é"ecfi‘ﬂf’ddai 000]pP32| Hz 25,00 | 127|Ativada por entradas digitais
P3.9 p\r/eeé"ecfi‘ﬂf’ddjs 000|P32]| Hz 30,00 | 128|Ativada por entradas digitais
P3.10 p\r/:é";fi‘ﬂiadd:b 000]P32| Hz 40,00 | 129|Ativada por entradas digitais
P3.11 p\r/jé";fi‘gfdda% 000]P32| Hz 50,00 | 130|Ativada por entradas digitais

Tabela 7: Referéncias de freqiéncia

NOTA! Estes parametros sdo apresentados, quando P13.1=0.
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5.6 Definicdo de rampas e frenagens [painel de controle: Menu PAR -> P4)

desaceleracdo 2

Cadigo Parametro Min. Max. | Unidade | Predefinicao D Nota
0=Linear
P41 Forma da rampa 0,0 10,0 s 0,0 500|>0 = Tempo de rampa
curvaemS
P4.2 Tempo de 01 | 3000 s 1,0 103
aceleracao
P43 Tempode 1 g4 | 3000 | s 10 |104
desaceleracao
PLd Corrente de 02x | 20x A Varia 507
frenagem CC Inunid | INunid
Tempo de _
P45 | frenagemcCna | 000 [ 60000 s 0 514|0 = Frenagem CC
A desativada no arranque
partida
Freqiiéncia para
pue | inicarfrenagem | 540 | 4g00 |, 150 |s515
CC durante a
parada em rampa
Tempo de _
P47 | frenagemcCna | 000 [ 60000 s 0 508 |0 = Frenagem CC
desativada na parada
parada
. 0 = Desativado
P4.8 Freio de fluxo 0 1 520 1= Ativado
psg |, Correntede o | 74| a 519
frenagem de fluxo
0=Linear
P4.10 | Forma de rampa 2| 0,0 10,0 s 0,0 501]>0 = Tempo de rampa de
curvaemS$S
P41 Tempo de 01 | 3000 | s 10 502
aceleracao 2
pa1g|  Tempode 01 | 3000 | s 10 503

Tabela 8: Parédmetros de controle do motor
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5.7 Entradas digitais [painel de controle: Menu PAR -> P5)

Codigo Parametro Min. | Max.| Unidade| Predefinicao D Nota
0 = Nao utilizado
1=DI
2 =DI2 Apenas em API
. FULL & LIMITED
Sinal
P5.1 . 0 6 1 403 |3=DI3
de partida 1
4 = Dl4 Apenas em API
FULL
5=DI5
6=DI6
P5.2 | Sinal de partida 2 0 6 2 404 |Conforme parametro 5.1
P5.3 Marcha inversa 0 6 0 412 |Conforme parametro 5.1
P5.4 | Falha ext. fechada 0 6 0 405 |Conforme parametro 5.1
P5.5 Falha ext. aberta 0 6 0 406 |Conforme parametro 5.1
P5.6 Restaurar falha 0 6 5 414 |Conforme parametro 5.1
P5.7 Autorizacao de 0 6 0 407 |Conforme parametro 5.1
marcha
Velocidade N
P5.8 predefinida BO 0 6 3 419 |Conforme parametro 5.1
Velocidade A
P5.9 predefinida B1 0 6 4 420 |Conforme parametro 5.1
Velocidade N
P5.10 predefinida B2 0 6 0 421 |Conforme parametro 5.1
P5.11 Pl desativada 0 6 6 1020 Conforme parametro 5.1
P5.12 | Forcar para E/S 0 1/6 0 409 [Conforme parametro 5.1
ps.i3 | Selecdodetempo | |, 0 408 | Conforme parametro 5.1
de rampa

Tabela 9: Entradas digitais

NOTA! Estes parametros sao apresentados, quando P13.1=0.
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5.8 Entradas analdgicas (painel de controle: Menu PAR -> Pé)

Cédign| Parametro | Min. | Méx.' Unidade| Predefini;éo' D | Nota
Apenas em APl FULL & LIMITED

APIFULL e LIMITED:
0=Tensdo0..10V
1="Tensao 2..10V
APENAS API LIMITED:
2 = Corrente 0...20 mA
3 =Corrente 4..20 mA
NOTA: Ao utilizar API
LIMITED, selecionar a
faixa de tensao/corrente
com o comutador DIP

Pé.

Faixa de sinal Al1 0 3 0 379

P6.2 Atraso no Filtro

Al 0,0 10,0 s 0,1 3780 = sem atraso
P6.3 M‘”’per;ﬁ”a“zad" -100,0 | 1000 % 00 380/0,0 = sem escala min.
P6.4 Max. 1000 | 1000 % 100,0 | 381[100,0 = sem escala méx.
personalizado Al1
Apenas em APl FULL
. . 2 = Corrente 0...20 mA
P6.5 | Faixadesinal Al2| 2 3 3 3903 s G e 4 20 A
Pos | AresoieFlre ] fop 1o s 01 |389]|0=sematraso
ps.7 |Min- per;f;a“zad" -100,0 | 1000 % 00 391]0,0 = sem escala min.
P6.8 Max. 1000 | 1000 % 100,0 | 392[100,0 = sem escala méx.

personalizado Al2

Tabela 10: Entradas analdgicas

NOTA! Estes parametros sao apresentados, quando P13.1=0.
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5.9 Saidas digitais e analégicas [painel de controle: Menu PAR -> P7)

cédigo| Parametro | M|’n.| Max. | Unidadelﬂadefini;éo' ID | Selecoes

Apenas em API FULL

0 = Nao utilizado

1= Pronto

2 = Marcha

3=Falha

4 = Falha invertida

5= Alarme

6 = Marcha inversa

7 = Avelocidade

8 = Regulador do motor
ativado

9 = FBControlWord.B13
10 = FBControlWord.B14
11 = FBControlWord.B15

P71 Funcao da/sal’da do 0 " 2 313
relé 1

Em todas as versoes de API

P7.2 F“”Cré"rgfésza'da d°| 0 | 1 3 | 314 | Conforme parametro 7.1
Apenas em API FULL
py3 | Funcaodasaida | o | 1 312 | conforme parametro 7.1
digital 1
0 = Nao utilizado
1= Freq. de saida (0-fy,zy )
2 = Corrente de saida
p74 | Fungdo de saida 0 4 1 307 [ 0-!nMotor)
analégica 3 =Torque (0-Torque
nominal)
4 = Saida do controlador
Pl
P75 Minimo qe saida 0 1 1 310 0=0mA
analdgica 1=4mA

Somente na API limitada

P7.6 | Relé 2 invert. | 0 | 1 | | 0 | 489'1: Relé 2 invertido
Tabela 11: Saidas digitais e analégicas

NOTA! Estes pardmetros sdo apresentados, quando P13.1=0.
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5.10 Protecdes (painel de controle: Menu PAR -> P9)

térmica do motor

Caodigo Parametro Min. | Max. | Unidade | Predefinicao| ID Nota
0 =Sem resposta
Resposta a falha de 1=Alarme
P91 referéncia de 4mA 0 2 ! 700 2 = Falha, parada
conforme P2.3
1=Alarme
pg.o | Respostaafalhade | 2 2 727 |2 = Falha, parada
subtensao
conforme P2.3
- N 1=Alarme
p9.3 | Protecaodefalhaa | 2 2 703 |2 = Falha, parada
terra
conforme P2.3
0 =Sem resposta
Protecao contra 1=Alarme
P9.4 blogueio 0 2 ! 70912 - Falha, parada
conforme P2.3
0 =Sem resposta
Protecao contra 1=Alarme
P95 subcarga 0 2 ! 73 2 = Falha, parada
conforme P2.3
0 =Sem resposta
Protecdo térmica do 1=Alarme
P9.7 motor 0 2 2 704 2 = Falha, parada
conforme P2.3
P9.8 Temperatura 20 | 100 | e°c 40 705
ambiente do motor
Fator de refrigeracao
P9.9 do motor a 0,0 | 150,0 % 40,0 706
velocidade zero
po.1g | Copstantedetempo |y 1 500 [y 4 707

Tabela 12: Protegbes

NOTA! Estes parametros sdo apresentados, quando P13.1=0.
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5.11 Parametros de reinicio automatico em caso de falhas (Painel de
controle: Menu PAR -> P10)

Codigo Parametro Min. | Max. | Unidade| Predefinicao| ID Nota
Temnpo de Atraso antes do reinicio
P10.1 P 0,10 | 10,00 s 0,50 717 | automética apés o
espera
desaparecimento da falha
90,00 Define o tempo antes de o
l[:’(\:_OEh'?D conversor de freqiéncia
proz| Tempode foo0 |EriMi[ s 30,00 | 718 tentar iniciar
tentativa TADO) automaticamente o motor
60,00 apos o desaparecimento da
(RS485), falha.
0 = Rampa
1 = Partida Lancada
P10.3 | Funcao Partida 0 2 0 7192 = Conforme P4.2
Afeta apenas para inicio
apos retorno automatico.
Reinicio _ .
P10.4 | automaticoem | 0 1 0 731| 2 Desativado
= Pronto
caso de falhas

Tabela 13: Parémetros de reinicio automético em caso de falhas

5.12 Parametros de controle Pl (painel de controle: Menu PAR -> P12)

Codigo Parametro Min. | Max. | Unidade | Predefinicao D Nota
0 = Nao utilizado
1 =Pl para controle do
motor
P12.1 Ativacao PI 0 2 0 163
’ 2 =Pl para uso externo
(Somente na API
COMPLETA)
P12.2 Ganho do 00 [1000| % 1000 | 118
controlador Pl
piaa | Tempoldo f g40 f3200[ s 1000 |19
controlador Pl
P12, | ReferenciaPldol 5 | 4gggf o 00 |[1e7
teclado
0 = Referéncia Pl do
teclado, P12.4
1 = Fieldbus
p12.5 | Fontedovalorde | 3 0 332[2 = Al Apenas em API

referéncia FULL & LIMITED

3 = Al2 Apenas em API
FULL

Tabela 14: Pardmetros de controle PI
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Cadigo Parametro Min. | Max. | Unidade | Predefinicao D Nota
0 = Fieldbus
Fonte d 1=AI1 Apenas em API
P12.6 foonback 0 2 2 334 | FULL & LIMITED
2 = AI2 Apenas em API
FULL
pia7 |  Feedback 00 [1000] % 00 |336]0=Sem escala minima
minimo
prog | eedback 00 [1000] % 1000 [ 3371000 =Sem escala
maximo maxima
0=Sem inversao
(Feedback<valor de
referéncia->Aumenta
P12.9 Inversao do valor 0 1 0 340 saida PI]_
de erro 1=Invertido

(Feedback<valor de
referéncia->Diminui saida
PI)

Tabela 14: Parédmetros de controle PI

5.13 Menu de utilizacao facil [painel de controle: Menu PAR -> P0)

Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefinicao

D Nota

P13.1

Parametro
oculto

0 = Todos os parametros
visiveis

1151 = Apenas grupo de
parametros de definicao
rapida visivel

P13.2

Definicao da
unidade

0 = Basica

1= Unidade da bomba

2 = Unidade do ventilador
3=Unidade do transportador]|
(HP)

NOTA! Apenas visivel
durante o assistente de
programacao

540

Tabela 15: Pardmetros do menu de utilizagdo facil

NOTA! Estes parametros sao apresentados, quando P13.1=0.
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5.14 Parametros do sistema

Cédigo' Parametro | Min. | Max. |Predefini;§o| 1D | Nota

Informacées de software (Menu PAR -> S1)

Software do sistema

S1.1 API 2314
Versao do software do

s12 sistema API 835

S1.3 ID-software-energia 2315

S14 Versao do sof_tware de 834
energia

S1.5 ID-software aplicativo 837

S16 Revisao Fio spf\ware 838
aplicativo

S1.7 Carga do sistema 839

Informacao sobre RS485 (Menu PAR -> S2)

Formato: xx.yyy

xx =0 - 64 (Nimero de
S2.1 |Estado da comunicacao 808 | mensagens de erro)
yyy =0 - 999 (Nimero de
mensagens corretas)

522 | Protocolo de Fieldbus | 0 1 0 gog |0 =B desativado

1= Modbus

523 Endereco do escravo 1 255 1 810

Velocidade de 0=300, 1=600, 2=1200,
S24 transmissao 0 5 5 81 3=2400, 4=4800, 5=9600
s25 Numero de bits 0 1 1 812 [0=1,1=2

de parada

S2.6 Tipo de paridade 0 0 0 813 | 0= Nenhum [fechado)

Tempo limite 0= Nao utilizado,
52.7 P 0 255 0 814 |1=1segundo,

de comunicacao
v 2=2 segundos, etc.

528 Restaurar estado

d B 815 | 1= Restaura par. 52.1
a comunicacao

Tabela 16: Parédmetros do sistema
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Cadigo | Parametro | Min. | Max. | Predefini;éo' 1D | Nota
Contadores totais (Menu PAR -> S3)
S3.1 Contador MWh 827
S3.2 | Dias de funcionamento 828
533 Horas de 829

funcionamento

Definicoes do usuario (MENU PAR -> S4)

Regula o contraste

S4.1 Contraste do visor 0 15 15 830 y
do visor
Define qual pagina de
monitoramento (1.1. -
S4.2 Pagina padrao 0 20 0 2318 | 1.20) é exibida apds a
inicializagao.
0 = Nao usado
Restaurar 1= Restaura as
S4.3 as predefinicoes 0 1 0 831 | predefinicdes de fabrica
de fabrica de todos os pardmetros

Tabela 16: Pardmetros do sistema
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DETECQEIO DE FALHAS VACON ® 2¢

6. CODIGOS DE FALHAS

°6f";l5"|°a e Falha
1 Sobrecorrente
2 Sobretensao
3 Falha a terra
8 Falha do sistema
9 Subtensao
11 Supervisao da fase de saida
13 Subtemperatura do conversor de frequéncia
14 Sobretemperatura do conversor de frequéncia
15 Motor travado
16 Sobretemperatura do motor

17 Subcarga do motor

22 Falha de soma de verificacdo EEPROM

25 Falha do watchdog do microcontrolador
27 Protecao de forca contraeletromotriz
34 Comunicacao do barramento interno

35 Falha do aplicativo

41 Excesso de temperatura do IGBT

50 Entrada analdgica I, < 4 mA (faixa selecionada
de sinal de 4 a 20 mA)

51 Falha externa

53 Falha do Fieldbus

57 Falha de identificacao

Tabela 17: Cddigos de falha. Consultar o Manual do Usuério para
uma descrigdo detalhada das falhas.
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7. DADOS GERAIS

I ELEEEEY S Tamanho Mecanico

JAltura  Largura Profundidade (mm) Peso (kg)
160,1 65,5 98,5 0,55
195 90 1015 0,70
254,3 100 108,5 0,99

Rede de
alimentacao

0 Vacon 10 nao pode ser utilizado com redes "Corner Grounded”.

Tensao de saida

Ligacao ao motor

0 - Ui,

Corrente de saida

Corrente nominal continua Iy a temperatura ambiente max. +50° C,
sobrecarga 1,5 x Iy max. 1 min./10 min.

Condicdes
ambientais

[Temperatura -10° C [sem gelo)...+50° C: capacidade de carga nominal Iy
ambiente de

funcionamento

[Temperatura de -40° C...+70° C

[armazenamento

Classe de proteccao |IP20

Humidade relativa

0...95% RH, sem condensacao, nao corrosiva, sem gotas de agua

Altitude

100% de capacidade de carga (sem descarga) até 1000 m. 1% de
[descarga por cada 100 m acima dos 1000 m; max. 2000 m

Grau de poluicao

PD2

CEM (EMC) Imunidade

[Em conformidade com CEM (EMC) a norma EN50082-1, -2, EN61800-3]

.vacon.com)

230V: De acordo com EMC - categoria C2; com um filtro RFl interno
400V: De acordo com EMC - categoria C2: Com um filtro RFI interno
115V e 575V: De acordo com EMC - categoria C4

Todos: Sem protecdo contra emissdes EMC (Vacon nivel N): Sem
filtro RFI

[Consultar descricao detalhada no Manual do Usuario do Vacon 10
lem: www.vacon.com/support

Normas

Para EMC (EMC): EN61800-3,
Para seguranca: UL508C, EN61800-5

Certificados

e declaracoes de
conformidade do
fabricante

Para seguranca: CB, CE, UL, cUL,

Para CEM (EMC): CE, CB, c-tick

(Consultar a placa de identificaco para mais informacées sobre as
homologacées.)

LECTTEIGELEXELTIEE  Tamanho | Fusivel | Cabo de cobre Cabo terminal min.-max. (mm2)
fuso Mecanico| (A) darede de — -
(Consulte os dados alimentacao Principal e terra | Controle e relé
detalhados no Manual [mm?]
do Usuario do Vacon 10 Ik i
em: www.vacon.com) 3*1.5+1.5 1.5-4
380...480V M2 10
208-240V 3~ MI3 20 3*2.5+2.5 1.5-6
575v 05-1.5
I 10 2°1.5+1.5
1.5-4
MI2 20 2*2.5+2.5
MI3 32 2*6+6 1.5-6

- Nos fusiveis acima mencionados, a unidade pode ser conectada a fonte de energia

da corrente do curto circuito de no maximo 50kA
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- Utilizar cabos resistentes a temperaturas de, pelo menos, +70°C.
- Os fusiveis também funcionam como proteccao contra sobrecargas dos

cabos.

- Estas instrucdes so se aplicam nos casos em que existe um motor e uma ligacdo

de cabos do conversor de frequéncia para o motor.

- Para cumprir a norma EN61800-5-1, o condutor de proteccao deve ser pelo menos
10mm? Cu ou 16mm Al. Outra hipdtese é utilizar um condutor de proteccao

adicional pelo menos com o mesmo tamanho do original.

Taxas de poténcia do Vacon 10

Tensao da rede elétrica- série 115V, 50/60 Hz, 1~
Capacidade de carga nominal Poténcia | Corrente Tamanho
Tino de do eixodo | nominal de mecanico
in\?ersorde motor entrada
frequéncia Corrente cont.de [ Corrente de P [A]
100% Iy [A] sobrecarga de [HP]
150% [A]
0001 1.7 2,6 0.33 9.2 MI2
0002 2,4 3,6 0.5 11,6 MI2
0003 2.8 4,2 0.75 12,4 MI2
0004 37 5.6 1 15 MI2
0005 4,8 7.2 15 16,5 MI3
Tensao da rede elétrica- série 208-240 V, 50/60 Hz, 1~
Capacidade de carga nominal Poténcia | Corrente Tamanho
Tipo de doeixodo | nominal de | mecéanico
inversor de motor entrada
frequéncia Corrente cont.de | Corrente de P TAT
100% Iy [A] sobrecarga de [kW]
150% [A]
0001 1.7 2,6 0,25 4,2 MI1
0002 2.4 3,6 0,37 57 MIT
0003 2.8 4,2 0,55 6,6 MIT
0004 37 5.6 0,75 83 MI2
0005 48 7.2 1.1 11,2 MI2
0007 7.0 10,5 15 14,1 MI2
0009 9,6 14,4 2.2 22,1 MI3
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Tensao da rede elétrica- série 208-240 V, 50/60 Hz, 3~
Capacidade de carga nominal Poténcia | Corrente Tamanho
doeixodo| nominalde | mecénico

Tipo de inversor de motor entrada
frequéncia Corrente cont. de | Corrente de P [A]

100% Iy [A] sobrecarga de [kwW]

150% [A]

Vacon 10-TL-0001-2 1.7 2,6 0,25 2,7 MIT
Vacon 10-1L-0002-2 2,4 3,6 0,37 3,5 MI1
Vacon 10-1L-0003-2 2,8 4,2 0,55 3.8 MI1
Vacon 10-1L-0004-2 3,7 5,6 0,75 43 MI2
Vacon 10-1L-0005-2 4,8 7.2 1.1 6,8 MI2
Vacon 10-1L-0007-2 7,0 10,5 1.5 8,4 MI2
Vacon 10-1L-0011-2* 1 16,5 2,2 13,4 MI3

*. Atemperatura maxima do ambiente de operacao do Vacon 10-1L-0011-2 é de
+40°C |

Tensao da rede elétrica- série 380-480V, 50/60 Hz, 3~
Capacidade de carga nominal | Poténcia do Corrente Tamanho
eixo do motor | nominal de | mecanico
. . entrada
;:ggu(jéilcri];ersor de Corrgnte Corrente de Alimentacao [A]
continua de sobrecarga de | de 380-480V
100% 150% PLkW ]
In [A] [A]
Vacon 10-3L-0007-4 1.3 2,0 0,37 2,2 MI1
Vacon 10-3L-0002-4 1.9 29 0,55 2,8 MI1
Vacon 10-3L-0003-4 2,4 3,6 0,75 32 MI1
Vacon 10-3L-0004-4 3,3 5,0 1.1 4,0 MI2
Vacon 10-3L-0005-4 4,3 6,5 1.5 5,6 MI2
Vacon 10-3L-0006-4 5,6 8,4 2,2 7.3 MI2
Vacon 10-3L-0008-4 7,6 4 3,0 9,6 MI3
Vacon 10-3L-0009-4 9,0 13,5 4,0 11,5 MI3
Vacon 10-3L-0012-4 12,0 18,0 55 14,9 MI3

Nota: As correntes de entrada sao valores calculados com a alimentacdo do
transformador de linha de 100 kVA.
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Tensao da rede elétrica- série 575 V, 50/60 Hz, 3~
Capacidade de carga nominal Poténcia | Corrente Tamanho
Tipo de doeixodo | nominal de | mecanico
inversor de motor entrada
frequéncia Corrente cont.de | Corrente de P [A]
100% Iy [A] sobrecarga de [HP]
150% [A]
0002 1.7 2,6 1 2 MI3
0003 2,7 4,2 2 3,6 MI3
0004 3,9 5,9 3 5 MI3
0006 6,1 9.2 5 7.6 MI3
0009 9 13,5 10 10,4 MI3

Nota: As correntes de entrada sao valores calculados com a alimentacao do
transformador de linha de 100 kVA.

Configuragdo répida do Modbus

: Selecione Fieldbus como local de controle remoto: P2.1 a 3 - Fieldbus
1 A: Seleci Fieldb! local d! L P2.1a 3 - Fieldb
B: Defina o protocolo Modbus RTU para “LIGADO": S2.2 a 1 - Modbus

A. Defina a palavra de controle para “0” (2001)
B. Defina a palavra de controle para “1” (2001)
C. O status do inversor de frequéncia é de FUNCIONAMENTO
2 D. Defina o valor de referéncia para “5000" (50,00%) (2003)
E. Velocidade real de 5000 (25.00 Hz se MinFreq for 0.00 Hz e MaxFreq for 50.00
Hz)
F. Defina a palavra de controle para “0” (2001)
G. O status do inversor de frequéncia é de PARADO
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