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Este guia rapido inclui as etapas essenciais para facil
instalacao e configuracao de seu conversor de frequéncia Vacon 20.
Antes de colocar sua unidade em operacao, faca o download e leia o

Manual do usuario do Vacon 20 completo disponivel em:
www.vacon.com -> Support & Downloads

. SEGURANCA

AUTORIZADO REALIZAR A INSTALACAO ELETRICA!

2 SOMENTE UM TECNICO ELETRICISTA COMPETENTE ESTA

Este guia rapido contém avisos claramente marcados que sao para sua seguranca
pessoal e para evitar qualquer dano nao intencional ao produto ou aos aparelhos co-

nectados.

Leia estes avisos com atencao:

99995999

Os componentes da unidade de energia do conversor de frequén-
cia estao ativos quando o Vacon 20 esta conectado a rede elétrica.
Entrar em contato com esta tensao é extremamente perigoso e
pode causar morte ou ferimentos graves.

0s terminais do motor U, V, W (T1, T2, T3) e os possiveis terminais do
resistor do freio -/+ estao ativos quando o Vacon 20 esta conectado a
rede elétrica, mesmo se o motor nao estiver funcionando.

Os terminais de E/S de controle sdo isolados do potencial da rede
elétrica. Porém, os terminais de saida do relé podem ter uma ten-
sdo de controle perigosa, presente mesmo quando o Vacon 20 es-
tiver desconectado da rede elétrica.

A corrente de fuga a terra dos conversores de frequéncia Vacon 20
excede 3,5 mA CA. De acordo com a norma EN61800-5-1, uma
conexao reforcada do terra de protecdo deve ser providenciada.
Consulte o capitulo 7!

Se o conversor de frequéncia for usado como parte de uma maqui-
na, o fabricante da maquina sera responsavel por equipar a
mégquina com um interruptor central (EN 60204-1).

Se o Vacon 20 for desconectado da rede elétrica enquanto o motor
estiver em operacdo, ele permanecera ativo se o motor estiver en-
ergizado pelo processo. Neste caso, o motor funciona como um
gerador que envia energia ao conversor de frequéncia.

Apés desconectar o conversor de frequéncia da rede elétrica,
aguarde até que a ventoinha pare e as luzes de status ou segmen-
tos de exibicdo no painel dianteiro se apaguem. Espere mais 5
minutos antes de fazer qualquer trabalho no Vacon 20.

0 motor pode iniciar automaticamente apds uma situacao de falha
se a funcdo de reinicializacdo automatica tiver sido ativada.
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2 ® VACON INSTF\LQ(;EIO

2. INSTALACAO

2.1 Instalacdo mecanica

Existem duas maneiras possiveis de montar o Vacon 20 na parede. Para MI1 - MI3,
parafusos ou montagem com trilho DIN; para MI4 - MI5, parafusos ou montagem
com flange.
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Figura 1: Montagem com parafusos, MI1 - MI3
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Figura 2: Montagem com parafusos, M14 - MI5
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INSTRLRQEIO VACON ® 3

Figura 3: Montagem com trilho DIN, MI1 - MI3

/

oF
)

o[ [ L .
° o
P S e
Figura 4: Montagem com flange, MI4 - MI5

Observacao: Consulte as dimensdes de montagem na parte traseira da unidade.
Deixe espaco livre para resfriamento acima (100 mm), abaixo (50 mm) e nas late-
rais (20 mm) do Vacon 20! (For MI1 - MI3, instalaco de lado a lado permitida ape-
nas se a temperatura ambiente for menor do que 40 °C; para M4 - MI5, a instalacao
de lado a lado n3o é permitida.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



4 ® VACON INSTRLRQEIO

Fixe 0 suporte
APOS a instalagao
dos cabos de forga

-

Fixe esta placa
ANTES d
instalagdo

dos cabos

de forca

Figura 5: Instalacédo da placa PE e suporte a cabo API, MI1 - MI3

Taal Tual

Fixe 0 suporte
APOS a instalagdo

Fixe esta placa
ANTES da
instalagéo

dos cabos

de forga

Figura 6: Instalacéo da placa PE e suporte a cabo API, M14 - MI5
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INSTRLR(;EIO VACON ® 5

2.2 Cabeamento e conexodes
2.2.1 Cabeamento elétrico
Observacao: O torque de aperto para cabos de forca é 0,5 - 0,6 Nm

3~ (230V, 400 V)

(230 V) saida do motor

Retire o

revestimento

do cabo de

. plastico para

REDE ELETRICA g aterramento MOTOR
em 360°

Figura 7: Conexdes de alimentagdo do Vacon 20, MI1

3-(230V, 400V, 575V)  Resistor de freio externo
3~(230 V, 400 V, 575 V)
I sy ‘Saida do motor

N
L1L2IN L3 R+ R- UTLVIT2W/T3

Retire o | mnnnER
revestimento /

do cabo de N

plastico para \

0 aterramento ;\i\\\\\\\\

em 360° [~

-

REDE ELETRICA [RESISTOR|  moTOR
DE FREIO

!

Figura 8: Conexdes de alimentacédo do Vacon 20, MI2 - MI3

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



6 ® VACON INSTRLRQEIO

3~ (380, 480 V)
[\

RESISTOR
REDE DEFREIO  MOTOR

ELETRICA
Figura 9: Conexdes de alimentac¢édo do Vacon 20, MI4

3~ (380, 480V)

REDE RESISTOR  MOTOR
ELETRICA DE FREIO

Figura 10: Conexdes de alimentagdo do Vacon 20, MI5
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INSTRLRQEIO VACON ® 7

2.2.2 Cabeamento de controle

~\
S

emm————

Figura 12: Abra a tampa MI4 - MI5

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



8 ® VACON INSTRLRgEIO

Torque de

aperto do
o cADO de
L controle:

0,4 Nm

Retire o
revestimento
do cabo de
plastico para
o aterramento
em 360°

Figura 14: Instale os cabos de controle, MI4 - MI5
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API DO VACON 20
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3. E/S DE CONTROLE E TERMINAIS
Vacon 20

1-10kQ
Terminal Sinal Predefinido de fabrica Descricao
1 +10 Vref Tensaf) d,e saida de Carga maxima 10 mA
referéncia
, Referéncia de frequén- )
2 |AN Sinal analégico em 1 cia? 0-10V,Ri>=200kQ
3 |GND Sinal terra E/S
6 [%8 | |26 v saida para is +20%, carga méx. 50 mA
Entrada digital comum para
7 DI_C @ |Entrada digital comum DI1- DIé, consulte a Tabela 2
para tipo de pia DI
L — s |on Entrada digital 1 Marcha direta P! 18-30V,Ri>5kQ
——"——19 |Di2 Entrada digital 2 Marcha inversa 7/
. Reinicializacs
10 |ois Entrada digital 3 einiciarizaga? em
caso de falha
A |A RS485 sinal A Comunicacao FB Negativo
B B RS485 sinal B Comunicacao FB Positivo
Padrao:
0(4)-20 mA, Ri <= 250 Q
Val LPID e refer- .
4 |AI2 Sinal analégico em 2 Aa o.r res ? e e;] Outro:
éncia de frequéncia 0-10V,Ri>=200kQ
Selecionavel com microinter-|
ruptor
GND @ |[Sinalterra E/S
DO- Saida digital comum Saida digital comum
Velocidad definid
14 ol Entrada digital 4 Beu‘,’,]c‘ ace predeliniea {1 e 30V, Ri»>5KkQ
Como DI,
Outro: Entrada A do codifica-
Velocidade predefinida [dor (frequéncia de até 10
——|15 |DIS Entrada digital 5 g1 P KHz)
Selecionavel com microinter-|
ruptor
Como DI,
Outro: Entrada B do codifica-
dor (frequéncia de até
N P
16 [ote Entrada digital ¢ Falha externa 10 kHz), Entrada do trem de
pulsos (frequéncia de até
5 kHz)
0-10V,RL>1KQ
18 |AO Saida analégica Frequéncia de saida P 0(4)-20 mA, RL < 500 ©
Selecionavel com microinter-|
ruptor
20 |oo Saida sinal digital . 3] Coletor aberto, carga max.
9 Ativo = PRONTO 48 V/50 mA
Tabela 1: Configuracao de E/S padrao da aplicacao de uso geral do Vacon 20 e

conexdes da placa de controle
P) = Funcéo programavel, Consulte o manual do usuério: listas de

parametro e descri¢des para obter detalhes

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




10 ® VACON API DO VACON 20

Terminal Sinal Predefinido de fabrica Descricao

2 RO 13 —\Salda derele 1 Carga de comutacao max.:
- Ao P

23 |RO14 . Ativo = EXECUCAO SSAUX CA/2 Aou 250V CC/

24 |RO22 Saida de relé 2 Carga de comutacao max.:

25 |RO21 ; Ativo = FALHA P! 250V CA/2 Aou 250V CC/

% [Ro2z _|— 0.4A

Tabela 1: Configuracao de E/S padrao da aplicacao de uso geral do Vacon 20 e
conexdes da placa de controle
P) = Funcé&o programavel, Consulte o manual do usuério: listas de
parametro e descri¢des para obter detalhes

Terminal Sinal Predefinido de fabrica Descricao
3 GND Sinal terra E/S
I i;,ga 24V saida para Dls £20%, carga max. 50 mA
L Entrada digital comum para
7 DI_C Entrada digital comum DI1-Dl6
~ 8 DN Entrada digital 1 Marcha direta ”! 18-30V, Ri>5kQ
. 9 b2 Entrada digital 2 Marcha inversa 7/

Reinicializaca
—"—110 [os Entrada digital 3 elniciatizacao em

caso de fatha !

Velocidade predefinida

" fis |on Entrada digital 4 -

18-30V,Ri>5kQ

Como DI,
Outro: Entrada A do codifica-
Velocidad definid
" 15 |DI5 Entrada digital 5 Bj ?,]a ade precelinica 1 yor (frequéncia de até 10 kHz)
Selecionavel com microinter-
ruptor
Como DI,

/ Outro: Entrada B do codifica-
16 |DI6 Entrada digital 6 2 dor (frequéncia de até

Falha externa 10 kHz), Entrada do trem de
pulsos (frequéncia de até
5 kHz)

Tabela 2: Tipo de pia DI, remova o jumper J500 e conecte o fio com a tabela 2

J500 sS4 S3  S2 s1

ON
5 < <
_2|oE|wE|8E
8glx |< |3¢
gl > > (@
OFF
Figura 15: Microinterruptor
Terminais de E/S Vacon 20:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6_AO DO+ R13 R14 * R24
3 26
s 8¢5 vw] [88][c3
1T 2 3 6 1 8 9 D 25 24
|Oooooooo| |00||oo|
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




NRVEGR(}EIO E INICIALIZDSIEIO VACON ® 11

4. NAVEGACAO E INICIALIZACAO

4.1 Principais menus do Vacon 20

MENU DE READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
R

REFERENCIA ReF

Exibe o valor MON
de referéncia

do teclado PAR
independentemente

do local de controle svs
selecionado.

SO
Q- S
PRESS- gys

IONAR
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

l N/ PRESSIONAR

Hz

MENU DE READY RUN STOP ALARM FAULT
ry A

MONITO-
RAMENTO

Neste menu,
voce pode
pesquisar os.
valores de

monitoramento v v
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v PRESSIONAR
MENU DE READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A A
PARAMETROS rer - -
Neste menu,
vocé pode Mo
pesquisar
e editar os PARIS-
parametros svs
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS
l v PRESSIONAR
READY RUN_STOP ALARM FAULT
MENU DO READY RUN STOP ALARM FAULT
A A A A
SISTEMA
Neste menu,
vocé poderd
pesquisar
submenu
de falhas e
parametros v IONAR v
do sistema. FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figura 16: Principal menu do Vacon 20

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



12 ®* VACON

NAVEGAGAO E INICIALIZAGAO

4.2 Assistente de inicializacdo e entrada em operacao

4.2.1 Etapas de entrada em operagao:

1. Leia as instrucdes de seguranca na pagina 1

7. Execute um teste sem o motor e consulte o
manual do usuario em www.vacon.com

2. Proteja o aterramento e verifique se os cabos
estdo em conformidade com os requisitos

8. Execute testes sem carga sem que o motor
esteja conectado ao processo

3. Verifique a qualidade e a quantidade do ar
para o resfriamento

9. Execute uma execucao de identificacao
(Par. 1D631)

4. Verifique se todos os interruptores de
partida/parada estao na posicado PARAR

10. Conecte o motor ao processo e execute o
teste mais uma vez

5. Conecte a unidade a rede elétrica

11. 0 Vacon 20 esta pronto para uso

6. Execute o assistente de inicializacdo e defina
todos os parametros necessarios

Tabela 3: Etapas de entrada em operacéo

4.2.2 Assistente de inicializacéo

0 Vacon 20 executa o assistente de inicializacdo na primeira vez que é ligado. O
assistente pode ser executado pela definicdo de SYS Par.4,2 =1. As seguintes figu-

ras mostram o procedimento.

OBSERVACAO: A execucio do assistente de inicializacio sempre retor-
nara todas as configuracdes de pardmetro para os padrdes de fabrica.

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

READY RUN STOP ALARM FAULT
ry

wor| 1

B I T
S VA

svs pm 2

FWD REV

v

@ Acesse 0 menu Par.,
selecione a velocidade
nominal do motor P1.3
READY RUN STOP ALARM FAULT

v
V0 KEYPAD BUS

v v :
FWD REV IO KEVPAD BUS

@ Pressione OK e entre

no modo editar

READY RUN STOP ALARM FAULT

Altere o valor

®

P1.3 com o bot&o
Up/Down e pressione
OK para confirmar

@ Execute o mesmo

procedimento para
P1.4, corrente nominal
do motor

Figura 17: Assistente de inicializacdo do Vacon 20 (aplicacdo padréo)

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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VACON ® 13

0®

Assistente de
inicializagao exibe
o namero do par 17.1.

® ®

Pressione OK para
entrar no modo editar.

READY RUN_STOP_ALARM FAULT READY RUN STOP ALARMFAULT READY RUN_STOP_ALARM FAULT
EF a EF| Y REF] a
Ly " 1 MON
Wt Lt > ele
v v svs| y
FWD REV O KEVPAD BUS

QO

Selecione entre 0-3,
veja figura abaixo!

®

Selegdes:
P1.1|P1.2 |P1.7 | P1.8 |P1.15|P2.1|P2.2 |P2.3 |P3.1|P3.2|P3.3 |P4.2 [P4.3
= 0=
Aci 50060 [1.5 o= o= 50/60 | 4=A1L
0 =Bésica v ontrole de| Nao | 110 = |oHz 3s | 3s
Hz_ |INMOThequencia | usado Hz |o-10v
. 11x = _ N _
1 = Unidade . | 500 Controle dNao w0 [05 1= |ognz [P0/60 [4=AIL | 5o | ¢
Vv INMOT| . H 0-10v
da bomba Hz ffrequéncia | usado P iz
1.1x 0= L= - -
2 = Acionador | v« | S0/60) (L Iconole def Nao | o Motor [0 o0y, (50160 |4=AIL | 505 | 205
da ventoinha, Hz requéncia | usado Hz |o-10v
3= Unidade v | S0 [H5X orcael 1= |0 [o= o= o 5060 4= [
de alto torque Hz [INMOT g:'?;é%ad? Usado Z |, |o1ov

*lgual a tensdo da unidade,
exceto nas unidades de 115V,
em que o valor é 230 V
Parametros P1.1 Motor Un (V)
afetados: P1.2 Motor fn (Hz)
P1.7 Limite de corrente (A)

P2.3 Fungéo Parada
P3.1 Frequéncia min.
P3.2 Frequéncia max.

P1.8 Modo de controle do motor P3.3 Referéncia de E/S

P1.15 Aumento de torque
P2.1 Local de controle

P4.2 Tempo de aceleragéo (s)
P4.3 Tempo de desaceleragao (s)

P2.2 Fungao Partida

READY RUN STOP ALARM FAULT
REF| a
MON| ]
PAR|4 )
Sys|

FWD REV 10 KEYPAD BUS

Pressione OK para
confirmar a configuragéo
daunidade

®

Figura 18: Configuragdo da unidade

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



14 ® VACON

MONITORAMENTO E PARAMETROS

5. MONITORAMENTO E PARAMETROS

OBSERVACAO: Este guia é destinado a aplicacao padrao do Vacon 20, se vocé esti-
ver usando uma aplicacao especial, faca download do manual de aplicacoes no
site: www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Valores de monitoramento

Cadigo | Sinal de monit Unidad ID | Descricao
V1.1 Frequéncia de saida Hz 1 Frequéncia de saida para o
motor
V1.2 Referéncia de frequéncia Hz 25 Referéncia de frequéncia para
controle do motor
V1.3 Velocidade do motor rpm 2 | Velocidade calculada do motor
V1.4 Corrente do motor A 3 | Corrente do motor avaliada
V15 Torque do motor % 4 Torque nominal/real calculado
do motor
V1.6 Poténcia de saida KW 79 Poténcia de saida da unidade ao
motor
V1.7 Tensao do motor \ 6 | Tensao do motor
V1.8 Tensao da ligacao CC v 7 | Tensao da ligagdo CC medida
V1.9 Temperatura da unidade °C 8 | Temperatura da saida de ar
V1.10 Temperatura do motor % 9 Iaedrzperatura do motor calcu-
Vi Poténcia do eixo do motor % 5 Poténcia nominal/real calcu-
lada do motor
V2.1 Entrada analdgica 1 % 13 | Gama de sinal Al em porcenta-
gem da gama usada
v22 | Entrada analégica 2 % 14 | Gama de sinal Ai2 em porcenta-
gem da gama usada
V23 Saida analégica % 2 Gama de sinal AO em porcenta-
gem da gama usada
Status de entrada digital -
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Status de entrada digital
Status de entrada digital -
V2.5 DI4, DIS, DIé 16 | Status de entrada digital
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Status de saida digital/relé
v2y | Entradadocodificadorftrem [ g {123, { vator de escala de 0a 100%
de pulsos
Em escala conforme o parame-
V2.8 Codificador rpm rpm 1235 | tro de rotacao/pulsos do
codificador

Tabela 4: Valores de monitoramento do Vacon 20 (aplicagdo de uso geral)

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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VACON ® 15

Cédigo

Sinal de

Descricao

V3.1

Palavra de status da
unidade

43

Status de cddigos de bits da uni-
dade

BO = Pronto

B1 = Execucao

B2 = Inverso

B3 = Falha

Bé6 = Executar ativacdo

B7 = Alarme ativo

B12 = Executar solicitacao

B13 = Regulador de motor ativo

V3.2

Palavra do status da
aplicacao

89

Status de cddigos de bits da
aplicacao:

B3 = Rampa 2 ativa

B5 = Local de controle remoto
1 ativo

Bé6 = Local de controle remoto 2
ativo

B7 = Controle de Fieldbus ativo
B8 = Controle local ativo

B9 = Controle de PC ativo

B10 = Frequéncias predefinidas
ativas

V3.3

Palavra de status DIN

56

V4.1

Setpoint PID

20

Setpoint de regulador

V4.2

Valor de feedback PID

21

Valor real do regulador

V4.3

Erro PID

22

Erro do regulador

Vh.4

Saida PID

23

Saida do regulador

V4.5

Processo

29

Variavel de processo em escala
consulte par. 15.18

Tabela 4: Valores de monitoramento do Vacon 20 (aplicagdo de uso geral)

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




16 ® VACON MONITORAMENTO E PARAMETROS

5.2 Parametros de configuracao rapida [(menu virtual é exibido quando par.

17.2=1)
Codigo| Parametro | Min. | Max. | Unidade| Padrao | ID Observacao
Tensao Verifique a plaqueta
P1.1 nominal do 180 690 \ Variavel | 110 | de classificacdo no
motor motor.
Frequéncia 50,00/ Verifique a plaqueta
P1.2 nominal do 30,00 | 320,00 Hz 6[5 00 111 | de classificacao no
motor ! motor.
Velocidade - .
Ny 1440/ Padrao aplicavel ao
P1.3 nominal do 30 20000 rpm 1720 112 motor de 4 polos.
motor
Corrente 02x 20x Verifique a plaqueta
P1.4 nominaldo |, : | : A INunidade | 113 | de classificacdo no
motor Nunidade| 'Nunidade motor.
Cos do Verifique a plaqueta
P15 0,30 1,00 0,85 120 | de classificacdo no
motor @ motor.
Limite de 02x 2x 15x Corrente maxima do
P1.7 A 107
corrente | Iunidade| INunidade INunidade motor
Aumento de 0 = N3ao usado
P1.15 torque 0 ! 0 109 1 =Usado
Sif:z??jso 0 = Terminal de E/S
P2.1 0 2 0 172 |1 = Fieldbus
controle
2 = Teclado
remoto 1
Funcao 0= Rampa
P2.2 Part‘ida 0 1 0 505|1= Part!da com
motor girando
Funcao 0 = Inércia
P23 Parada 0 ! 0 506 1=Rampa
p31 | Freq.min. | 000 | P32 Hz 0,00 |101 fREfer?”C.'a de
requencia minima
Frequéncia 50,00/ Referéncia de
P3.2 max. P31 | 320.00 Hz 60,00 102 frequéncia maxima

Tabela 5: Parametros de configuragdo rapida

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




MONITORAMENTO E PARAMETROS

VACON ® 17

Codigo| Parametro | Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Observacao
1 = Velocidades
predefinidas 0
2 =Teclado
Selecao de 3 = Fieldbus
referéncia de 4=AN
frequéncia do 5=AI2
P33 1" local de ! ’ [ R PO
controle 7=Al1+AI2
remoto 1 8 = Potenciometro do
motor
9 = Trem de pulsos/
codificador
Velocidade predefi-
Velocidade nida 0 é usada como
P3.4 . P3.1 P3.2 Hz 5,00 124 | referéncia de
predefinida 0 P
frequéncia quando
P3.3=1
pgs | Velocidade | oq, | o3y Hz 10,00 | 105 |Ativada pelas entra-
predefinida 1 das digitais
Velocidade Ativada pelas
P3.6 predefinida 2 P31 P32 Hz 15.00 106 entradas digitais
Velocidade Ativada pelas
P37 predefinida 3 P31 P32 Hz 20,00 126 entradas digitais
Tempo de Tempo de aceleracao
P42 Po 8 0,1 | 3000,0 s 3,0 103 |de OHz até a
aceleracdo 1 A -
frequencwa maxima.
Tempo de Tempo de desacele-
P4.3 desacelera- 0,1 3000,0 s 3,0 104 | ragao da frequéncia
cao 1 maxima até 0 Hz.
0=0-100%
Gama de sinal 1=20%- 100%
Pé6.1 0 1 0 379 | 20% é o mesmo que
Al A -
o nivel de sinal
minimo de 2 V.
0=0-100%
Gama de sinal 1=20% - 100%
P6.5 Al2 0 1 0 390 | 20% é o mesmo que o
nivel de sinal minimo
de 2Vou4 mA.
Reinicializacao 0 = Desativar
P14.1 automatica 0 ! 0 71 1 = Ativar

Tabela 5: Parametros de configuragdo rapida

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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Codigo| Parametro | Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Observacao
0 = Todos os parame-
tros visiveis
P17.2 Ocultagao de 0 1 1 115 1 = Somente o grupo

pardmetro

de pardmetros de
configuracao rapida
visiveis

Tabela 5: Parametros de configuragdo rapida

5.3 Configuracdes do motor (Painel de controle: Menu PAR -> P1)

Codigo| Parametro | Min. | Max. | Unidade| Padrao | ID Observacao
Pil Tensao nomi- 180 690 v Varizvel | 110 Ver\f\qge aNpLaqueta de
nal do motor classificacao no motor
Frequéncia s
N 50,00/ Verifique a plaqueta de
P1.2 nominal do 30,00 | 320,00 Hz 60,00 " classificacao no motor
motor v
Velocidade . -
; 1440/ Padrao aplicavel ao
P1.3 nominal do 30 20000 rpm 1720 112 motor de 4 polos.
motor
Corrente .
X 0.2x 20x . Verifique a plaqueta de
P1.4 nominatdo |, A INunidade | 113 classificacdo no motor
motor v
Cos do
P15 motor () 030 1,00 085 |120 Ver\f\qge a‘pLaqueta de
classificacao no motor
(Fator de v
poténcia)
Tipo de motor| 0 1 0 |ss0|07 Inducao
P1.6 P 1 =Imas permanentes
EE; Limite de cor-| 0,2x 2x A 1,5x 107| Corrente maxima do
rente I i INunidade motor
0 = Controle de frequéncia
pig | Medodecon-f g 1 0 | 600]1 = Abrir controle de
trole do motor X
velocidade de loop
0= Linear
P1.9 Taxa de U/f 0 2 0 1081 = Quadratica
2 = Programavel
Ponto de N
Frequéncia de ponto de
enfraque 50,00/ N
P1.10 cimento do 8,00 | 320,00 Hz 40,00 602 enfraquecimento do
campo
campo

Tabela 6: Configuragdes do motor
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Cédigo| Parametro | Min. | Max. | Unidade| Padrao | ID Observacao
Tensao do
ponto de Tens&o no ponto de
P1.11 enfraqueci- 10,00 | 200,00 % 100,00 | 603 enfraquecimento do
mento do campo como % de Up o
campo
Frequéncia de 50,00/ Frequéncia de ponto
P1.12 | ponto médio 0,00 P1.10 Hz . 604 | médio para U/f
60,00 .
de U/f programavel
Tensao de Tensao de ponto médio
P1.13 | ponto médio 0,00 P1.11 % 100,00 | 605] para U/f programavel
de U/f como % de Upmot
Tensao de fre- o . Tensao em 0 Hz como %
P1.14 quéncia zero 0,00 40,00 % Variavel | 606 de Upmot
Aumento de 0 = Desativado
P1.15 torque 0 ! 0 109 1 = Ativado
Frequéncia de PWM. Se
Frequéncia de os valores forem mais
P1.16 q = 1.5 16,0 kHz 4,0/2,0]601|altos do que o padrao,
comutacao A
v reduza a capacidade da
corrente
Chopper de 0 = Desativado
P1LAT | jrerber 0 2 0 | 504f1=Ativado: Sempre
9 2 = Estado de execucado
0 = Nao ativo
\dentificacdo 1 = Identificacao de ina-
P1.18 § 0 1 0 631 tividade (é necessario
do motor -
comando de execucdo
em 20 s para a ativacao)
Queda de tensao nos
Queda de ten- enrolamentos do motor
P1.19 s30 em Rs 0,00 | 100,00 % 0,00 |675] como % de Unmot Na
corrente nominal.
0 = Desativado
Controlador 1 = Ativado, modo
P1.20 | de sobreten- 0 2 1 607 Padrao
sao 2 = Ativado, modo de
carga de choque
Controlador 0 = Desativar
P1.21 | ge subtensao 0 ! ! 608 1 = Ativar
X 0= Nao estd em uso
P1.22 | Filtro de seno 0 1 0 522 1= Em uso

Tabela 6: Configuracdes do motor

OBSERVACAO: Estes parametros sao exibidos, quando P17.2 = 0.
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5.4 Configuracao de partida/parada (Painel de controle: Menu PAR -> P2)

Codigo| Parametro | Min.| Max.| Unidade| Padrao| 1D Observacao
Selecdo do 0 = Terminais de E/S
P2.1 | local de con- 0 2 0 172|1 = Fieldbus
trole remoto 1 2 =Teclado
Funcao 0 = Rampa
P22 Partida 0 ! 0 505 1 = Partida com motor girando
Funcao 0 = Inércia
P23 Parada 0 ! 0 506 1=Rampa
Controle de E/S Controle de E/S
sinal 1 sinal 2
0 Para frente  Paratras
- 1 Parafrente  Paradainversa
Logica de (extremidade)
P2.4 partida/ 0 4 2 300 .
arada de E/S| 2 Para frente  Paratras
P (extremidade)  [extremidade)
3 Marcha Inversa
4 Marcha Inversa
(extremidade)
Local/ 0 = Controle remoto
P25 Remoto 0 ! 0 an 1 = Controle de local
Direcao de _
P26 | controledo | 0 | 1 0 [ 123[0 = Parafrente
1="Paratras
teclado
Botéo de
P27 parada do 0 1 1 14 0 =Somente controle do teclado
1=Sempre
teclado
Selecdo do 0 = Terminais de E/S
P2.8 | local de con- 0 2 0 173|1 = Fieldbus
trole remoto 2 2 =Teclado

Tabela 7: Configuracéo de partida/parada
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5.5 Referéncias de frequéncias (Painel de controle: Menu PAR -> P3)

Codigo| Parametro Min.| Max. | Unidade | Padrao| ID Observacao
P3.1 Freq. min. 0,00| P3.2 Hz 0,00 |101
P32 | Frequénciamax. | P3.1]320,00]  Hz 5560(?0/ 102
1 = Velocidades
predefinidas 0
2 = Teclado
3 = Fieldbus
Selecdo de refe- 4=Al
réncia de frequén- 5=AI2
P33 cia do local de ! 9 7 "7 6=PID
controle remoto 1 7=Al1+AI2
8 = Potenciémetro do
motor
9 = Trem de pulsos/
codificador
Velocidade predefinida 0
Velocidade é usada como referéncia
P3.4 predefinida 0 P31 P32 Hz 5.00 (124 de frequéncia quando
P3.3=1
P35 Velocidade P31l P32 Hz 1000 |105 Ativada pelas entradas
) predefinida 1 . . ! digitais
Velocidade Ativada pelas entradas
P3.6 predefinida 2 P3.1| P3.2 Hz 15,00 [106 digitais
p3.7 Velocidade P31l P32 Hz 20.00 |126 Ativada pelas entradas
) predefinida 3 . . ! digitais
Velocidade prede- Ativada pelas entradas
P3.8 finida 4 P3.1| P3.2 Hz 25,00 |127 digitais
P3.9 Velocidade P31l P32 Hz 30,00 | 128 Ativada pelas entradas
) predefinida 5 . . ! digitais
Velocidade Ativada pelas entradas
P3.10 predefinida 6 P3.1| P3.2 Hz 40,00 |[129 digitais
P31 Velocidade P31l P32 Hz 50.00 |130 Ativada pelas entradas
. predefinida 7 . . ! digitais
Selecdo de refe-
pa.1p |rénciadefrequén-| g 5 [131]como o parametro P3.3

cia do local de
controle remoto 2

Tabela 8: Referéncias de frequéncia
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Codigo| Parametro Min.| Max. | Unidade | Padrao| ID Observacao
P3.13 R?mpa do potenci- 1 50 Ha/s 5 331 Taxa fje variacao de
6metro do motor velocidade
0 = Sem reinicializacdo
Reinicializacao do 1 = Reinicializagdo se
P3.14 | potenciémetrodo | 0 2 2 367|parado
motor 2 = Reinicializacao se
desligado

Tabela 8: Referéncias de frequéncia

OBSERVACAO: Estes parametros sdo exibidos, quando P17.2 = 0.

5.6 Configuracao de freios e rampas (Painel de controle: Menu PAR -> P4)

Coédigo| Parametro Min. | Max. |Unidade| Padrao| ID Observacao
0= Linear
piq | FormatoSda | g5 [ 4gp s 0,0 | 500 [>0=Tempo de
rampa
rampa da curva S
Tempo de
P4.2 aceleracdo 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P43 Tempo de 01 |30000] s 30 | 104
. desaceleracao 1 ' ! '
Formato S da
P4.4 rampa 2 0,0 10,0 s 0,0 501
Tempo de 01 | 30000 s 100 | 502
P45 aceleracdo 2 ' ! '
Tempo de
P4.6 desaceleraciio 2 0,1 3000,0 s 10,0 | 503
0 = Desligado
Frenagem de 1 = Desaceleracdo
P47 fluxo 0 3 0 520 2 = Chopper
3 = Modo completo
Corrente de 05x 2,0x
|
P48 | trenagem do fluxo| Inunidade] Inunidade A Nunidade 519
Define a corrente
Corrente de 03x 2,0 x injetada no motor
P4.9 frenagem de CC |INunidade| INunidade A Nunidade| 507 g:régte a frenagem

Tabela 9: Configuragdo de freios e rampas
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Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidade| Padrao| ID Observacao
Determina se a fre-
nagem esta ligada
ou desligada, em ON
Parar tempo de ou OFF, e o tempo de
P4.10 corrente CC 0.00 [ 600,00 s 0.00 508 frenagem do freio de
CC quando o motor
estiver parando.
0 = Nao ativo
A frequéncia de
Parar frequéncia saida em que a fre-
P41 1 ge corrente CC 0.10 10,00 Hz 150 515 nagem de CC ¢ apli-
cada.
Iniciar tempo de CNEn At
P4.12 corrente CC 0,00 | 600,00 s 0,00 516 |0 = Nao ativo
Limite de fre-
P4.13 | quéncia de acele-| 0.00 P3.2 Hz 0,00 527 10,00 = desativado
racao 2
Limite de fre-
P4.14 | quéncia de desa-| 0,00 P3.2 Hz 0,00 528 10,00 = desativado
celeracao 2
pas | Freioexternoi | g5 | ao000[ s 020 |1544
Abrir retardo
Freio externo:
P4.16 Abrir limite de 0,00 P3.2 Hz 1,50 |1535
frequéncia
Freio externo:
P4.17 | Fechar limite de | 0,00 P3.2 Hz 1,00 |1539
frequéncia
Freio externo:
P4.18 Ff“hai“"‘."e def g0 | P32 | He 1,50 [1540
requencia na
inversa
Freio externo:
P4.19 Fechar/Abrir 0,0 200,0 % 20,0 1585
limite de corrente

Tabela 9: Configuracgédo de freios e rampas
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5.7 Entradas digitais (Painel de controle: Menu PAR -> P5)

Codigo| Parametro [ Min.|Max.|Unidade|Padrao| ID Observacao
0=Nao usado
1=DN
. 2=DI2
P5.1 S'”a;:e;g’;‘mle I 1 |403|3-DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6
Sinal de controle N
P5.2 de E/S 2 0 6 2 404 | Conforme parametro 5.1
P5.3 Inverso 0 6 0 412 | Conforme parametro 5.1
ps4 | Fathaexterna f 5 1 6 | 405 [Conforme parametro 5.1
fechada
P5.5 | Falha ext. aberta 0 6 0 406 |Conforme parametro 5.1
P5.6 Reinicializacao em 0 6 3 414 |Conforme parametro 5.1
caso de falha
P5.7 | Execucao ativada | 0 6 0 407 |Conforme parametro 5.1
Velocidade N
P5.8 predefinida BO 0 6 4 419 |Conforme parametro 5.1
psg | Velocdade f 5t 5 | 420 Conforme parametro 5.1
7| predefinida B1 P :
Velocidade N
P5.10 predefinida B2 0 6 0 421 |Conforme parametro 5.1
ps.11 | Selecaodotempo] o |, 0 | 408 [Conforme parametro 5.1
de rampa 2
ps.12 | Potencidmetrodo |, 0 | 418 |conforme parametro 5.1
motor para cima
ps.13 | Potencidmetrodo o | 0 | 417 |Conforme parametro 5.1
motor para baixo
P5.14 Local de controle 0 A 0 425 Ativa o local dzi controle 2
remoto 2 Conforme parametro 5.1
Referéncia de fre- .
P5.15 |quénciado localde| 0 | 6 0 | 343 |Ativao local de controle 2
Consulte o parametro 5.1
controle remoto 2
P5.16 | SetpointPID2 | 0 | 6 0 |1047|Ativa a referéncia 2
Conforme parametro 5.1
Ativa o pré-aqueci-
mento do motor (cor-
rente CCJ no estado de
P5.17 Pre—aquemmgnto 0 6 0 1044 parad'a quand_o a funcao
do motor ativo de pré-aquecimento do
motor do parametro for
definida para 2.
Conforme parametro 5.1

Tabela 10: Entradas digitais
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5.8 Entradas analdgicas (Painel de controle: Menu PAR -> P6)

Codigo| Parametro Min. | Max. [ Unidade| Padrao| ID Observacao
P6.1 |Gama de sinal Al1 0 1 0 379 gzgdu/:?(]:/go[ug[;?}% v)
pe.2 persoT;T:QZo Al 10[;,00 100,00 % 0.00 {380 &?r?i;gem eocala
Pé.3 persohfvi)l(iizrzgo Al 1[](;,00 300.00 % 100.00 381 ::aox?r:a: sem escala
Po4 Temp‘;f’f fito 1 90 [ 100 s 01 [378]0 = sem fittragem
P6.5 |Gama de sinal Al2| 0 1 0 390] g:g:}g&;g:gg xi
pe.6 persoT;T:QZo Al2 10[;,00 100,00 % 000 {391 &?r?i;gem eocala
pe.7 persohfvi)l(iizrzgo Al2 1[](;,00 300.00 % 100,00 1392 ::aox?r:a: sem escala
pog | Tempodefiltro f 5 f 404 s 01 |389[0 = sem filtragem
Tabela 11: Entradas analégicas

5.9 Trem de pulsos/codificador (Painel de controle: Menu PAR -> P7)

Codigo| Parametro |Min.| Max.|Unidade| Padrao| 1D Observacao
Frequéncia de Frequéncia de pulsos a ser
P7.1 q P 0 | 10000 Hz 0 1229 |interpretada como um sinal
pulsos minima 0%
Frequéncia de Frequéncia de pulsos a ser
P7.2 q . 0,0 | 10000: Hz 10000 | 1230 |interpretada como um sinal
pulsos maxima| o
100%.
Ref. de freq. na Frequéncia correspondente a
P7.3 | freq. de pulso | 0,00| P3.2 Hz 0,00 1231]0% se usada como referéncia
min. de frequéncia.
Ref. de freq. na 50,00/ Frequéncia correspondente a
P7.4 | freq. de pulso | 0,00 P3.2 Hz 66 00 1232]100% se usada como referén-
max. ! cia de frequéncia.
Direcio do 0 = Desativar
P7.5 o 0 2 0 12331 = Ativar/Normal
codificador .
2 = Ativar/Inversa

Tabela 12: Trem de pulsos/codificador
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Cédigo| Parametro |Min.

Max.

Padrao

Observacao

Rotacdo/pul-
sos do codifi- | 1
cador

P7.6

65535

ppr

256

62

o

Contagem de pulsos do codi-
ficador por volta. Usada

somente para escala do valor
do monitoramento de rpm do
codificador.

Config DI5 e

[Py DI6

1800

0 = DI5 e DI6 sao destinados
para entrada digital normal
1=DI6 é destinado para trem
de pulsos

2 =DI5 e DI6 sao destinados
para modo de frequéncia do
codificador

Tabela 12: Trem de pulsos/codificador

5.10 Saidas digitais (Painel de controle: Menu PAR -> P8)

Cédigo| Parametro | Min.

Max.

Unid

3

Padrao

1D

Selecdes

Selecao de

P81 [ “sinal RO1

313

0= Nao usado

1= Pronto

2 = Execucao

3 =Falha

4 = Falha inversa

5 = Aviso

6 = Inverso

7 = Em velocidade

8 = Regulador do motor ativo
9 = FB Control Word.B13

10 = FB Control Word.B14

11 = FB Control Word.B15
12 = Superv. de freq. de saidal
13 = Superv. de torque de
saida

14 = Superv. de temperatura
de unidade

15 = Superv. de entrada ana-
Ldgica

16 = Velocidade predefinida
ativa

17 = Controle do freio
externo

18 = Controle do teclado
ativo

19 = Controle de E/S ativo

Selecdo de

P82 sinal RO2

Conforme parametro 8.1

Selecao de

P8.3 0

sinal DO1

312

Conforme parametro 8.1

Tabela 13: Saidas digitais
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Codigo| Parametro | Min.| Max. | Unidade| Padrao| 1D Selecdes
Inversao de 0 =Sem inversao
P84 RO2 0 ! 0 489 1=Inversa
pg.s | Retardode | 400f30000] s 0,00 | 460(0,00 = Sem retardo
) ONdeRO2 | ™ ' ' T
Retardo desli-
P8.6 gado de RO2 0,00 320,00 s 0,00 | 461]0,00 = Sem retardo
P87 Inversao de 0 1 0 1587 0=Sem inversao
RO1 1=Inversa
pgg | Retardode 1545130000 s 0.00 | 458 [0,00 = Sem retardo
: ON de RO1 ' ! ! R
p.g | Retardo OFF1 400 f32000] s 0,00 | 4590,00 = Sem retardo
de RO1
P8.10 _Sele;éo de 0 19 0 317 | Conforme o pardmetro 8.1,
sinal de RO3 RO3 a RO5 implementadas,
P81 Selepao de 0 19 0 31g|mas ucuttas até que uma
sinal de RO4 placa opcional seja conec-
Selecdo de tada.
P8I2 | o deros| © 19 0 1384)

Tabela 13: Saidas digitais
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5.11 Saidas analégicas (Painel de controle: Menu PAR -> P9)

Codigo]

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

Selecdes

P9.1

Selecdo de
sinal de saida
analdgica

307

0= Nao usado

1 = Freq. de saida
(0-frax)

2 =Corrente de saida
0-InMotor)

3 =Torque do motor
lgilnMOtOI’]

4 = Saida de PID

(0 - 100%)

5 = Ref. de freq. (0-fz,)
6 =Velocidade do motor
(0-npmax)

7 = Poténcia do motor
10-Prmotor]

8 = Tensao do motor
10-Unwotor)

9 = Tensao de ligacao de
CC(0-1.000V)

10 = Dados de processo
In1(0 - 10000)

11 = Dados de processo
In2 (0 - 10000)

12 = Dados de processo In3
(0 - 10000)

13 = Dados de processo
In4 (0 - 10000)

14 = Teste 100%

P9.2

Saida analé-
gica minima

310

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P9.3

Escala de saida
analégica

0,0

1000,0

100,0

w

Fator de escala

P9.4

Tempo do filtro
de saida analé-
gica

0,00

10,00

0,10

30;

=

Tempo do filtro

P9.5

Selecdo de
sinal de saida
analégica 2

472

Conforme o parametro
9.1, as A02 e AO3 imple-
mentadas, mas ocultas
até que uma placa opcio-
nal seja conectada.

P9.6

Saida analé-
gica 2 minima

475

Conforme o parametro
9.2,as A02 e AO3 imple-
mentadas, mas ocultas
até que uma placa opcio-
nal seja conectada.

Tabela 14: Saidas analégicas
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Coédigo| Parametro | Min.| Max. | Unidade | Padrao| ID Selecdes
Conforme o pardmetro
Escala de saida 9.3, as AO2 e AO3 imple-
P9.7 P 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 476] mentadas, mas ocultas
analdgica 2 . X
até que uma placa opcio-
nal seja conectada.
Conforme o pardmetro
Tempo do filtro 9.4, as AO2 e AO3 imple-
P9.8 | de saida analé-| 0,00 | 10,00 s 0,10 | 473| mentadas, mas ocultas
gica até que uma placa opcio-
nal seja conectada.
Selecdo de
P9.9 | sinal de saida 0 14 1 479 Conforme parametro 9.5
analégica 3
pg.jo | Seidaanale- g f 0 | 482|Conforme parametro 9.6
gica 3 minima
pg.11 | Escaladesaidal oo 1 46504 % 100,0 | 483| Conforme parametro 9.7
analdgica 3
Tempo do filtro
P9.12 | de saida analé-| 0,00 | 10,00 s 0,10 | 480| Conforme pardmetro 9.8
gica3

Tabela 14: Saidas anal6gicas
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5.12 Mapeamento de dados do Fieldbus (Painel de controle: Menu PAR ->

P10)
Cédigo| Parametro |Min.| Max. :a':; Padrao| 1D Observacao
0 = Referéncia de frequéncia
1 = Referéncia de saida
2 = Velocidade do motor
3 =Corrente do motor
4 =Tensao do motor
5 = Torque do motor
6 = Poténcia do motor
7 =Tensao de ligagao de CC
Selecdo de saida 8 = Cadigo de falha ativo
P10.1 de dados de FB 1 0 15 0 852 9 = Analdgica All
10 = Analdgica Al2
11 = Estado de entrada digital
12 = Valor de feedback de PID
13 = Setpoint de PID
14 =Trem de pulsos/entrada
do codificador (%)
15 = Trem de pulsos/pulso
do codificador ()
Selecdo de saida "
P10.2 de dados de FB 2 0 15 1 853 |Variavel mapeada em PD2
plo3 [Selesaodesaidal 5 | g 2 | 854 [Variavel mapeada em PD3
*° |de dados de FB 3| P
Selecdo de saida "
P10.4 de dados de FB 4 0 15 4 855 |Variavel mapeada em PD4
plo.5 [Selesaodesaidal 5 | g 5 | 856|Variavel mapeada em PD5
> |de dados de FB 5| P
Selecdo de saida "
P10.6 de dados de FB 6 0 15 3 857 |Variavel mapeada em PDé
proy [Selesaodesaidal 5 | g 6 | 858|Variavel mapeada em PD7
7 |de dados de FB 7] P
Selecdo de saida "
P10.8 de dados de FB 8 0 15 7 859 |Variavel mapeada em PD8
PDI para CW aux
0= Nao usado
Selecdo de 151 1=PDIN
P10.9 entrada de 0 5 0 9 2=PDI2
dados de CW aux 3=PDI3
4 =PDl4
5=PDI5

Tabela 15: Mapeamento de dados do fieldbus
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5.13 Frequéncias proibidas (Painel de controle: Menu PAR -> P11)

Cadigo Parametro Min. | Max. |Unidade| Padrao | ID | Observacao
P111 Pr(_)ibir limite baaixq de 0,00 | P3.2 Hz 0,00 509 Limil? baixo
faixa de frequéncia 1 0 = Nao usado
P11.2 Pro'\birlimite?ltqde 0,00 | P32 Hz 0,00 510 Limit? alto
faixa de frequéncia 1 0 = Nao usado
Proibir limite baixo de Limite baixo
P13 faixa de frequéncia 2 0.00 [ P32 Hz 0.00 5 0 = Nao usado
P14 Proibir limite alto de 0,00 | P32 Hz 0,00 512 Limite alto

faixa de frequéncia 2 0 = Nao usado

Tabela 16: Frequéncias proibidas

5.14 Supervisdes de limite (Painel de controle: Menu PAR -> P12)

Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidade| Padrao| ID Observacao
Funcao de super- 0= Nao usado
P12.1 | visdo da frequén- 0 2 0 3151 = Limite baixo

cia de saida 2 = Limite alto

Limite de supervi- Limiar de supervisao

P12.2 | saodafrequéncial 0,00 P3.2 Hz 0,00 316 o .
: de frequéncia de saida
de saida
Funcao de super- 0= Nao usado
P12.3 visso de torpue 0 2 0 3481 = Limite baixo
q 2 = Limite alto
P12.4 lelte de supervi-| 0.0 300,0 % 0.0 349 Limiar de supervisao
sdo de torque de torque
Supervisao de 0= Nao usado
P12.5 | temperaturada 0 2 0 3541 = Limite baixo
unidade 2 = Limite alto

Limite de supervi-
P12.6 | sdode tempera-| -10 100 °C 40 35
tura da unidade

Limiar de supervisao da
temperatura da unidade]

o

Sinal de supervi-

P12.7 sao de entrada 0 1 0 356 0-An
. 1=AI12
analdgica
P12.8 Nivel ON. da 0,00 | 100,00 % 80,00 | 357 Supervisao Al do limiar
supervisao Al ON
P12.9 Nivel OFF da 0,00 | 100,00 % 40,00 | 358 Supervisao Al do limiar

supervisao Al

Tabela 17: Supervisdes de limite
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5.15 Protecdes (Painel de controle: Menu PAR -> P13)

Codigo| Parametro | Min.| Max. | Unidade| Padrao| ID Observacao
0=Sem acao
1=Alarme

Falha da entrada 2 = Alarme, frequéncia
P13.1 analdgica baixa 0 4 ! 700 de alarme predefinida
3 = Falha: Tipo de parada
4 = Falha: Inércia
1=Sem resposta [sem
Falha na geracdo de falha, mas a
P13.2 subtensio 1 2 2 727 |unidade ainda inter-
rompe a modulacao)
2 =Falha:Inércia
0=Sem acao
1=Alarme
P13.3 | Falhanoterra 0 3 2 703 2= Falha:Funcao Parada
3 =Falha:Inércia
P13.4 Falhasr::df:se de 0 3 2 702 | Conforme parametro 13.3
P13.5 Pr;;er(;azoade 0 3 0 709 | Conforme parametro 13.3
P13.6 P;?J‘;f;r"g:e 0 3 0 | 713|Conforme parametro 13.3
P13.7 Protdeog?nootlirrmal 0 3 2 704 | Conforme parametro 13.3
piag | potempera 1 oo | 100 | ec 40 | 705 [Temperatura ambiente
Mtp:resfria- . o
P13.9 [ mento de veloci-| 00 | 1500 | % | 400 |70s|Resfriamentocomo %
dade zero em velocidade 0
Mtp:constante
. , - Constante de tempo
P13.10| de \errr:\ig(()) tér- 1 200 min Variavel | 707 térmico do motor
P13.11 Corrente de 0.00 2,0x A | 710
: parada ) INunidade] Nunidade
P13.12 Ti!‘r’;‘zse 0,00 | 300,00 s 15,00 | 711 | Tempo de parada limitado
P13.13 Frequéncia de 010 | 32000 Hz 25.00 | 712 Frequéncia min. de
: parada ! ' ! parada
UL:Carga de Torque minimo no enfra-
P13.14| enfraqueci- 10,0 | 150,0 % 50,0 | 714 au d
mento de campo quecimento do campo
P13.15 Uf"r:;arf:rge 50 | 150,0 % 10,0 | 715 |Torque minimo em FO

Tabela 18: Protegdes
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Codigo| Parametro | Min.| Max. | Unidade| Padrao| ID Observacao
UL:Limite de

P13.16 tempo 1,0 | 3000 s 20,0 | 716
Retardo da falha

P13.17| da entrada ana-| 0,0 10,0 s 0,5 1430
logica baixa

0=Sem acao

1=Alarme

2 = Falha: Tipo de paradal
3 = Falha: Inércia

P13.19 | Falha do fieldbus| 0 4 3 733 | Conforme parametro 13.1

Frequéncia usada
quando a resposta de
falha for Alarme + Fre-
quéncia predefinida.

P13.18| Falha externa 0 3 2 701

Frequéncia de
P13.20 alarme P3.1| P3.2 Hz 25,00 | 183
predefinida

Bloqueio de - .
P13.21|  edicdode 0 1 0 | 819|0=Edicaoativada
N 1 = Edicao desativada
parametros i
0=Sem acao
1=Alarme
2 = Falha: Tipo de paradal
p132| [Fathado 0 3 2 | 732]3 = Falha: Inércia
termistor

Oculta até que uma
placa opcional seja
conectada

Tabela 18: Protegdes

OBSERVACAO: Estes parametros sdo exibidos, quando P17.2=0.
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5.16 Parametros de reinicializacdo automatica em caso de falha (Painel de
controle: Menu PAR -> P14)

Codigo| Pardmetro | Min.| Max. | Unidade| Padrao| 1D Observacao
Reinicializacao 0 = Desativado
P14.1 automatica 0 ! 0 731 1 = Ativar
P14.2 | Tempo de espera| 0,10 ] 10,00 s 0,50 | 717|Tempo de espera apds
afalha
Tempo de Tempo maximo para
P14.3 tentativa 0,00 | 60,00 s 30,00 | 718 tentativas
Nimero de . .
Pl4.4 tentativas 1 10 3 759 | Tentativas maximas
0 = Rampa
Funcao de 1 = Motor girando
P14.5 reinicializacao 0 2 2 9 2 = Funcao A partir da
partida

Tabela 19: Parametros de reinicializacdo automatica em caso de falha

OBSERVACAQO: Estes pardmetros sio exibidos, quando P17.2 = 0.

5.17 Parametros de controle de PID (Painel de controle: Menu PAR -> P15)

Codigo| Parametro | Min.| Max. | Unidade| Padrao| ID Observacao

0 = Setpoint fixo %
1=Al

2=AI2

3 = Processar dados In1
(0-100%)

4 = Processar dados In2
0 7 0 332 [ (0-100%)

5 = Processar dados In3
(0-100%)

6 = Processar dados In4
(0-100%)

7 = Trem de pulsos/
codificador

Selecdo de
setpoint

P15.2 | Setpoint fixo 1 0,0 | 100,0 % 50,0 167 | Setpoint fixo

Setpoint fixo alternativo,

P15.3 | Setpointfixo2 | 0,0 | 100,0 % 50,0 168 L
selecionavel com DI

Tabela 20: Parametros de controle de PID
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Coédigo| Parametro | Min.| Max. | Unidade| Padrao| ID Observacao
0=Al
1=A2
2 = Processar dados In1
(0-100%)

3 = Processar dados In2
Selecdo de valor (0 -100%]

P15.4 de feedback 0 7 1 334 | 4 = Processar dados In3
(0-100%)

5 = Processar dados In4
(0-100%)

6 = Al2-Al1

7 = Trem de pulsos/
codificador

pis5 [ Valordefeed- | oo 5o [ g 00 | 336 [ Valor no sinat minimo

back minimo

pise | Valordefeed- | g ot aon0f o 100,0 | 337 |Valor no sinal méximo

back maximo

P15.7 Ganho P 0,0 | 1000,0 % 10,00 | 118 | Ganho proporcional

P15.8 Tempo | 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Tempo integrativo

P15.9 Tempo D 0,00 | 10,00 s 0,00 132 | Tempo derivado
0 = Direto (Feedback <
Setpoint ->Aumentar

- saida de PID)

P15.10 | Inversao de erro| 0 1 0 340 1 = Inverso (Feedback >
Setpoint ->Diminuir
saida de PID)

A unidade entrard em
modo de repouso
A quando a frequéncia
Frequéncia ficar abaixo deste limite

P15.11 minima de 0,00] P3.2 Hz 25,00 | 1016 .

por um tempo maior do
repouso .

que o definido pelo

parametro de retardo de

repouso

P15.12 Retardo de 0 3600 S 20 1017 Retardo para entrar em

repouso repouso

P15.13 | Erro de ativacao| 0,0 | 1000 % 50 |101g|Limiar para sair de
repouso

Aumento de Com referéncia ao

P15.14 setpoint de 0,0 | 50,0 % 10,0 | 1071 ;
setpoint

repouso

Tabela 20: Parametros de controle de PID
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Coédigo| Parametro | Min.| Max. |Unidade| Padrao| ID Observacao
Tempo de Tempo de aumento apds
P15.15| aumentode | 0 | 60 s 10 [1072f TP P
) P15.12
setpoint

- Com referéncia ao valor
Perda maxima

o .
P15.16 de repouso 0,0 | 50,0 % 50 1509 de feedback apés o
aumento
Tempo de verifi- Apés o tempo de
P15.17 | cacdo de perda 1 300 s 30 151 aumento P15.15
de repouso
0 =Valor de feedback de
PID
1 = Frequéncia de saida
Selecao dafonte 2 = Velocidade do motor
P15.18 | de exibicao de 0 6 0 15133 = Torque do motor
processo 4 = Poténcia do motor

5 = Corrente do motor
6 = Trem de pulsos/
codificador

Digitos decimais
P15.19 | de exibicao de 0 3 1 1035] Decimais na exibicao
processo

Valor maximo
P15.20 | de exibicdo de | 0,0 |3200,0 100,0 | 1034
processo

Valor maximo de
processo

Tabela 20: Parametros de controle de PID

OBSERVACAO: Estes parametros sio exibidos, quando P17.2=0.
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5.18 Pré-aquecimento do motor (Painel de controle: Menu PAR -> P16)

Codigo| Parametro |Min.| Max. | Unidade| Padrao| ID Observacao
0=Nao usado
Funcao de pré- 1= Sempre no estado de
P16.1 aquecimento 0 2 0 1225| parada
do motor 2 = Controlado por
entrada digital
Corrente CC para pré-
Corrente de aquegimento do motor e
. A 0,5x da unidade no estado de
Ple.2 [ Precaquect g o A 0 | 1227| parada. Ativo no estado
mento do uni
motor dade de parada ou por entrada

digital quando no estado
de parada.

Tabela 21: Pré-aquecimento do motor

5.19 Menu de facil utilizacao (Painel de controle: Menu PAR -> P17)

Codigo| Parametro | Min.| Max. |Unidade| Padrao | ID Observacao
0 = Basica
1=Bomba
2 = Acionador da ventoinha
Tipo de 3 =Torque alto

PI71 | aplicacao | © | 3 0 | %%0] oBSERVACAO: Visivel
somente quando o
assistente de inicializacao
estiver ativo.
0 = Todos os parametros

. visiveis
pi7.2 | Pardmetro f -, 1 1 115]1 = Somente o grupo de
parametro

parametros de configura-
c3o rapida visiveis

Tabela 22: Parametros do menu de facil utilizagdo

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




38 ® VACON MONITORAMENTO E PARAMETROS

5.20 Parametros do sistema

Cédigo | Parametro | Min.|Méx.] Padrdo] ID | Observacio
Informacées do software (MENU PAR -> V1)
VAR ID SW API 2314
V1.2 Versao de SW API 835
V13 ID SW Poténcia 2315
V1.4 |Versao de SW de poténcia 834
V1.5 ID da aplicacao 837
V1.6 Revisao da aplicacao 838
V1.7 Carga do sistema 839
Quando no Modbus e em placa opcional foi instalada a comunicacao. Os parame-
tros sao:

Status da comunica-
cao do Modbus.
Formato: xx.yyy
onde xx =0 - 64
(ndmero de mensa-
gens de erro) yyy =
0 - 999 (ndmero de
mensagens validas)

V2.1 Status de comunicacao 808

0= Nao usado

P2.2 Protocolo do fieldbus 0 1 0 809 1 = Modbus usado

P23 Endereco do escravo 1 255 1 810

0=300
1=600
2=1200
3=2400
0 8 5 811 4= 4800
5=19600
6=19200
7 = 38400
8=157800

Velocidade de transmis-
sao

P2.4

0= Nenhuma
P2.6 Tipo de paridade 0 2 0 813 1=Par
2 =Impar

0 = Nao usado
0 255 0 814 1=1segundo
2 =2 segundos, etc

Tempo limite de
comunicacao

P2.7

Status da comunicacao

P28 de reinicializagao

Tabela 23: Parametros do sistema
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Codigo Parametro [ Min.[Max.] Padrdo| 1D Observacao
Quando na placa Canopen foi instalada a comunicacao. Os parametros sao:
V2.1 Status de comunicacado 14004
da Canopen
p2.2 Modo de operacao da 1 2 1 14003
Canopen
P23 ID do n6 da Canopen 1 127 1 14001
P24 Veloc[dade de transmis- I 8 6 14002
sdo da Canopen
Quando na placa DeviceNet foi instalada a comunicacdo. Os parametros sao:
V2.1 Status de comunicacao 14014
pa2 | Tiodemontagemde [ pq f 199 f 5 14012
saida
P23 ID MAC 0 63 63 14010
P2.4 Velocidade de 1] 3 1 14011
transmissao
pp5 | Tipodemontagemde | 5o | 449 | o 14013
entrada
Quando na placa ProfiBus foi instalada a comunicacao. Os parametros sao:
V2.1 Status de comunicacado 14022
V2.2 Protocolo do fieldbus 14023
V2.3 Protocolo ativo 14024
V2.4 Velocldadﬂe de.transmls- 14025
sao ativa
V2.5 Tipo de telegrama 14027
P2.6 Modo de operacao 1 3 1 14021
P2.7 Endereco do escravo 2 126 126 14020

Tabela 23: Parametros do sistema
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Cédigo Parametro [ Min.[Max.] Padrdo| 1D Observacao
Outras informacodes
V3.1 Contador MWh 827 Megawatt hora
V3.2 Dias de funcionamento 828
V3.3 Horas de funcionamento 829
V34 Contador dg execucao: 840
dias
V35 Contador de execucdo: 841
horas
V3.6 Contador de falhas 842
Monitoramento do status Oculto quando
V3.7 de definicio do N
N X conectado ao PC.
parametro do painel
1= Restaura
Restaurar padroes de padrdes de fabrica
P42 fabrica 0 ! 0 831 para todos os
parédmetros
P43 Senha 0000 | 9999 | 0000 832
Tempo para luz de fundo
Pi.4 LCD e do painel ativo 0 9 5 833
Salvar parametro defi- Oculto quando
P45 nido para painel 0 ! 0 conectado ao PC.
Restaurar parametro 0 1 0 Oculto quando
P4.6 definido no painel conectado ao PC.
F5.x Menu Falha ativa
Fé.x Menu Histérico de falhas

Tabela 23: Parametros do sistema
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6. RASTREAMENTO DE FALHAS

Cadigo da falha Nome da falha Cadigo da falha Nome da falha
1 Sobrecorrente 25 Fa_lha de watchdog do
microcontrolador
2 Sobretensao 27 Protecdo de EMF traseira
Comunicacao do barra-
3 Falha no terra 34 mento interno
8 Falha do sistema 35 Falha da aplicacéo
9 Subtensédo 41 Superaquecimento do IGBT
Selecdo de entrada
, analégica de 20% a 100%
n Falha na fase de saida 50 (gama de sinal selecionada
de4a20mAou2allV)
Subaquecimento do con-
13 versor de frequéncia 51 Falha externa
14 Superaquemmentondo‘ 52 Falha no painel da porta
conversor de frequéncia
15 Motor parado 53 Falha do fieldbus
Superaquecimento do
16 motor 54 Falha da ranhura
17 Subcarga do motor 55 Falha em caso de execucdo
9 errada
Falha de soma de controle . I
22 EEPROM 57 Falha de identificacao

Tabela 24: Cédigos de falha. Consulte o manual do usuério para obter descriges
detalhadas sobre falhas.
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7. DADOS GERAIS

Chassi Altura Largura Profundidade Peso (kg)
(mm)
M1 157 66 98 0.5
Dimensdes MIZ 95 90 02 0.7
e peso
MI3 262 100 109 1
Mi4 370 165 165 8
MI5 414 165 202 10
0 Vacon 20 (400 V) nao pode ser usado com redes aterradas em
Redes corner
Redede _ A corrente maxima de curto-circuito deve ser de < 50 kA. Para
alimentacao Corrente de MIl4 sem indutor CC, a corrente maxima de curto-circuito deve
curto-circuito ser de < 2,3 kA e para MI5 sem indutor CC, a corrente maxima de
curto-circuito deve ser de < 3,8 kA.
Tensao de saida | 0- Ui,
Conexao do c te d Corrente continua nominal Iy em temperatura ambiente maxima
motor S;)ig:" e de de +50 °C (depende do tamanho da unidade), sobrecarga
1,5 x Iy max. 1 min./10 min.
-10 °C [sem gelo)...+40/50 °C (depende do tamanho da unidade):
Temperatura capacidade de carga nominal Iy
ambiente Instalagao lado a lado do MI1-3 sempre de 40 °C; para opgao
operacional IP21/Nemal em MI1-3, a temperatura maxima também é de
40°C.
Temperatura de o o
armazenamento | 40 °C-+70°C
J. & Umidade relati- | 0..95% RH, sem condensacao, nao corrosiva, sem goteira de
ambiente va 4gua i
Altitude 100% capacidade de carga (sem reducao) até 1.000 m, 1% de
reducao para cada 100 m acima de 1.000 m; max. de 2.000 m
Classe do gabl- | 1p2g/1p21/Nemat para MI1-3, IP21 para Mi4-5
Grau de polu-
in30 PD2
Imunidade Em conformidade com EN50082-1, -2, EN61800-3
230 V: Em conformidade com a categoria C2 da EMC; com um
Emissdes (con- | filtro interno de RFI.
sulte as de- MI4&5: conformidade da C2 com um indutor CC opcional e
scrigoes indutor CM.
EMC detalhadas no 400 V: Em conformidade com a categoria C2 da EMC; com um
manual do filtro interno de RFI.
usuario doVacon | MI4&5: conformidade da C2 com um indutor CC opcional e
20 no site: indutor CM.
www.vacon.com)| Ambos: Sem protecdo de emissdo EMC [nivel N Vacon): sem
filtro de RFI
ks Para EMC: EN61800-3,
Padrdes Para seguranca: UL508C, EN61800-5
Certificados .
¢ Geclaracoes Pars geuransa: O UL .
g:&::r:’?rml- (consulte a plaqueta de identificacdo da unidade para ver as
fabricante aprovacdes em mais detalhes)
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Cabo do terminal min.-max.
Cabo darede (mm?)
Chassi Fusivel (A) | elétrica Cu mm
(mm?) Principal | Terra CDMTOLE
erelé
Fe M 6
l de cabo 3*15+1,5 1,5-4
'erfuswel - Mi2 10
detalhados e o8 W13 20 372,5¢2,5 756
manual do usuario 20
do Vacon 20 no site: 25
S “
208 - 240V, 3~ Mi4 (20e40 3%6+6 1-10Cu | 1-10
somente para
208-240V,
3-)
2,5-50 0,5-1,5
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35
MI2 20 2*2,5+2,5
i I3 32 7°6+6
1,5-4
M 10 2*1,5+15
208 - 240, 1~ MI2 20 2%2,5+2,5
MI3 32 2%6+6 15-6
Mis ¢ 3*1,5+1,5 1.5-4
n N
575V MI3 10 T !
MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Com os fusiveis acima mencionados, a unidade pode ser conectada para fornecer
alimentac&o para a corrente de curto-circuito de no maximo 50 kA.

- Use cabos com resisténcia ao calor de pelo menos +70 °C.

- Os fusiveis funcionam também como protecao da sobrecarga do cabo.

- Estas instrucdes s6 se aplicam no caso de um motor e uma conexao de cabo do
conversor de frequéncia para o motor.

- Para o cumprimento com o padrao EN61800-5-1, o condutor protetor deve ter pelo
menos 10 mm?2 Cu ou 16 mm? AL Outra opcéo é o uso de um condutor protetor
adicional com pelo menos o mesmo tamanho do original.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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Classificacdes de poténcia do Vacon 20

Tensao da rede elétrica de 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 1~
Tipo de |Capacidade de carga nominal Z’gtr%r:)%ardo eixo ggrer;tr}geda
conversor nominal _|Tamanho [Peso
de  [Corrente 150% de so- P p mecanico |(kg)
frequénciafcontin. 100% |brecarga de [HP] KWI [A]
Iy [Al corrente [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 05 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 BY 56 1 0,75 8,3 MI2 0,55
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabela 25: Classificagdes de poténcia do Vacon 20, 208 - 240 V

* A temperatura maxima operacional ambiente desta unidade é de 40 °C!

Tensao da rede elétrica de 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 3~
. - : Poténciado |Sorrente
c;rgzzgseor Capacidade de carga nominal eixo do motor gig?:]galda Tamanho 5%510
e . _ |150% de so- mecanico
frequencia | GO0, ta) |orecaroa de | dp |odm| W
0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 ]037 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 B 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 MI4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 55 30,3 MI4 9
0031 31 46,5 10 7.5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Tabela 26: Classificagdes de poténcia do Vacon 20, 208 - 240 V, 3~

* A temperatura maxima operacional ambiente desta unidade é de +40 °C!
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Tensao da rede elétrica de 115V, 50/60 Hz, série 1~

Tipo de |Capacidade de carga nominal Eg‘;':fti)ardo eixo ggrer:{;'taeda
conversor nominal Tamanho Peso
frequéncialconton f00% [booeiese | iy W vl
N ' corren?e [A] (HPT | KW
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 56 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Tabela 27: Classificagdes de poténcia do Vacon 20, 115V, 1~

Tensao da rede elétrica de 380 - 480V, 50/60 Hz, série 3~

Tipo de Capacidade de carga nominal Egtrenlliloardu eixo ggrer(?tnr;eda
conversor nominal _|Tamanho  |Peso
reavinia[cone oo [Wrbcagsde | gfoy [ | 0 | |
Iy (Al corren%e [Al HP] | (kW)

0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 28 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3.3 b 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 MI4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Ml4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 1

Tabela 28: Classificagbes de poténcia do Vacon 20, 380 - 480 V

* A temperatura maxima operacional ambiente destas unidades é de +50 °C!

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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Tensao da rede elétrica de 575V, 50/60 Hz, série 3~

Tipo do |Capacidade de carga nominal Egtrir:)%ardo eixo gg;r:{;';eda
Coméeersor Corrente de —— Egc‘ggm) ﬁ(egs]o
frequéncia | COMERtS fo) sobrecarga de Her | e | W
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3.7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 55 10,4 MI3 0,99

Tabela 29: Classificagcdes de poténcia do Vacon 20, 575 V

Observacao: As correntes de entrada sao valores calculados com alimentacdo do
transformador de linha de 100 kVA.

Configuragdo do Quick Modbus

1 A: Selecione o Fieldbus como local de controle remoto: P2.1 a 1 - Fieldbus
B: Defina o protocolo do Modbus RTU para “ON": S2.2 a 1 - Modbus

A. Defina a palavra de controle para “0” (2001)
B. Defina a palavra de controle para “1” (2001)
C. Status do conversor de frequéncia é RUN
2 | D. Defina o valor de referéncia para “5000" (50,00%) (2003)
E. Velocidade real de 5.000 (25,00 Hz se a MinFreq for 0,00 Hz e a MaxFreq for 50,00 Hz)
F. Defina a palavra de controle para “0” (2001)
G. Status do conversor de frequéncia é STOP

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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